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Prohlaseni o shodé
Invertek Drives Lid prohlasuje, ze produktova fada Optidrive ODE-3 odpovida pfislusnym bezpecnostim smé&rnicim:

2014,/30/EU (EMC) and 2014,/35/EU (LVD)

NavrZzeno a vyrobeno dle nasledujicich Evropskych norem:

EN 61800-5-1: 2007 Elekirické pohony s nastavitelnou rychlosti. Bezpe&nosini
pozadavky. Elekirické, tepelné a energetické.
EN 61800-3: 2004 /A1 2012 Elekirické pohony s nastavitelnou rychlost.
Pozadavky EMC a zkusebni metody.
EN 55011: 2007 Limity a metody mé&feni vysokofrekven&nich charakteristik.
EN60529: 1992 Specifikace stupné ochrany krytim.

Elektromagneticka kompatibilita

Vsechny m&nice INVERTEK jsou navrzeny s ohledem na vysoké EMC standardy a jsou vybaveny internim EMC filtrem kategorie
C1. EMC filtr je navrzen tak, aby snizoval emise 3ifené vedenim zpét do sité prostfednictvim napdijecich kabeld a vyhovoval vyse
uvedenym harmonizovanym Eviopskym normam.

Pti instalaci je nutné dodrzet limity EMC dané zemé& a prisluiné kategorie dle umisténi. V rédmci Evropské unie musi zatizent, do
kterého je tento vyrobek zabudovén, vyhovovat smérnici EMC 2004,/108 / ES. Tento uzivatelsky manudl poskytuje pokyny, jak
zaijistit dosaZenf pfislugnych standardo.

Avutorska prava INVERTEK CZ 2021 © 2021

Vsechna préva vyhrazena. Bez pisemného svoleni vydavatele nesmf byt zadnd &ést této uZivatelské prirucky reprodukovana, nebo
prendsena v jakékoli form&, nebo jakymikoli prosttedky, elektrickymi, nebo mechanickymi, veetn& fotokopii, z&znamd, ukladdani dat v
informa&nim a vyhledavacim systému.

Tento uzivatelsky manudl je prekladem originalni Anglické verze vyrobce.

Obsah tohoto vzivatelského manudlu se povazuje za sprévny v dobé tisku.

Tato verze uzivatelského manuadlu je v sousaldu s verzi firmwaru ménice 3.09

Uzivatelsky manual verze 1.02

Pri instalaci ménice, kde moze dojit k prekroceni napéti proti zemi je nutiné odpoijit uzemnéni interntho EMC filtru. Typicky
aplikace s izolovanymi sit&mi.

Frekvencni m&nice obsahuji vysokonapéfové kondenzdatory jejichz vybiti miZe trvat urgitou dobu. Pred servisnim z&sahem
do mé&nice se ujistéte, Ze je hlavni pifivod odpojen a vyekejte 10 minut pro bezpe&nou hladinu napéti meziobvodu.

Instalovat, sefizovat, provozovat nebo opravovat toto zafizeni by mél pouze kvalifikovany elekirikar, kiery je obeznamen s
konstrukei a provozem tohoto zafizeni a souvisejicimi riziky.

> P
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1. Rychlé spusténi
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1.1. Dilezité bezpecnostni informace

Prectéte si nize DULEZITE BEZPECNOSTNI INFORMACE a viechny varovné informace.

Nebezpeéi: Oznaéuije riziko drazu elektrickym
proudem.

Instalaci a tdrzbu tohoto produkiu mohou provédét pouze
kvalifikovani elekirikari.

Navrh, instalaci, uvedeni do provozu a 4drzbu ménice

smi provadét pouze osoby, které maiji potfebné skoleni a
zkugenosti. Musf si peclivé precist bezpe&nostni informace a
pokyny v téfo priruéce a fidit se viemi informacemi tykajicimi se
prepravy, skladovéni, instalace a pouzivant frekvené&nich meénicd
INVERTEK.

Veskerd servisni €innost na ménicich musi byt provadéna pri
odpojeném vstupnim napéti. Napéti na svorkach ménice moze
byt az 10min. po odpojeni od napéti. Pred praci se m&fenim
ujistéte o pfitomnosti napéti.

Zajistéte spravné uzemnéni. Na napdijeci stranu frekveneniho
ménice by mél byt instalovan vhodny jistic, nebo pojistky.

4 | Optidrive E3 vzivatelsky manudl | Verze 1.02

Nebezpeéi: Oznaduje potencidlné jinou nez
elektrickou nebezpeénou situaci, kierd mize mit za
nésledek $kody na majetku.

V rémci Evropské unie musi viechna strojni zafizeni, ve kterych
se fento vyrobek pouZivé, spliiovat pozadavky smé&mice
2006/42 / EC, Bezpeenost strojnich zafizeni. Vyrobce stroje je
odpovédny zejména za zajisténi hlavntho vypinace a zajisténi
souladu elektrického zafizeni s normou EN60204-1. Viechny
aplikace, u nichz by zadvada mohla zpdsobit zranéni nebo ztraty
na Zivotech, musi podléhat posouzeni rizik a v piipadé potieby
musi byt zajisténa dodate&nd ochrana.

Motor mize byt spustén jiz pfi povoleném chodu pifvodem
napéti. Nikdy neprovadsijte zadné prace na pohonu, motoru
nebo kabelu k motoru, pokud je stale pFipojeno napdjeci napéti.
Pred uvedenim stroje do provozu si vyzddeite potvrzeni vyrobce
motoru a sfroje o vhodnosti pro provoz v predpokladaném
rozsahu oté&cek.

Neaktivujte funkci automatického resetu poruchy na zadném
systému, protoze moze dojit k nebezpecné situaci. Frekveneni
ménice INVERTEK v krytf IP20 jsou uréeny pouze pro vnitinf
pouziti. Pfii montdzi jednotky zajistéte dostatecné chlazent.
Zamezte vniknuti drobnych &astf do ménice. Neumisfujte hotlavy
material v blizkosti ménice. Relativni vihkost musi byt nizsi nez

95% (bez kondenzace).

Zajistéte, aby napdjeci napéti, frekvence a pocet napdjecich
fazi (1 nebo 3 faze) odpovidal rozsahtm daného modelu.
Nikdy nepfipojujte sifové napdijeni k vystupnim svorkdm

U, V, W. Mezi pohon a motor neinstalujte 2adnou dalf

ochranu (proudovy chrani&, hlavni vypinag, jisti&...). Dodrzujte
minimalIni vzddlenost Fidici a silové kabeldze 10cm. Vyhnéte se
pripadnému soub&hu. Zajistéte, aby viechny svorky byly utazeny
na pifslugny kroutici moment.

www.invertekdrives.com



1.2. Rychlé uvedeni do provozu

1

Zkontrolujte typ kryti, model a vykon na fitku krabice,
zejmeéna:
- ové&fte rozsah napdjeciho napéti

- ovéfte, zda-li je vystupni proud ménice shodny, nebo
prekracuje jmenovity proud motoru.

Vybalte a zkontrolujte méni¢. V pifpadé poskozeni ihned
kontaktujte dodavatele.

Ujistéte se, Ze jsou okolni podminky vhodné pro instalaci
daného modelu frekveneniho ménice.

Instalujtfe m&ni¢e do vhodného rozvadéee s nucenou
ventilaci, pokud je nezbytnd (provedenf [P20).

Zvolte odpovidaijici prifez napdjecich a motorovych

kabel.

Jestlize je mé&ni¢ pripojen v sfti IT, odpojte EMC filir pred
pfipojenim napdjent.

Zkontrolujte, zda-li neni poskozen napdjeci a motorovy
kabel pro pfipad zkratu.

Zkontrolujte spravné zapojeni svorkovnice motoru (Y /A).

Zajistéte vhodné jisténi meénice.

Zapoijte napdijeci kabel a ujistéte se, zda-li je pfipojen
ochranny vodié.

Zapojte ovladaci vodice, dle dané aplikace.

Dokladne oveéfte instalaci a zapojeni ménice.

Nastavte parametry ménice.

wWwWWw.i

2.1. Dekodér znageni ménice

Q.1. Prostredi

3.1. Obecné
3.3. Mechanickd instalace a montdz — IP20

3.4. Pokyny pro montdz do rozvadéce

9.2. Technickd specifikace
9.5. Odpojeni EMC filtru
49. EMC kompatibilita

4.5. Zapojenf svorkovnice motoru
4.3.2. Volba jistice /pojistek

9.2. Technickd specifikace

4.1. Schéma zapojeni

4.2. Zemnéni

4.3. Zapojeni napdjeni ménice
4.4. Zapojeni motoru

4.6. Ridici obvody

4.9 EMC kompatibilita

7. Makro konfigurace analogowych a digitéInich
vstupd

7.2. Priklady zapojent

5.1. Ovladaci panel
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6. Parametry
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1.3. Instalace po urcité dobé skladovani 100%4 - ___.
V pifpadé skladovani ménice po dobu delsi nez 2 roky je pred
pfipojenim nezbytné naformdtovat kondenzatory meziobvodu.
Tabulka nize uvadi snizenou hodnotu napéti a &as po kterou je nuné y -5
méni& provozovat nez bude pfipojen na jeho jmenovité napéti.

50% | -----

25%

Doba Poéatecni uroven Druhdé uroven TFeti Groven Plnd uroven
skladovani | vstupniho napéti napéti napéti napéti
Do 1 roku 100% -
1 az 2 roky 100% 1 hodina -
2 az 3 roky 25% 30 minut 50% 30 minut 75% 30 minut 100% 30 minut
Vice nez 3 roky 25% 2 hodiny 50% 2 hodiny 75% 2 hodiny 100% 2 hodiny

1.4. Rychlé spusténi

» Zapojte spinac start/stop mezi svorky & 1 a 2.

)]
(o))
N

o Sepnéte pro povel start

=
=
T
-

o Rozepnéte pro povel stop

» Zapojte potenciometr (5k — 10kQ) na svorky &. 5, 6, 7 dle
obrézku pro zménu rychlosti v rozsahu nastaveni od P-02
(tovarné OHz) do P-O1 (tovérné 50Hz).

+24V
DIN1
DIN2
DI3/A12
| |
+10V
Al1/D14 !
ov

&
<

L~
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2. Vseobecné informace

2.1. Dekodér znaéeni ménice

Kazdy mé&ni& je mozné identifikovat dle modelového ¢&isla, viz tabulka nize. Modelové &islo je uvedeno na krabici a na ménici. Cislo
zahrnuje provedeni ménice véemné jeho doplrikd.

SEPIERY NSRRI
Modelova fada Stuperi kryt P20 2 =1P20
Generace Brzdny tranzistor 1 = bez tranzistoru
4 = interni tranzistor
Velikost EMCfiltr O =bezfiltru
F = interni EMC filtr
Napdijeci 1=110-115 Pocet napdiecich fazi
napéti 2=200 - 240
4 =380 - 480

Vystupni proud x 10

2.2. Modelova ¢isla ménicu

110 - 115V £ 10% - 1f. vstup- 3f. vystup 230V (nasobic napéti)

Modelové ¢islo / {
Vysfupzl proud Velikost
3
0.5 2.3 1

ODE-3-110023-1012
ODE-3-110043-1012
ODE-3-210058-1042
200 - 240V # 10% - 1f. vstup - 3f. vystup

I\I/A

Modelové ¢islo
Vystupm proud Velikost

ODE-3-120023-1F12 ODE-3-120023-1012 0.37

ODE-3-120043-1F12 ODE-3-120043-1012 0.75 1 4.3 1

ODE-3-120070-1F12 ODE-3-120070-1012 1.5 2 7 1

ODE-3-220070-1F42 ODE-3-220070-1042 1.5 2 7 2

ODE-3-220105-1F42 ODE-3-220105-1042 2.2 3 10.5 2
N/A ODE-3-320153-1042 40 5 15.3 3

200 - 240V * 10% - 3f. vstup - 3f. vystup

Modelové ¢islo
VystUPHI proud Velikost

ODE-3-120023-3012 0.37

N/A ODE-3-120043-3012 0.75 1 4.3 1

N/A ODE-3-120070-3012 1.5 2 1
ODE-3-220070-3F42 ODE-3-220070-3042 1.5 2 2
ODE-3-220105-3F42 ODE-3-220105-3042 2.2 3 10.5 2
ODE-3-320180-3F42 ODE-3-320180-3042 4.0 5 18 g
ODE-3-320240-3F42 ODE-3-320240-3042 5.5 75 24 3
ODE-3-420300-3F42 ODE-3-420300-3042 75 10 30 4
ODE-3-420460-3F42 ODE-3-420460-3042 1 15 46 4
ODE-3-520610-3F42 N/A 15 20 6l 5
ODE-3-520720-3F42 N/A 18.5 25 72 5

www.invertekdrives.com
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380 - 480V £ 10% - 3f. vstup - 3f. vystup

Modelové islo
Vysi‘UP"I proud Velikost

92DWIOUl JUIICGOISA

ODE-3-140012-3F12 ODE-3-140012-3012 0.37

ODE-3-140022-3F 12 ODE-3-140022-3012 0.75 1 2.2 1
ODE-3-140041-3F12 ODE-3-140041-3012 1.5 2 4.1 1
ODE-3-240041-3F42 ODE-3-240041-3042 1.5 2 41 2
ODE-3-240058-3F42 ODE-3-240058-3042 2.2 3 58 2
ODE-3-240095-3F42 ODE-3-240095-3042 4 5 Q.5 2
ODE-3-340140-3F42 ODE-3-340140-3042 55 75 14 3
ODE-3-340180-3F42 ODE-3-340180-3042 75 10 18 3
ODE-3-340240-3F42 ODE-3-340240-3042 1 15 24 3
ODE-3-440300-3F42 ODE-3-440300-3042 15 20 30 4
ODE-3-440390-3F42 ODE-3-440390-3042 18.5 25 J9 4
ODE-3-440460-3F42 ODE-3-440460-3042 22 30 46 4
ODE-3-5400610-3F42 N/A 30 40 ol 5
ODE-3-540720-3F42 N/A 37 50 72 5

8 | Opfidrive E3 vzivatelsky manudl | Verze 1.02
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3. Montaz

3.1. Obecné

= Méni¢ by mél byt montovan pouze ve svislé poloze, na nehotlavém povrchu bez vibraci. K montdzi pouZijte montdzni otvory,
nebo DIN listu (velikost 1 a 2).

= Provedeni mé&nice IP20 instalujte pouze v &istém prostredi.
» Nemontujte mé&ni¢ pobliz hoflavych materidlo.
= Ujistéte se, Ze okolnf teplota nepfekracuje povolenou hodnotu, viz 9.1. Prosfredi.

= Zaqijistéte vhodné chlaozeni bez vlivd vihkosti a znecistent.

3.2. Instalace v souladu s normou UL

Vice viz sekce 9.4. Dopliiujici informace v souladu s UL, strana 35.

3.3. Mechanicka instalace a montaz - 1P20

LI/L  L2/N L

- B

~ C

vetcost |21 8 | ¢ | o | & | F | viha |
e K

1 173 83 123 162 50 50 1.0
2 221 110 150 209 63 63 1.7
3 261 131 175 247 80 80 3.2
4 420 171 212 400 125 125 A
5 486 222 226 463 175 175 18.1

s |
1-3 1-3 1 Nm

4 x M5 (#8) 0.5 Nm
4 4x M8 4 0.5 Nm 2 Nm
5 4 x M8 5 0.5 Nm 4 Nm

www.invertekdrives.com Verze 1.02 | Optfidrive E3 vzivatelsky manudl | 9
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3.4. Pokyny pro montaz do rozvadéce

Provedeni ménice IP20 instalujte volné pouze v Cistém prostiedi, nebo pouzijte vhodnou rozvadécovou skifi s dostatecnym krytim.

Pouzijte rozvadée z tepelné vodivého materidlu.

Zaijistéte dostate&ny prostor kolem ménice, viz obrazek nize.

V pifpadé nucené ventilace rozvadéce zajistéte dostatecny prostor nad a pod ménicem k dosaZenf optimalni cirkulace vzduchu.

Vzduch by mé&l byt pfivddén pod ménicem a odvadén nad ménicem.

V pragnych a kontaminovanych prostredich je freba do ventilagnich otvord pouzit odpovidaijici filtry.

V prostiedich vihkych, slanych nebo chemicky znecistenych pouzijte neventilovany rozvadeée s odpovidajicim krytim.

Pro optimalni cirkulaci vzduchu v rozvédéei je doporugeno zachovat montézni rozestupy viz nize.

]

2 75 50
3 100 50
4 100 50
5 200 25

10 | Optidrive E3 vzivatelsky manuél | Verze 1.02

Hodnota Z odpovidd montdazi ménicu tésné vedle sebe.

46
52
52
70

YTV Tepelné ztraty ménice jsou 3% z okamzitého vykonu ménice.
Teplota okolniho pracovniho prostfedi ménicée musi byt dodrzena.

X Y z Doporuéené
Nad a pod Po stranéch Mezi méniéema proudéni vzduchu

e e mm | my/min
50 50 33

0.308

0.616
1.68
3.36

2912

www.invertekdrives.com



4. Zapoijeni silovych a ridicich vodico

4.1. Schéma zapojeni

+DC BR
B C D E
— T — —g LI vt -III-
QJ e —— — = JEI v H M
L = | 4 w ( ®

A @— ot

M
3
4
s 10 N
L . D & Q
5t :
o
=
-
I S YT P o
Uzemnéni 4.2 11 2
[ 5 | Napdient 43 12 -
Jisiéni 432 12 S
“ Sifova tlumivka (doplngk) 433 12 Q
EMC filr (doplnek) 410 15 ¢
Brzdny rezistor (dopln&k) 410 15 g:
I o :
H Zapojeni motoru o
- Analogovy vystup 471 13 =
Releovy vystup 472 13 g
Analogovy vstup 473 13 o
DigitaIni vstupy 474 13

m!

4.2, Zemnéni

Zemni svorka kazdého ménice by méla byt samostatng piimo pfipojena k zemné&ni napdieci sité. Vyvarujte se vytvareni zemnich
smy&ek mezi méni¢i nebo ménici a jinymi zafizenimi. Impedance zemni smyeky musi odpovidat bezpecnostnim predpisim. Zemni
smycky by mély byt pravidelné kontrolovany. Plocha profezu zemniho vodice PE musi byt alespori stejnd jako ostani privodni vodice.

Zemnéni motoru
Uzemnéte motor i na stran& ménice.

Detekce unikaijiciho proudu

U v3ech frekvenénich m&nicd je mozny vyskyt unikajicich proudd. Frekvenéni ménice INVERTEK jsou konstruovany s ohledem na co
nejnizsi hodnoty unikaijicich proudd. Hodnotu unikajictho proudu mize ovliviiovat délka motorového kabelu, modulagni frekvence,
zemni spojenf a typ EMC filtru. Pfi pouZiti zafizenf pro detekci unikajictho proudu (proudového chranige) dodrzujte nasledujici pokyny:

= Pouzijte zafizeni vhodné pro instalaci s frekven&nim mé&nicem

" Pro kazdy méni& instalujte zvlasf proudovy chrénic.

Uzemnéni stinéni kabelu
Stingni motorovych kabeld by mélo byt uzemnéno na obou koncich kazdého kabelu.
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4.3. Zapojeni napdjeni ménice

4.3.1. Volba kabelu

" Pro 1-fazové napdjeni ménice pouziite svorky L1 /L, 12/N.

» V pripadé 3-fazového napdjeni ménice pouzijte svorky L1, 12, a L3. Sled fazi nenf dlezity.

* Instalace frekvenéniho ménige vyzaduje dle normy IEC61800-5-1 vhodné zafizeni k odpojenf od napdiject sité.

= Profezy kabeld by mély byt dimenzovany s ohledem na misini predpisy, viz doporucené prifezy kabeld v &asti 9.2. Technickd
specifikace.

4.3.2. Volba jistice/ pojistek

" Mezi napdjeni ménice a napdjeci svorky by mély byt instalovany vhodné pojistky viz cast 9.2. Technickd specifikace. Obecné
plati pouziti pojistek s charakteristikou gG (IEC 60269) nebo jisticd ffidy B. Cas vybaveni pojistek musi byt pod 0,5s.

® Maximalni zkratovd odolnost silovych svorek ménice dle IEC60439-1 je T00KA.

4.3.3. Doplrikova vstupni tumivka
= Na vstupnf stran& ménice instalujte sifovou tlumivku za predpokladu:
o zvy3eni impedance napdijeci sité
o potla&enf proudovych 3picek
o zmengeni deformace napdjeciho napéti
o nesymetrie napdjeciho napéti

* Pro spravné dimenzovéni flumivky kontakiujte Vaseho dodavatele.

4.4. Zapojeni motoru

* Vinuti motoru je namdhdno pulzné 3itkovou modulaci (PWM) a proto musi byt dany motor vhodny pro pohon s frekven&nim
mé&nicem.

» Motor musi byt pfipojen na svorky U, V .a W pomoci 4-vodicoveho stinéného kabelu s PVC izolaci v souladu s mistnimi predpisy.
Zemnici vodi& musi mit minimdln& stejny prifez jako fazovy vodié.

= Zemnéni motoru musi byt pipojeno k jedné ze zemnicich svorek ménice.

® Maximalni povolend délka motorového stinéného kabelu je 100m, nestinéného 150m.

» V pifpadé paralelntho zapojeni motord pouZijte motorovou tlumivku.

4.5. Zapojeni svorkovnice motoru

V&fsina asynchronnich motorl umoziiuje zapojenf do hvézdy, nebo trojohelniku (Y /A), kde hvézda udava vyssi napéti. Napéfové
hladiny obou zapojeni musi byt uvedeny na stitku motoru. S ohledem na zapojeni svorkovnice motoru musi byt rovnéz dimenzovan
frekveneni ménie.

230 230 / 400

A
400 400 / 690
400 230 / 400 A

12 | Opfidrive E3 vzivatelsky manudl | Verze 1.02 www.invertekdrives.com



4.6. Ridici obvody

= Vsechny analogové signdly by mély byt zapojeny stingnym kabelem. PouZiveite stinéné kroucené dvoilinky a stinéni pripojte k
zemnici svorce ménice.

= Napdieci a fidici kabely by mély byt vedeny oddéleng a bez soubsghu.

" Maximalni utahovaci moment ovlddaci svorkovnice je O,5Nm.

* Profezy ovlddacich kabeld: 0.05 - 2.5mm?

4.7. Zapoijeni ridicich obvodu

pa ’ . ’ 93
Tovarni zapojeni Cislo svorky

Zdroj ménice +24VDC/100mA

1 +24VDC é
Na tuto svorku nepfipojujte externi napéti.

®
&)
_/._.® 2 Digitalni vstup 1 "logickd 1" rozsah napéti: 8V-30V DC
- 3 DigitdIni vstup 2 "logicka 0" rozsah napét: OV-4V DC
@ 4 DigitaIni vstup 3 / Digitalni: 8-30V
@ Analogovy vstup 2 Analogovy: O - 10V, 0 - 20mA, 4-20mA
5 Zdroj ménice +10VDC +10V, 10mA, 1kQ min.
'@ 6 Analogovy vstup 1/ Analogovy: 0-10V, 0-20mA, 4-20mA
@ DigitaIni vstup 4 Digitalni: 8-30V
7 ov Spojeno se svorkou &.9
. Analogovy vystup/ Analogovy: 0-10V,
(‘5 @ 8 Digitalni vysiup Digitélni: 0-24V 20mA mox.
% ov Spojeno se svorkou &.7
10 Releovy vystup
1) n Releovy wstup 250VAC, 6A / 30VDC, 5A

4.7.1. Analogovy vystup
Analogovy vystup mdze byt nastaven pomoci parametru P-25 viz East 6.2. Rozsifend sada parametrd, strana 20.
Vystup miZe byt nastaven do dvou rezimi:
* Analogovy vystup
o Wstup O-10V/20mA max.
= Digitalni vystup
o Wstup 24VDC/20mA max.

BuLipp [044u0) @ Jomod

4.7.2. Releovy vystup

Funkce vystupniho relé moze byt nastavena v parametru P-18 viz &ést 6.2. Rozsitend sada parametrd, strana 20.

4.7.3. Analogové vstupy

K dipozici jsou 2 analogové vstupy, kieré je mozné rovnéz nakonfigurovat joko digitéini viz parametry nize:
* Analogovy vstup 1, viz P-16

* Analogovy vstup 2, viz P-47

Tyto parametry jsou blize popsany viz sekce 6.2. Rozsitend sada parametrd, strana 20.

Funkce analogovych vstupl jsou definovany parametrem P-15 viz sekce 7. Makro konfigurace analogovych a digitdlnich vstupd,
strana 26 konfigurace maker analogovych a digitéInich vstupo.

4.7.4. Digitalni vstupy

K dispozici jsou az 4 digitdIni vstupy. Jejich funkce jsou definovany parametry P-12 a P-15 viz sekce 7. Makro konfigurace
analogowvych a digitélnich vstup, strana 26 konfigurace maker analogovych a digitélnich vstupo.
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4.8. Tepelna ochrana motoru

4.8.1. Vyhodnoceni tepelného pretizeni

Kazdy mé&ni¢ fady E3 ma intfegrovanou fepelnou ochranu s tovarné nastavenym proudovym limitem 150%. Tato hodnota mze byt
upravena v parametru P-54. Po prekrogeni jmenovitého proudu motoru dle P-O8 a daného &asu vyhlési poruchu “1.t-trP”. (napf.

150%,/60s).

4.8.2. Zapojeni termistoru motoru

Termistor zapoijte dle zapojenf nize.

Zapojeni Doplnujici informace

Kompatibilni termistor: PTC, limit poruchy 2,5kQ.
1 2 3 4 =V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig.

vstup &.3 vyhrazena externi porucha, napf. P-15=3 viz &dst 7.
Makro konfigurace analogowych a digitéInich vstupd, strana 26
konfigurace maker analogovych a digitdlnich vstupd.

® Nastavte P-47 = "Pkc-ER"

4.9. EMC kompadtibilita

. Typ napdjeciho Typ motorového X0 . Maximalni povolena

cre Stinény! Stinény'? M / 5M7
C2 Stingny? Stingny"? Stinény* 5M / 25M7
C3 Nestin&ny? Stinény? 25M / 100M7

Opleteny stinény kabel s nizkou impedanci vhodny pro pevné instalace, kde stinéni pokryvé nejméng 85% povrchu kabelu. Je
moznd instalace nestingného kabelu umist&ného do vhodného ocelového, nebo m&déného potrubi.

Kabel vhodny pro pevnou instalaci. Je moznd instalace nestinéného kabelu umist&ného do vhodného ocelového, nebo me&déného
potrubf.

Kabel vhodny pro pevnou instalaci. Stingny kabel nenf nutny.
Stinény kabel. Pro analogové signdly se doporucuie stinénd kroucend dvojlinka.

Stinéni kabelu by m&lo byt zakon&eno na konci motoru pomoci EMC prochodky, kferd umoziiuje piipojent k t&lu motoru pFes co
nejvétsi plochu.

V souladu s emisni kategorii C1 zpéinovazebniho ruseni do sité. Pro splnéni emisni kategorie C1 vyzafovanim z kabelu mohou byt
vyzadovdana dalif opatfeni.

Pripustng délka kabelu s pridavnym externim EMC filtrem.
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4.10. Pridavny brzdny odpor

Rada ménico E3 umozivje od velikosti 2 pripojent brzdného odporu.

Brzdny odpor by mé&l byt piipojen na svorky “+” and “BR” viz obrézek nize.

é Uroveii napéti na téchto svorkéch moze dodhnout az 800VDC.

Pfi kazdé praci na t&chto svorkach pockejte minimalng 10 minut od odpojeni napdjeciho napéti.

Pro vybér sprévného odporu kontakiujete firmu INVERTEK CZ, s.r.o.

Ochrana brzdného tranzistoru proti tepelnému pretizeni

Doporucujeme pouzit dodate&nou tepelnou ochranu s odpojenim odporu
od brzdného franzistoru v pfipadé jeho zkratu a pomocny kontakt vypinace
zavést jako externi poruchu do ménice.

moe

L/l 12/N 13

www.invertekdrives.com

KT - Vypinac

Uroveri napéti na t&chto svorkach
mize dosahnout az 800VDC.
A Pii kazdé prdci na t&chto svorkach
pockejte minimalng 10 minut od
odpojeni napdjectho napéti.

Volitelné zapojeni
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-

5. Ovladani

5.1. Ovladaci panel

K nastaveni a moniforovani stavu ménice slouzi integrovand klavesnice s displejem.

Zména zobrazenf okamzitych hodnot v rezimu start.
@ ENTER Otevfeni a zavieni parametru. Potvrzeni provedenych
zmeén.
NAHORU Zvysen otqgeklmotoru v rezimu fizenf z ovlddactho
panelu. Zvy3eni hodnoty parametru.
V . Snizenf oté&ek motoru v rezimu Fizenf z ovléddaciho ‘
oLV panelu. Snizenf hodnoty parametru. (= A
@ RESET / Reset poruchy a stop v rezimu fizeni z ovladactho v
STOP panelu. \ /
START Start v rezimu fizeni 2 ovladaciho panelu a reverzace
pokud je povolena.

5.2. Moznosti zobrazeni

S5tof

H 50.0

A c.d

1500

Fart

ofo]a

Lejlv )

>lella
L@I@VJ

>e]a
L@I{J/VJ

ofofa

>e]a
L@I{JIVJ

Lejlv )

Meni¢ v rezimu
stop

Ménic v rezimu
chod a zobrazuje
vystupnf frekvenci

Stiskn&te kratce
Enter a displej
zobrazi proud do
motoruy

Stisknéte kratce
Enter a disple;
zobrazi vykon
motory

Pokud je P-10 >
0, tak se dalsim
kratkym stiskem
Enter zobrazi

otéeky motoru

Ménic je v rezimu
fire mode. Nemuoze
byt resefovan
pokud nebude
deaktivovan

5.3. Zména parametru

Stof

-0

F-08

0

F-08

F-08

0]

ojo]

o]

> ]a

ojo]

o]

olgla

dlela

Stisknéte Enter po
dobu > 2s

Stisknéte tlacitko
nahoru, nebo
dold pro vybé&r
parametry

Stisknéte kratce
Enter

Pomocf tlagitek
nahoru, nebo
dolt nastavte
pozadovanou

hodnotu

Pro névrat k vybéru
parametrd krétce
stisknéte tlagitko
enfer

Pro opusténi
editace parametrd
stisknéte tlacitko
enter po dobu >2s
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5.4. P¥istup do monitorovacich parameirﬁ

SEoF A-00 FO0-0 3 SEoF

_l [a]le]o]gllelglallelola]lolg]la
Lj?,,] \2/We) L{?"JJVJL @|v |__\1?in

)

Stisknéte tflagitko Stisknéte fla¢itko Stisknéte kratce Stisknéte fla¢itko Pro zobrazent Pro opustent
Enfer po dobu >2s | nahoru, nebo dolt | Enter nahoru, nebo hodnoty stisknéte stisknéte tlacitko
pro vybé&r skupiny dold pro vybé&r kratce Enter enter po dobu >2s
parametrd P-00 parametru
5.5. Tovarni nastaveni 5.6. Reset poruchy

F‘-dEF StoP - S5koF
olo]a ofo]a]le]o]a

L@[v_) L@[VJL @Jv

[

Stisknéte krétce Stisknéte krétce
stop. Na displeji se stop. Na displeji se
zobrazi "SkaP” zobrazi "SkaP”

Pro pristup k
tovarnimu nastaveni
mé&nice stiskn&te
soucasné 3 tla&itka
po dobu

>2s. Displej zobrazi

"P-dEF”

5.7. LED Displej

Méni¢ fady E3 md integrovany 6 mistiny 7 segmentovy LED displej. K zobrazenf ur&itych varovani se pouzivaji nasledujici metody:

(o)

5.7.1 Rozlozeni LED displeje <
— _ - Q.
8. 8B.68.B.8.8. Q.
vV VvV VYV VYV E~

a b ¢ d e f

5.7.2 Vyznam LED displeje B

Led segmenty | Chovéni | Vymoam |

ab,cdef Blika vie najednou Proudové pretizeni motoru, dle P-08
‘a" a'f" Blika stridave Ziréta napdjectho napét
a Blik& Rezim “fire mode” je aktivni
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6. Parametry

6.1. Zakladni sada parametru

Par. Popis Minimum | Maximum | Tovarné | Jednotka

P-01 Maximalni frekvence /otédky | P02 | 500.0 |50.0(60.0) |Hz/ot./min.
Maximalni frekvence v Hz, nebo otéeky motoru v of. /min. pokud je P-10>0.

P-02 Minimalni frekvence /otacky ‘ 0.0 ‘ P-01 ‘ 0.0 ‘ Hz/ot./min,
Minimalni frekvence v Hz, nebo otée&ky motoru v ot./min. pokud je P-10>0

P-03 Rozjezdové rampa 000 | 6000 | 5.0 s
Cas zrychlent z OHz na jmenovitou frekvenci motoru dle P-09.

P-04 Zpomalovaci rampa ‘ 0.00 ‘ 600.0 ‘ 5.0 ‘ s
Cas zpomalent z jmenovité frekvence motoru dle P-09 na OHz. Pii nastaveni 0.00 je uplatnéna hodnota v P-24.

P-05 Zpusob zastaveni/ pri vypadku napdjeni ‘ o ‘ 4 ‘ o ‘ -
Vyberte zpUsob zastavenf a zastaveni pfi vypadku napdjeni ménice.

Nastaveni | ZpuUsob zastaveni Pfi vypadku napdjeni

0 Zastaveni po rampé P-04 Zastaven( s vyuzitim sefrvacnosti motoru jako generdtoru
1 Volny dobgh Volny dobgh

2 Zastaveni po rampé P-04 Rychly stop dle P-24, volny dobg&h P-24 = 0

3 Zastaveni po rampé P-04, brzdéni profiproudem | Rychly stop dle P-24, volny dob&h P-24 =0

4 Zastaveni po rampé P-04 -

P-06 Sporic energie 0 3 0 -
Optimalizace energie motoru je uréena k pouziti v aplikacich, kde motor pracuje delsi dobu pfi konstantnich oféekach s malym
zatizenim. Nemél by byt pouzivan v aplikacich s velkymi, néhlymi a skokovymi zm&nami z&téze nebo v rezimu Pl regulace.
Optimalizace energie snizuje vnitini tepelné ztraty ménice a zvy3uje U&innost, nicméng moze doijit k urgitym vibracim v motoru b&hem
provozu s malym zatizenim. Obecné e tato funkce vhodnd pro ventilétory, cerpadla a kompresory.

Nastaveni | Optimalizace energie motoru Optimalizace energie ménice
0 Vypnuto Vypnuto
1 Zapnuto Vypnuto

Vypnuto Zapnuto

Zapnuto Zapnuto

P-07 Jmenovité napéti motoru/ zpétna elektromagneticka o 250 / 500 | 230 / 400 v
konstanta pro PM a BLDC motory
Pro indukeni motory by mé&lo byt nastaveno jmenovité napéti dle stitku motoru. Pro PM a BLDC motory by mé&la byt nastavena
zpéid elekiromagnetickd konstanta dle jmenovitych otécek motoru.

P-08 Jmenovity proud motoru ‘ Dle vykonu ménice ‘ A
Jmenovity proud ze stitku motoru.

P-09 Jmenovita frekvence motoru ‘ 10 ‘ 500 ‘ 50 (60) ‘ Hz
Jmenovitd frekvence ze stitku motoru.

P-10 Jmenovita rychlost motoru ‘ o ‘ 30000 ‘ o ‘ RPM
Pokud je parametr nastaven do O, pak jsou viechny hodnoty souvisejicich parametrl zobrazeny v Hz a kompenzace skluzu je
zakézdana. P nastaveni ota&ek v of./min. ze 3titku motoru je kompenzace skluzu povolena a méni¢ zobrazuje otéeky v ot./min.
Vsechny parametry souvisejici s rychlosti (minimdlni o maximalni otéeky, prednastavend rychlost) budou zobrazeny v ot./min.
POZN. Pii zm&né& parametru P-09, dojde k nastaveni P-10 zpé&t do O.
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Minimum | Maximum | Tovéarné | Jednotka
P-11 Zvyseni napéti na nizkych frekvencich 0.0 Dle vykonu | Dle vykonu %
ménice ménice
Timto parametrem moze byt zvysen moment na nizsich frekvencich. Nadmérné navyseni mize mit za ndsledek nadproud a nésledné
prehfatf motoru.
Tento parametr funguje ve spojenf s P-51 (zpUsob fizeni) nasledujicim zpisobem:
P-51 P-11
0 0 Nastaveni zesileni je vypocitdno automaticky podle Gdaji z automatického ladént.
>0 Napéfové zesileni = P-11 x P-07. Toto napéti je pouzito pii OHz a linedrné redukovéno do P-09/2.
1 Vse | Napéfové zesileni = P-11 x P-O7. Toto napéti je pouzito pfi OHz a linedmé redukovano do P-09/2.
2,3,4,5 Vie Proudovy limit zesfleni = 4*P-11 *P-08.
Pro indukeni motory a P-51=1,2 mize byt vhodné nastavent dle velikosti ménice a jmenovitého proudu viz nize.
Velikost 1: 60 — 80% jm. proudu motoru
Velikost 2: 50 — 60% m. proudu motoru
Velikost 3: 40 — 50% jm. proudu motoru.
Velikost 4 a 5: 35 -~ 45% jm. proudu motoru
P-12 Zpusob Fizeni o 9 o -
0: Ze svorkovnice. Ovladani z fidici svorkovnice ménice.
1: Z ovladaciho panelu. Ovlgddani ménice z oviéddaciho panelu, povolen pouze kladny smér ofa&ek.
2: Z ovladaciho panelu. Ovladani ménice z oviddaciho panely, reverzace povolena. Tlagitko start na klévesnici ménice preping
mezi chodem vpied a vzad.
3: Modbus komunikace. Ovla¢dani ménice po komunikaci MODBUS RTU (RS485), pii pouziti danych rozjezdovych a
dojezdovych ramp.
4: Modbus komunikace. Ovlddani méni¢e po komunikaci MODBUS RTU (RS485). Po komunikaci je mozno upravovat
rozjezdovou i zpomalovaci rampu.
5: Pl regulator. Ovlddani méni¢e pomoci Pl reguldtoru s externi zp&tnou vazbou.
6: Pl regulator pricitajici hodnotu an. vstupu €.1. Ovladani ménice pomoci Pl reguldtoru s externi zp&tou vazbov, jejiz
hodnota je pfi¢itdna k hodnoté analog. vstupu &.1.
7: CANopen komunikace. Ovladdani ménice po komunikaci CANopen (RS485), pfi pouziti danych rozjezdovych a
dojezdovych ramp.
8: CANopen komunikace. Ovladdani ménice po komunikaci CANopen (RS485). Po komunikaci je mozno upravovat
rozjezdovou i zpomalovaci rampu.
9: Slave Mode. Ovladani mé&nicem INVERTEK pFipojeného v rezimu master. Adresa slave musi byt > 1.
POZN Pokud je P-12 =1, 2, 3, 4,7, 8, nebo 9, musi byt chod povolen propojenim svorky &. 1 a 2.
P-13 Typ zatéze (o} 2 (o} -
Poskytuje rychlé nastaveni klicovych parametri podle zamyslené aplikace.
0: Tézky rozbéh. Ureeno pro vieobecné pouziti.
1: €erpadlo. Ur&eno pro pohony erpadel.
2: Ventilator. Urceno pro pohony ventilatord.
Nastaveni | Aplikace | Proudovy limit Momentova Start s bézicim Reakce na tepelné
P-54 charakteristika | motorem P-33 pretizeni P-60 Index 2
0 Vseobecna 150% Konstantnf O: Vypnuty O: Porucha
1 Cerpadlo 110% Promé&nny O: Vypnuty 1: Omezeni vystupniho proudu
2 Ventilator 110% Proménny 2: Zapnuty 1: Omezeni vystupniho proudu
P-14 Pristupovy kéd k rozsifené sadé parametrd o 65535 o -
Pro pfistup k rozsifené sad& parametrd nastavte 101 dle nastaveni v P-37 (tovamé 101). Pro pfistup k pokrogilé sad& parametrd
nastavte 201.
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6.2. Rozsifrena sada parametru

Par. Popis Minimum | Maximum | Tovarné | Jednotka
P-15 Funkee digitalnich vstupd o | 19 | o | -
Definice funkce digitdlnich vstupd v zavislosti na zpisobu ovladani dle P-12 viz sekce 7. Makro konfigurace analogovych a
digitalnich vstupg, strana 26.
P-16 Format analogového vstupu é.1 ‘ - ‘ uUo-10 ‘ -
U O- 10 =0 az 10V, jednosméré. Méni¢ zistane na minimdlnich otdekdch, pokud je analogova zadost 0%. 100% analogové
#¢dosti odpovidd maximalni frekvenci dle P-O1.
b 8- 10 =0 az 10V, obousm&mé&. Motor bude pfi analogové z&dosti OHz reverzovat. Napft. pro obousmérné ovlédani signdlem
0-10V nastavte P-35 = 200,0%, P-39 = 50,0%.
A 8-20=0az20mA.
b H-20 =4 oz 20mA, méni¢ vyhlési poruchu H-20F 500ms od poklesu zadosti pod 3mA.
r H-20 =4 0z 20mA, méni¢ pii poklesu zadosti pod 3mA prepne rychlost dle P-20.
b 20-4=20 a2 4mA, méni& vyhlési poruchu H-20F 500ms od poklesu 2adosti pod 3mA.
r 20-4 =20 az 4mA, méni¢ pii poklesu zadosti pod 3mA prepne rychlost dle P-20.
U 10-0=10az 0V, jednosm&me&. Mé&ni¢ z0stane na maximdalnich otaekach, pokud je analogovd zadost 0%.
P-17 Modulacni frekvence ‘ 4 ‘ 32 ‘ 8 ‘ kHz
Nastavuje spinaci frekvenci ménice. Pokud se pii otevieni parametru zobrazi ,rEd”, byla spinaci frekvence snizena na Groveri v
PO0-32 z dovodu nadmémé teploty chladice ménice.
P-18 Funkce vystupniho relé ‘ o ‘ 12 ‘ 1 ‘ -
Logick& 1 odpovidd sepnutf vystupnich svorek relé €10 a 11.
0: Ménic v chodu. Logickd 1 pokud je povolen chod.
1: Ménié bez poruchy. logické 1, pokud je pfipojeno napéti a mé&ni¢ je bez poruchy.
2: Zédana rychlost dosazena. Logicks 1, pokud vysiupnt frekvence odpovidd zadané.
3: Ménic v poruse. logickd 1, pokud mé&ni& vyhlasil poruchu.
4: Vystupni frekvence >= limit. Llogickd 1, pokud vystupni frekvence prekro&i nastavitelny limit v P-19.
5: Vystupni proud >= limit. logickd 1, pokud vystupni proud prekro&i nastavitelny limit v P-19.
6: Vystupni frekvence < limit. Logickd 1, pokud je vystupni frekvence nizsi, nez nastavitelny limit v P-19.
7: Vystupni proud < limit. Logickd 1, pokud je vystupni proud nizsi, nez nastavitelny limit v P-19.
8: Analogovy vstup €. 2 > limit. Logické 1, pokud analogovy vstup &.2 prekroci nastavitelny limit v P-19.
9: Ménic pripraven k chodu. logickd 1, pokud je méni¢ pripraven k chodu a bez poruchy.
10: Ménic v rezimu “Fire Mode”. Logickd 1, pokud je rezim “Fire Mode" akfivni.
11: Vystupni frekvence > limit a rezim “Fire Mode” neni aktivni. Joko nastaveni 4, ale vystupni relé nesepne pokud
ie meni¢ v rezimu Fire Mode".
12: Komunikace. Status je fizen bitem 8 kontrolniho slova.
P-19 Limit vystupniho relé 0.0 200.0 100.0 %
Nastavenf limitu pro P-18 4-8.
P-20 Prednastavena frekvence 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/ot./min.
P-21 Pfednastavena frekvence 2 -P-01 P-01 25.0 Hz/ot./min.
P-22 Pfednastavena frekvence 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/ot./min.
P-23 Pfednastavena frekvence 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/ot./min.
Prednastavené frekvence jsou voleny digitaInim vstupem dle nastaveni P-15. Pokud je P-10= O, tak jsou viechny hodnoty v Hz.
Pokud je P-10> O, tak jsou viechny hodnoty v Hz.
P-24 2. zpomalovaci rampa (rychly stop) 0.00 600.0 0.00 s

Nastaveni ¢asu 2. zpomalovaci rampy.

V pfipadé vypadku napdijeni mize byt pri P-05=2,3 automaticky akfivovana. Pri nastaveni 0,0 bude aktivovan volny dobéh. Rychly
stop m0ze byt rovn&z akfivovan dle paramatru P-15.

Pokud je P-24 > O, P-02 > O, P-26=0 a P-27 = P-02, bude tato rampa akfivovdna pro rozjezd a zpomalent pfi provozu pod
minimdlnimi otd&kami, coZ mize byt uzite¢né pro cerpadla a kompresory.
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Minimum | Maximum | Tovarné | Jednotka

P-25 Funkce analogového vystupu o 12 8 -
Méd digitalni vystup, log. 1 = +24VDC
0: Ménic v chodu. logickd 1 pokud je povolen chod.
1: Méni¢ bez poruchy. logickd 1, pokud je pfipojeno napéti a méni¢ je bez poruchy.
2: Zadana rychlost dosazena. Logickd 1, pokud vystupni frekvence odpovidé zadéné.
3: Ménic v poruse. logickd 1, pokud méni& vyhlasil poruchu.
4: Vystupni frekvence >= limit. Logickd 1, pokud vystupni frekvence prekrogi nastavitelny limit v P-19.
5: Vystupni proud >= limit. logickd 1, pokud vystupni proud prekro&f nastavitelny limit v P-19.
6: Vystupni frekvence < limit. Logickd 1, pokud je vystupni frekvence nizsi, nez nastavitelny limit v P-19.
7: Vystupni proud < limit. logickd 1, pokud je vystupni proud nizsi, nez nastavitelny limit v P-19.
Méd analogovy vystup
8: Vystupni frekvence. O oz P-O1, rozligeni 0,1 Hz.
9: Vystupni proud. O oz 200% z P-08, rozliseni O,1A.
10: Vystupni vykon. O az 200% dle vykonu motoru.
11: Moment motoru. O az 200% z P-08.
12: Komunikace. \ystup je fizen bitem 9 kontrolniho slova komunikace, dle P-12.
P-26 Sitka pdsma zakazané frekvence 0.0 P-01 0.0 Hz/ot./min.
P-27 Zakazana frekvence 0.0 P-01 0.0 Hz/ot./min.
Nastavenim zakdzané frekvence je mozné predeiit vibracim motoru pii danych frekvencich. Parametr nastavuje stted pasma
zakdzané frekvence ve spojeni s P-26. Jestlize je z4dand hodnota frekvence v rozsahu zakézaného pdsma, méni¢ automaticky
presko&i na hornf nebo spodn hranici zakdzaného pasma.
P-28 Nastaveni napéti U/f kFivky o P-07 o \"
P-29 Nastaveni frekvence U/f krivky 0.0 P-09 0.0 Hz
Nastavenim parametrd P-28 a P-29 je mozné urcit bod prabshu U /f kiivky.
P-30 Start/ Restart / "Fire mode" konfigurace

Index1: zpusob startu/ auto restart N/A N/A Edge-r -

Volba automatického startu pokud je povolen chod a znovu obnoveno napdjeci napéti.

EdSE-r: Povel start neni v piipadé obnoveni napdjectho napéti a povoleni chodu na DI aktivni. Start musi byt proveden
nabéznou hranou na DI po pfivedeni napéti.

RUto-O: Povel start je akfivni po obnoveni napdjeni a povolenf chodu na DIT.

AUto- ! az AUto-5: Povel START stejné jako v Auto-O. Pfi poruse ménic uini 1 az 5 pokusd o restart ménice. Doba mezi pokusy
20s. Pokusy jsou pocitany a pokud se s poslednim restartem méni¢ nespusti bude vyzadovan ruéni restart na ménici. Pocitadlo se
vynuluje restartem napdjen.

Index 2: Logika rezimu “fire mode” o 3 o -

Definuje chovéni mé&nice v rezimu “fire mode”.
0: n.C: Rozpinaci kontakt. Rezim “fire mode” je akiivovan rozpojenim vstupu.
1: n.O: Spinaci kontakt. Rezim “fire mode” je aktivovan sepnutim vstupu.

2: F-N.C: Rozpinaci kontakt, pevna rychlost. Rezim “fire mode” je aktivovan rozpojenim vstupu s pfednastavenou
rychlostf 4, dle P-23.

3: F-N.O: Spinaci kontakt, pevna rychlost. Rezim "fire mode” je akfivovdn sepnutim vstupu s prednastavenou rychlosti 4,
dle P-23.

Index: 3: zpUsob ovladani rezimu “fire mode” o 1 (0] -

Definuje typ vstupu nastavenf rezimu “fire mode”.

0: Off. Mé&nic z0stane v rezimu "fire mode” po dobu sepnutého signdlu. Spinaci, nebo rozpinaci kontakt dle indexu 2.

1: On. On. Akiivace rezimu "fire mode” pulsnim sepnutim vstupu, dle nastaveni Indexu 2.
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Minimum | Maximum | Tovéarné | Jednotka
P-31 Povel start v rezimu klavesnice 0 7 1 -
Tento parametr je akfivni pouze v pfipad& nastavenf ovidddani ménice z ovlddaciho panelu (P-12=1,2), nebo pri fizenf po komunikaci
MODBUS (P-12=3,4). Pfi nastaveni O, 1, 4, 5 je povel start/stop z oviédaciho panelu aktivni. Svorky &1 a 2 musi byt propojeny.
Pri nastaveni 2, 3, 6, 7 je povel start povolen z ovlddaci svorkovnice ménice. Povel start/stop je z ovlddaciho panelu ignorovan.
0: Start z klavesnice na minimalni rychlost.
1: Start z klavesnice na posledni dosazenou rychlost.
2: Start ze svorkovnice na minimalni rychlost.
3: Start ze svorkovnice na posledni dosazenou rychlost.
4: Start z klavesnice na rychlost pfed poslednim povelem start.
5: Start z klavesnice na prednastavenou rychlost P-23.
6: Start ze svorkovnice na rychlost pred poslednim povelem start
7: Start ze svorkovnice na prednastavenou rychlost P-23.
P-32 Konfigurace DC brzdéni
Index 1: Doba DC brzdéni 0.0 25.0 0.0 s
Index 2: Rezim DC brzdéni (o} 2 0 -
Index 1: Definuje dobu DC brzdéni s trovni proudu dle P-59.
Index 2: Definuje rezim DC brzdéni:
0: DC brzdéni po zastaveni. Aktivace DC brzdéni pfi dosazeni 0.0Hz po &as nastaveny vindexu 1 s Grovni nastavenou v P-59.
1: DC brzdéni po povelu startu. Akiivace DC brzdéni pfi rozjedu ihned po povelu start po &as nastaveny v indexu 1 a Grovni
nastavenou v P-59. Tento zpUsob brzdéni je vhodny pro zastaveni motoru pred roztogenim.
2: DC brzdéni po zastaveni a povelu start. Kombinace nastaveni O a 1.
P-33 Start s bézicim motorem 0 2 0 -
0: Zakazano
1: Povoleno. Ménic se pokusi zjistit zda se jiz motor to&i a za&ne fidit otéeky z aktudlni rychlosti. Pokud se motor netodi, Ize po
povelu start ocekdvat krétké zpozdéni.
2: Povoleno pfi poruse, nebo volném dobéhu. Start s b&zicim motorem je povolen pouze v t&chto stavech.
P-34 Aktivace brzdného tranzistoru (neplati pro velikost 0 a 0 :
meénice 1)
0: Zakazano
1: Povoleno se softwarovou ochranou. Softwarova ochrana je navizena pro brzdné odpory Invertek 200W
montovatelné do krytu mé&nice.
2: Povoleno bez softwarové ochrany. Softwarovd ochrana je pro Invertek odpory zakdzana.
3: Povoleno se softwarovou ochranou. Stejn& jako moznost 1, brzdny tranzistor je aktivni pouze pfi zmé&né rychlosti.
4: Povoleno bez softwarové ochrany. Stejné jako moznost 2, brzdny tranzistor je aklivni pouze pii zméné rychlosti.
P-35 Zesileni analogového vstupu ¢.1 0.0 2000.0 100.0 %
Nastavuje zesileni zddané hodnoty na analogovém vstupu. Napfiklad pii P-16 0-10V a zesileni 200% bude pfi 5V
2&dosti odpovidat maximdlni frekvenci dle P-O1.
P-36 Konfigurace sériové komunikace Viz nize
Index 1: Adresa ménice 0 63 1 -
Index 2: Rychlost komunikace 9.6 1000 115.2 kbps
Index 3 : Chyba komunikace /nastaveni zpozdéni 0 3000 t 3000 ms
Index 1: Adresa ménice: rozsah: O — 63, tovamé: 1.
Index 2: Rychlost komunikace:
Pro Modbus RTU: 9.6, 19.2, 38.4, 576, 115.2 kbps.
Pro CANOpen: 125, 250, 500, 1000 kbps.
Index 3: Definuje dobu v ms, po kierou méni¢ pracuje, aniz by obdrzel platny zdpis do registru 1. Nastaveni O deakivuje tuto funkci.
't": po prekrogeni nastavené prodlevy méni& vyhldsf chybu.
'r’: po prekrogeni nastavené prodlevy méni¢ zastavi po rampé, bez vyhldseni chyby.
p-37 Pristupovy kéd o0 | 9999 | w1 | -
Nastavuje piistupovy kod k rozsitené sadé parametrd P14 a vice.
P-38 PFistup k parametrom ‘ (] ‘ 1 ‘ o ‘ -
0: Odeméeno. Vsechny parametry je mozné &ist a edifovat.
1: Zaméeno. Parametry je moZné pouze &ist. Editace pouze parametru P-38.
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Minimum | Maximum | Tovdrné | Jednotka

P-39 Offset analogového vstupu é.1 -500.0 500.0 0.0 %
Nastavuje posun v procentech celého rozsahu stupnice vstupu, ktery je pouzit na analogovy vstupni signdl. Tento parametr funguje
ve spojeni s P-35 a vyslednou hodnotu Ize zobrazit v POO-01. Vyslednd hodnota je definovana v procentech dle:

POO-01 = (Pouzitd rovefi signdlu (%)-P-39) x P-35).

P-40 Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Nasobena hodnota 0 3 o -
Umoziiuje nastavit zobrazeni dalsf veliginy na displeji v rezimu chodu ménice bud z vystupni frekvence (Hz), nebo rychlosti motoru
(of./min.), nebo Grovné& signdlu zp&tné vazby pfi provozu v rezimu Pl.

Index 1: Nastavuje hodnotu, kterou je ndsobend vybrand velicina.

Index 2: Nastavuje ndsobenou veliginu.

0: Rychlost motoru. Je ndsobend rychlost motoru v Hz, nebo v ot./min pokud je P-10>0.

1: Proud motoru. Je ndsoben proud motoru v A.

2: Hodnota na analog. vstupu ¢.2 v %.

3: Zpétna vazba Pl regulatoru. Je ndsobena hodnota zp&ié vazby Pl reguldtoru v % dle P-46.

P-41 Proporcionadlni zesileni Pl regulatoru ‘ 0.0 30.0 ‘ 1.0 ‘ -
Vys3i hodnoty poskytuif rychlejsi zménu vystupnf frekvence ménice v reakci na malé zmény signdlu zp&iné vazby. Plis vysokd
hodnota mize zpdsobit nestabilitu.

P-42 Cas integraéni konstanty Pl regulatoru ‘ 0.0 ‘ 30.0 ‘ 1.0 ‘ s
V351 hodnoty poskytuii umengjsi odezvu pro systém, kde celkovy proces reaguje pomalu.

P-43 Reakce Pl regulatoru ‘ o ‘ 3 ‘ o ‘ -
0: P¥imd. Snizeni hodnoty zp&tovazebnf veliginy vede ke zvysenf otécek.

1: Inverzni. Snizeni hodnoty zp&tinovazebni veliciny vede ke snizeni otacek.
2: PFima. Jako pro nastaveni O, ale pfi prechodu z rezimu spanku bude vystup Pl reguldtoru na 100%.
3: Inverzni. Jako pro nastaveni 1, ale pfi prechodu z rezimu spdnku bude vystup Pl regulétoru na 100%.

P-44 Zdroj referencni hodnoty Pl regulatoru ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
0: Digitalni. Referencni hodnota je zadéna dle P-45.

1: Analogovy. Referenéni hodnota je zaddna analogovym vstupem &.1. Viz hodnota v POO-O1.

P-45 Digitdlni reference Pl regulatoru ‘ 0.0 ‘ 100.0 ‘ 0.0 ‘ %
Pro P-44=0 umoziivje nastavit digitdlni referenci (2adost) pro Pl reguldtor. 100% odpovidd max. hodnot& zp&tnovazebni veliciny.

P-46 Zdroj zpétné vazby Pl regulatoru ‘ o ‘ 5 ‘ o ‘ -
0: Analogovy vstup ¢€.2 (svorka €.4). Hodnotu je mozné vy&ist v POO-02.

1: Analogovy vstup ¢.1 (svorka €.6). Hodnotu je mozné vyeist v POO-01.

2: Proud motoru v % dle P-08.

3: Napéti meziobvodu. O - 1000 V =0 - 100%.

4: An. vstup ¢&.1 - an. vstup €.2. Rozdil hodnoty analogovych vstupd &. 1 a 2. Hodnota je omezena na O.

5: Vyssi hodnota an. vstup €.1 /an. vstup €.2. Pro zadost Pl reguldtoru je vzdy vyuzita vy3si hodnota jednoho ze dvou
analogowvych vstupd.

P-47 Format analogového vstupu ¢.2 - - - uo-10
U 0-1=00z10V.

A 0-20=0az20mA.

b H-20 =4 az 20mA, méni& vyhlési poruchu H-20F 500ms od poklesu zadosti pod 3mA.

r H-20 =14 az 20mA, méni¢ piepne na prednastavenou rychlost P-20 pii poklesu zadosti pod 3mA.

b 20-4 =20 az 4mA, méni& vyhlési poruchu H-20F 500ms od poklesu zadosti pod 3mA.

r 20-4=20 az 4mA, méni¢ piepne na piednastavenou rychlost P-20 pii poklesu zadosti pod 3mA.

PEc-th = pouzitl pro termistor motoru. Plati dle P-15=externi porucha (E-Trip) na digitélnim vstupu &.3. Uroveri poruchy 1.5kQ, reset 1kQ.

P-48 ReZim spanku | 00 | 600 | 00 | s
Akfivace rezimu spanku P-48>0.0. V piipadé chodu mé&ni¢e na minimdalni rychlost (P-02) po &as nastaveny v P-48, piejde m&ni& do
rezimu spanku.

P-49 Pfechod z rezimu spanku v rezimu Pl regulatoru ‘ 0.0 ‘ 100.0 5.0 ‘ %
Nasfaveni Grovng hodnoty rozdilu mezi referenéni hodnotou a hodnotou zp&tné vazby pro prechod/pretrvani v rezimu spénku.
Podminkou je ovladani ménice v rezimu Pl reguldtor (P-12=5,6) a aktivace rezimu spanku (P-48 >0).

P-50 Hystereze digitalniho vystupu ‘ 0.0 ‘ 100.0 ‘ 0.0 ‘ %
Nastaveni trovné hystereze pro P-19 k zabranéni rozkmitani kontaktu relé.
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6.3. Pokrocila sada parametru

Par. Popis Minimum | Maximum | Tovarné

P-51 Zposob Fizeni o | 5 | o | -
0: Vektorové
1: Skalarni U/f
2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet).
3: Rizeni BLDC motoru (BrushLess DC Motor).
4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru.
5: LSPM motor

P-52 Avutomatické ladéni (Autotuning) o 1 o -
0: Zakazano.
1: Povoleno. Méni¢ okamzité zacne méfit data motoru pro optimdlni regulaci. Pred spusténim si ovéfte, Ze jsou viechny
parameiry motoru spravné nastaveny. Mize byt pouzito pro P-51=0, pfi P-51=1 nenf vyzadovano.
Pro nasfaveni P-51=2-5 musi byt automatické ladéni spusténo aZ po nastaveni viech viech parametrd motoru.

P-53 Zesileni vektorového regulatoru ‘ 0.0 ‘ 200.0 ‘ 50.0 ‘ %
Neni akfivni pfi P-51=1.

P-54 Maximalni proudovy limit | 00 | 750 | 1500 | %
Definuje maximdlni trovéfi vystupntho proudu pfi vektorovém fizen.

P-55 Odpor statoru | o000 | 65535 | - | o
Odpor statorového odporu v Q. Je zmé&fen pfi automatickém ladénf. Jinak nenf nutné nastavovat.

P-56 Indukénost statoru v ose d (Lsd) ‘ 0.00 ‘ 655.35 ‘ - ‘ mH
Je zmé&fena pii automatickém ladént. Jinak neni nutné nastavovat.

P-57 Indukénost statoru v ose q (Lsq) ‘ 0.00 ‘ 655.35 ‘ - ‘ mH
Je zmé&fena pii automatickém ladént. Jinak neni nuiné nastavovat.

P-58 Frekvence DC brzdéni ‘ 0.0 ‘ P-01 ‘ 0.0 ‘ Hz/ot./min.
Nastavuje frekvenci, pi které zaging DC brzdént, dive, nez vystupni frekvence doséhne 0.0Hz.

P-59 Proud DC brzdéni | 00 | w00 | 200 | %
Nastavuje troveri proudu DC brzdénf dle podminek P-32 o P-58.

P-60 Rizeni tepelného pFetizeni motoru - - - -
Index:1 Zaznam tepelného pretizeni (o} 1 (o] 1
0: Zakazano
1: Povoleno. Pii fomfo nastaveni je méni¢em vypoditand informace o tepelném pretizeni motoru zachovdna i po odpojeni
sifového napdjeni ménice.
Index:2 Reakce na tepelné pretizeni ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ 1
0: It.trp. Ménic pii dosazenf limitu tepelného pretizeni motoru vyhlasi poruchu Itirp.
1: Omezeni limitu vystupniho proudu. Pii dosazent pretizeni 90% dojde k omezeni limitu vystupniho proudu na 100% dle
P-08, aby se zabranilo poruse Itirp. Limit se vt na hodnotu P-54 po dosazeni nackumulovaného pretfizeni 10%.

P-61 Povoleni ethernet funkci ‘ 0 ‘ 1 ‘ 0 ‘ -
0: Zakdzano 1: Povoleno

P-62 Casovy limit pro funkci vyse ‘ o ‘ 60 ‘ o ‘ min
O: Zakdzano >0: Casovy limit

P-63 Modbus reim o | 1 | o | -
O: Standardni’ 1: Rozsiteny?
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6.4. Skupina monitorovacich parametrid P-00

Por._|Popis | Vysvétleni

P00-01 Napéti na analogovém vstupu &.1 (%) 100% = max. napéti

P00-02 Napéti na analogovém vstupu &.2 (%) 100% = max. napé&ti

P00-03 Frekveneni zadost (Hz, ot/min.) Zobrazena v Hz (pokud P-10=0), jinak v ot./min

P00-04 Stav digitélnich vstupd Stav digitdlnich vstupd

P00-05 Vystup Pl reguldtoru (%) Zobrazuje vystupni hodnotu Pl reguldtoru.

P00-06 ZvIn&ni napét meziobvodu (V) Naméfend hodnota zvinéni napéti meziobvodu

P00-07 Napéti do motoru (V) Hodnota efektivntho napéti do motoru

P00-08 Napéti stejnosmérmého meziobvodu (V) Napéli stejnosmémého meziobvodu

P00-09 Teplota chladice (°C) Teplota chladice

P00O-10 Provozni doba od data vyroby (h) Nenf nulovén pri resetu do tovamiho nastavent.

P0O-11 Provozni doba od posledni poruchy (1)(h) Cita¢ provoznich hodin se zastavi pfi poruse. Reset citace dalsim startlem po poruse,
nebo opé&tovném privodu napdjent.

P00-12 Provozni doba od posledni poruchy (2)(h) Citac provoznich hodin se zastavi pii poruse. Reset &itace dalsim startem po poruse.
Podpéti neni povazovano za poruchu. Neni resetovdn opé&tovnym pifvodem
napdjeni.

P00-13 Z&znam poruchy Zobrazuje 4 posledni poruchy ménice

POO-14 Provozni doba od posledniho startu Citac provoznich hodin se zastavi v rezimu stop a resetuje dalsim povelelm start.

P0O-15 Zaznam napétl stejnosmémého meziobvodu (V) | Zédznam 8 poslednich hodnot pred poruchou. Cas vzorkovéni 256ms.

P00-16 Z&znam teploty chladice (°C) Zaznam 8 poslednich hodnot pred poruchou. Cas vzorkovani 30s.

P00-17 Z&znam proudu motoru (A) Zaznam 8 poslednich hodnot pred poruchou. Cas vzorkovani 256ms.

POO-18 Z&znam zvinéni napéti meziobvodu (V) Z&znam 8 poslednich hodnot pred poruchou. Cas vzorkovani 22ms.

P00-19 Z&znam internf teploty ménice ( C) Zaznam 8 poslednich hodnot pred poruchou. Cas vzorkovani 30s.

P00-20 Inferni teplota ménice ( C) AktudlIni infernf teplota ménice

P00-21 Prichozi data komunikace CANopen Prichozi data [RX PDO1) pro CANopen: PI1, PI2, PI3, P14

P00-22 Odchozi data komunikace CANopen Odchozi data (TX PDO 1) pro CANopen: PO 1, PO2, PO3, PO4

P00-23 Celkovy &as s teplotou chladice > 85° C (h) Celkové doba chodu s teplotou chladige vice nez 85°C

P00-24 Celkovy &as s internf teplotou chladi¢e > 80°C (h) | Celkova doba chodu s inferni feplotou ménice vice nez 80°C

P00-25 Ot&eky rotoru (Hz) Odhadovand rychlost rotoru v Hz v rezimu vektorového fizent.

P00-26 Spotieba ménice v kWh/MWh Celkova spotieba meénice v kWh/MWh.

P00-27 Provozni doba ventilatoru (h) Cas je zobrazovan v hh:mmss. Prvni hodnota zobrazuje &as v h, stiskem 3ipky
nahoru v mm:ss.

P00-28 Softwarovd verze Zobrazuje verzi | /O procesoru a vykon ménice.

P00-29 Wykon a typ mé&nice Vykon, typ mé&nice a verze softwaru.

P00-30 Vyrobni &islo ménice Vyrobnf &islo mé&nice.

P00-31 Id/Iq proud Zobrazeni magnetizagniho proudu v ose Id a momentového proudu lg. Stiskem
Sipky nahoru se zobrazf Ig.

P00-32 Modulaéni frekvence (kHz) AktudIni modulaéni frekvence

P00-33 Citac chyb O-| Tyto parametry zaznamendvaif pocet vyskytd danych chyb.

P00-34 Cita& chyb O-Volts

P00-35 Cita& chyb U-Volts

P00-36 Cita& chyb O-temp (h/sink)

P00-37 Citac chyb b O-|

P00-38  Citac chyb O-hEA!

P00-39 Cita& chyb komunikace Modbus

P00-40 Cita¢ chyb komunikace CAN

P00-41 Cita¢ chyb na fidicim procesoru ménice

P00-42 Cita& chyb v silové ¢asfi ménice

P00-43 Celkové doba pod napétim (h) Celkové doba ménice pod napétim

P00-44 Chyba méfeni proudu féze U Interni hodnota

P00-45 Chyba méfeni proudu féze V Interni hodnota

P00-46 Chyba méfeni proudu féze W Interni hodnota

P00-47 Index 1: Celkova doba v rezimu “fire mode” Celkova doba v rezimu “fire mode”

Index 2: Pocet aktivaci rezimu “fire mode” Zobrazuje pocet aktivaci rezimu “fire mode”

P00-48 Zobrazeni hodnoty kandlu 182 Zobrazuje hodnoty kandlu 182

P00-49 Zobrazeni hodnoty kandlu 3&4 Zobrazuje hodnoty kandlu 3&4

P00-50 Rizeni motoru Interni hodnota
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7. Makro konfigurace analogovych a digitalnich vstupt

7.1. Prehled

Ménice Invertek pouzivaii pro nastavent digitélnich a analogovych vstupt makro funkce, kde je dilezité nastavit parametry:
P-12  Volba zpdsobu ovlddani ménice.

P-15 Prifazuje makro funkci jednotlivym vstuptm.

K dalsimu pfizptsobeni nastaveni Ize pouzit dalsi parametry, napt.:

P-16 Volba rozsahu All.

P-30 Automaticky start/restart. Uruje, jak se zachovd méni pii opétovném pfivodu napdijent s ohledem na stav DI 1.

P-47 Volba rozsahu Al2.

7.2. Priklady zapojeni

Schémata nize poskytuji jednoduchy prehled zapojent pro jednotlivé makro funkce.

Zapojeni 1 Zapojeni 2 Zapojeni 3

Zapojeni 4

™
a

Al'l
oV / COM

™
a

Zapojeni 11

o™ —

= -
©

Y@ OV / COM

-

Zapojeni 6

o~
[a)

Zapojeni 10

Zapojeni 7

Zapojeni 8

o~
&)

Al'l
oV / COM
+24V DC
DIl

DI 3
+10V DC
Al'l

oV / COM

=
O
)
~
>
O
N

. B
-
' B

~N | o> o~ | o
ala [ag e

DIl

™
o

+24V DC

+10V DC
Al'l
oV / COM

Y@ OV / COM

—
-
L.
v
I

+24V DC

26 | Optfidrive E3 uzivatelsky manudl | Verze 1.02 www.invertekdrives.com



7.3. Legenda makro funkci

Tabulka nize slouzi jako kli¢ jednotlivych makro funkef.

Funkce Vysvétleni

STOP Rozpojeny kontakt-rezim STOP.

RUN Sepnuty kontaki-rezim START.

FWDU Kladny smér

REVO Reverzace

RUN FWDU Sepnuto-start kladnym smé&rem, rozepnuto stop.

RUN REVO Sepnuto-start reverzace, rozepnuto stop.

ENABLE Povolenf chodu propojenim svorkami &.1 a 2. Pro rezim ovladani v rezimu z ovlddaciho panelu (klavesnice)
ménice P-31 uréuje zda dojde k automatickému startu, nebo bude vyzadovén start z klavesnice.

START! Spinaci kontakt. Pulsnim sepnutim START. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP.)

A- START -~ Start sougasnym sepnutim vstupd. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

STOP! Rozpinaci kontakt. Pulsnim rozepnutim stop.

STARTIFWDO Spinaci kontakt. Pulsnim sepnutim START kladnym smé&rem. (Musi byt propojen rozpinact kontakt STOP)

STARTIREVO Spinaci kontakt. Pulsnim sepnutim START reverzace. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

A-FAST STOP (P-24)-" | Rychly stop dle P-24 sou&asnym pulsnim sepnutim obou vstupd sou€asné.

FAST STOP1 (P-24)

Rozpinaci kontakt. Pulsnim rozepnutim rychly stop dle P-24.

E-TRIP

Rozpinaci kontakt. Vstup pro externi poruchu, nebo termistor dle P-47.

Fire Mode

Akiivuje rezim "fire mode".

Analog Input Al1l

All, formdt vstupu dle P-16.

Analog Input Al2

Al2, format vstupu dle P-47.

Al1 REF

Frekvenéni zadost dle All.

Al2 REF Frekvencni zadost dle Al2.

P-xx REF Frekveneni z&dost dle P20 az P-23.

PR-REF V zdvislosti na sepnutf digitélnich vstupd je vybrana prednastavend rychlost P-20 az P-23.
PI-REF Frekveneni z&dost dle Pl reguldtoru.

PIFB Analogovy vstup jako zdroj zp&mé vazby Pl reguldtoru.

KPD REF Rychlost zaddna z klavesnice.

FB REF Rychlost po komunikaci Modbus RTU / CAN Open / Master, dle P-12.
(NO) Spinaci kontakt-pulsni sepnut.

(NC) Rozpinaci kontakt-pulsnf rozepnuti.

INCSPD1 Spinact kontakt, sepnuto - zvySovani otacek.

DEC SPD! Spinaci kontakt, sepnuto — snizovani otd&ek.
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7.4. Makro funkce-ovladani ze svorkovnice (P-12 = 0)

n-“—-—“—
o STOP START +smér -smér Al1 REF ‘ P-20 REF Analogowvy vstup 1 1
otéeni U | otdeeni O
1 STOP START Al REF PR-REF P-20 P-21 Analogovy vstup 1 1
2 SO o2 | bz | P-20 - P-23 P-Ol 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 ] P-23
3 STOP START All P-20 REF | Externi chyba OK Analogovy vstup 1
4 STOP START All Al2 Analogovy vstup 2 Analogovy vstup 1 4
5 STOP START STOP START All P-20 REF Analogovy vstup 1 1
+smér of. U -smér of. O
Nomeees Rychly stop (P-24)------ ~
6 STOP START +smér -smér Externf chyba OK Analogovy vstup 1 3
otdgeni U | otdeeni O
7 STOP START STOP START Externi chyba OK Analogovy vstup 1 3
+smér of. O -smér ot. O
e Rychly stop (P-24)----—- ~
otéeeni U 0 0 P20
1 0 P-21
0 1 p-22
] 1 P-23
+smér of. U -smér of. O
Nomeeee Rychly stop (P-24)------ a 0 0 P-20
] 0 P-21
0 ] p-22
1 1 P-23
10 (NO) START 1 STOP (NC) Al REF P-20 REF Analogovy vstup 1 5
1n (NO) START STOP (NC) (NO) START Analogovy vstup 1 6
+smér of. O -smér ot. O
e Rychly stop (P-24)----------------————- A
12 STOP START Ryﬁb\y'%s't)op OK Al REF P-20 REF Analogowvy vstup 1 7
13 (NO) START STOP (NC) (NO) START KPD REF P-20 REF 13
+smér of. U -smér of. O
M Rychly stop (P-24)---------mmmmmmmmmeem o
14 STOP |  START DI2 senichyba | Ok [ EEIEIIENE
0 0 P-20
1 0] P-21
0 | p-22
1 ] P-23
15 STOP START P-23 REF All Fire Mode Analogovy vstup 1 1
16 STOP START P-23 REF P-21 REF Fire Mode +smér otdcenf ‘ -smér otéceni 2
17 STOP |  START DI2 Fire Mode EEaES
0 0 P-20
1 0 P-21
0 | pP-22
1 ] P-23
18 STOP START +smér -smér Fire Mode Analogovy vstup 1 1
otéeni U | ofdeeni O
19 STOP START Al1 REF PR1 REF Bez funkce | Fire Mode Al 1

Pokud je P-15=19, tak P-30-Index 2,3 nemdiji vliv. Pokud je aktivni rezim “fire mode”, tak méni¢ pobézi bez

ohledu na povel start. Rychlost v rezimu “fire mode” bude vzdy dle P-23.
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7.5. Makro funkce-ovladani z klavesnice (P-12=1, 2)

DI3 / AI2 DI4 / All

n—n—n—n— e

o STOP Start povolen INC SPD _T DEC SPD 1 +smér -smér 8
N START A otdceni O otaceni @)
1 STOP Start povolen Pl reguldtor
2 STOP Start povolen - INC SPD 1 ‘ ‘ DECSPD 1 KPD REF P-20 REF
A START A
3 STOP | Start povolen : INCSPD 1 | Externichyba | OK DECSPD 1 9
A START A
4 STOP Start povolen - INC SPD 1 KPD REF AlT REF Al 10
5 STOP Start povolen +smér -smér KPD REF AlT REF All ]
otéeni U | otdgeni O
6 STOP Start povolen +smér -smér Externi chyba OK KPD REF P-20 REF 1
otéeni U | otdgeni O
7 STOP | START +smér of. STOP START Externi chyba oK KPD REF P-20 REF 1
-smér of. O
Mo Rychly stop (P-24)--------- &
8 STOP START STOP START KPD REF Al REF All ]
+smér ot. U -smér of. O
14 STOP Start povolen - INC SPD I | Externi chyba oK DECSPD 1
15 STOP Start povolen PR REF KPD REF Fire Mode P-23 P-21
16 STOP Start povolen |  P-23 REF KPD REF Fire Mode +smér -smér
otageni U | otéeeni O
17 STOP Start povolen |  KPD REF P-23 REF Fire Mode +smér -smé&r 2
otaeeni O | otéeeni O
18 STOP Start povolen All REF KPD REF Fire Mode All 1
19 STOP START KPD REF PR1 REF | Bezfunkce | Fire Mode Al ]
9, 10, 11, 12, 13 stejné jako nastaveni=0

Pro 15=14 v rezimu ovlddaciho panelu budou DI2 a DI4 s kazdym sepnutim sniZovat, nebo zvySovat otacky.
Krok zmény dle P-20. Rozsah rychlosti dle P-02 az P-01.

7.6. Makro fuknce - ovladani po komunikaci (P-12=3,4,7,8,9)

DI3 / AI2

DI4 / AN

(0] STOP Start povolen | FB REF (Zaddani rychlosti po komunikaci Modbus RTU/ CAN/ Master-Slave dle P-12) 14

1 STOP Start povolen PI reguldtor 15

3 STOP Start povolen FB REF P-20 REF | Externi chyba oK Analogovy vstup 1 3

5 STOP Start povolen FB REF PR REF P-20 P-21 Analogovy vstup 1 1
~-—-START (Pouze pro P-12=3 4)----*

6 STOP | Startpovolen | FBREF | AIIREF | Externi chyba oK Andlogovy vsiup | 3
~--—-START (Pouze pro P-12=3,4)----"

7 STOP Start povolen ‘ FB REF ‘ KPD REF | Externi chyba OK Analogovy vstup 1 3
~----START (Pouze pro P-12=3,4)----*

14 STOP Start povolen - Externi chyba oK Analogovy vstup 1 16

15 STOP Start povolen PR REF FB REF Fire Mode P-23 P-21 2

16 STOP Start povolen | P-23 REF FB REF Fire Mode Analogowvy vstup 1 1

17 STOP Start povolen FB REF P-23 REF Fire Mode Analogovy vstup 1 1

18 STOP Start povolen All REF FB REF Fire Mode Analogovy vstup 1 1

2,4,8,9, 10, 11, 12, 13, 19 stejné jako nastaveni=0

www.invertekdrives.com

Verze 1.02 | Optidrive E3 uzivatelsky manudl

| 29

1ISA PIupHbip b YyoArobojpup 3d3pinbluod] onjPW

ndn

N




ISA YP1upHbip b Yyrhrobojpup adpinbiyuod onjpW

ndn

N

7.7. Makro funkce - rezim Pl regulator

[ o1 | o2 |  ow/am oia / an

o STOP START PI REF P-20 REF 4

1 STOP START PI REF AlT REF Al2 (Pl FB) All 4

3,7 STOP START PI REF pP-20 Externi chyba ‘ OK AlT (PIFB)

a (NO) START (NC) STOP AI2 [PI FB) All 12

5 (NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF All (PI FB) 5

6 (NO) START (NC) STOP Externi chyba OK Al (PI FB)

8 STOP START +smér -smér Al2 (PI FB) All 4
otageni O | otageni O

9 STOP START +smér -smér PI REF PR1 REF All 1
otageni U | otaceni O

14 STOP START - - Externi chyba OK Al (PI FB) 16

15 STOP START P-23 REF PI REF Fire Mode All (PIFB) 1

16 STOP START P-23 REF P-21 REF Fire Mode Al (PI FB) 1

17 STOP START +smér -smé&r Externi chyba - Al 3
otageni O | otageni O

18 STOP START AlT REF PI REF Fire Mode Al (PI FB) 1

2,9, 10, 11, 12, 13, 19 stejné jako nastaveni=0

Zdroj referenéni hodnoty Pl reguldatoru dle P-44. Tovarné digitdalni Zzadost dle P-45.
Zdroj zpétné vazby Pl reguldtoru dle P-46. Tovarné Al2.

7.8. Fire mode

Rezim “fire mode” je navrzen k zajisténi nepretrzitého chodu v nouzovém rezimu. Vstup pro akfivaci miZe byt rozepinaci, nebo spinaci
dle P-30 Index 2. Pulsni, nebo trvale sepnuty dle P-30 Index 3.

Funkce je akiivovéna pro P-15=15, 16, nebo 17. Pro aklivaci je vyhrazen DI3.
V pifpadé akfivace jsou ignorovdny tyto poruchy ménige: O-t, U-t, Th-Flt, E-trip, 4-20 F, Ph-lb, P-Loss, SC-trp, |_t-trp.
Nésleduiici poruchy budou registrovany a automaticky resetovény: O-Volt, U-Volt, h O-I, O-I, Out-F. Viz seznam poruch strana 28.
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8. Komunikace Modbus RTU

8.1. Uvod

Frekvencni ménice fady E3 jsou standardné vybaveny komunikaci Modbus RTU viz konektor RI45 na predni strané ménice.

8.2. Specifikace Modbus RTU

Protokol Modbus RTU
Kontrolni chyba CRC
Rychlost komunikace 9600bps, 19200bps, 38400bps, 57600bps, 115200bps (fovarné
Format dat 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bits, potlagena parita.
Hardware RS 485 (2-drat)
Uzivatelsky interface RI45
Funkeni kody 03 Ctent skupiny regisfro
06 Zapis 1 registru
16 Z&pis skupiny registrd (pouze pro registry 1-4)

8.3. RJ45 Konektor 1 [ENE
Pro Uplny popis registri kontakiujte lokalntho I CAN +
dodavatele. DigitaIni vstupy miZzou byt konfigurovény P 3 X
v sekci 7.6. Makro fuknce - ovléddani po komunikaci B R5485 (PC)
(P-12=3,4,7.8,9). F TRl 25485 (PC)

I 24V

et YAl <5485 (Modbus RTU)
L3 +RS485 (Modbus RTU)
Varovani: Toto neni ethernetové rozhrani.

_|—|_|—'_ Nepfipojujte pfimo k ethernetovému portu.

i  Pfipojeni BACnet i} PFipojeni k méni¢i pomoci I
! modulu k ménici H RJ45 konektoru i

I [ RJ45 connector I

I I 12345678 I

I OPT-2-BNTSP-IN i

5 I
ii B u
O
; g x| H
i 223 b !
| 12 3 ) i) | | POZNAMKA
I [
: 02| i 3,00 || + RS485+ and RS485- musi
I Pin 7, R5485- (Modbus RTU) Il i A o
! Pin 8, RS485+ (Modbus RTU) ! byt kroucend dvojlinka
I S

Modbus RTU
RS485

RS485+ [@
RS485- [@

ov [ S',‘?V,
Zemngni [B = === = == == === e e e SHENEN
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8.4. Popis registru

Cislo T
registru YP
1 - RW

R/W

4 - RW
6 R
7 R
8 R
l R
20 | POO-O1 | R
21 |P00-02| R
22 |P00-03| R
23 |P00-08| R
24 |PO0-09| R
2001 R
2002 R
2003 R
2004 R
2005 R
2006 R
2007 |P00-08| R
2008 [POO-09| R
2009 |POO-01 | R
2010 | POO-02| R
2011 R
2012 |P00-05| R
2013 |POO-20| R
2014 | POO-07 | R
2015 R
2016 : R

| Funkénikedy | Funkee |
03 | 06 | 16 | Spodni byte | Horni byte |
vV |V |V

Prikaz

Modbus z&dand rychlost

Rozjezdové a dojezdova
rampa

v Stav mé&nice | Kéd chyby

4 Vystupni frekvence

Proud motoru

AN

Status dig. vstupd

Hodnota analogového vstupu &1
Hodnota analogového vstupu ¢.2
Hodnota frekveneni z&dosti
Napéti v meziobvodu
Teplota chladice
Stavové slovo 2
Rychlost motoru
Proud do motoru
Vykon motoru
IO stavové slovo
Moment motoru
Napéti meziobvodu
Teplota chladice
Analogovy vstup &.1
Analogovy vstup &.2
Analogovy vystup
Vystup Pl regulétoru
Vnitfn{ teplota ménice

Vystupni napét

A N NI U N U N U U U N U N U U O N U G N

Z&dost infegrovaného
potenciometru verze IP66

4 Kéd poruchy ménice

0.3

0..5000
0..60000

0..20000
0.480
0.15

0..1000
0..1000
0..1000
0..1000
0..100

16 bit. slovo
Bit O: O = stop, 1 = chod povolen
Bit 1: O = zpomalovaci rampa dle P-04
= zpomalovaci rampa dle P-24
Bit 2: O = bez funkce, 1 = reset poruchy
Bit 3: O = bez funkce, 1 = volny dob&h
Bit 8: ovladani relé, O = rozepnuto, 1 = sepnuto

Bit 9: ovladdni DO, 1 = off, 0 =on
Zadand rychlost v Hz x10, pr.: 100 = 10.0Hz
Délka rampy v s x 100, pf.: 250=2.5's

Low Byte = kod poruchy viz 10.1. Seznam Poruch
High Byte = stav mé&nice:

Bit O: O =stop, 1 = chod

Bit 1: 0 = OK, 1 = porucha

Bit 5: 0= OK, 1 = rezim spénku

Bit 6: O = nepfipraven, 1 = pfipraven k chodu

(bez poruchy, chod povolen a bez vypadku napéti)

Vystupni frekvence v Hz x 10, napt. 100=10.0Hz
Vystupni proud v A x 10, napt. 10=1.0A

Indikuje stav 4 digitélnich vstupd.
Neijnizsi bit =1 vstup 1

Analogovy vstup v % x 10, napr. 1000=100%
Analogovy vstup v % x 10, napt. 1000=100%
Zobrazuje z&danovu frekvenci x 10, napt. 100=10.0Hz
Napéti v meziobvodu (V)

Teplota chladige (°C)

Viz nize

Rychlost v Hz s 1 des. mistem

Proud v A's 1 des. mistem

Wykon v kW s 1 des. mistem

Viz nize

0.0% az +/- 200.0%

0 az 1000V

Teplota v °C

0 ~ 4096 (12b)

0 ~ 4096 (12b)

0.0 oz 100.0%

0.0 az 100.0%

Teplotav °C

0 0z 500V

0 ~ 4096 (12b)

Viz manudl seznam poruch

Vsechny konfigurovatelné parametry jsou pFistupné a mohou byt &teny, nebo zapisovény pouzitim piislusnych Modbus pitkazo.
Cisla registrti pro kazdy parametr (P-04 az P-60) dostaneme jako 128 + &islo parametru, napf.: pro parametr P-15 je &islo registru

128+15=143. U n&kterych
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8.4.1. Definice registru 2001- nové stavové slovo

OwNOUhQN—OE

o e
o b O N = O

Pripraven
Chod
Porucha
Rezim spénku
Fire mode
Vyhrazeno
Dosazend zadand rychlost
Rychlost<P-02
Pretizeni
Napdieni
Teplota chladige > 85°C
Teplota Fidici desky > 80°C
Snizeni modulaéni frekvence
Reverzace

Vyhrazeno

Prepinact bit

1= bez poruchy, chod povolen a bez vypadku napéti
1= mé&ni¢ v chodu

1= ménic¢ v poruie

1= ménice v rezimu spanku

1= rezim fire mode je akfivnf

Cten jako O

1= z4dand rychlost dosazena

1= rychlost ménice je men3i nez minimalni dle P-02
1= proud motoru > P-08

1= vypadek napdjectho napéti

1= teplota chladice presahla 85°C

1= teplota fidici desky presahla 80°C

1= doslo ke korekei modula¢ni frekvence

1= reverzni chod (zdpornd hodnota frekvence)

Cten jako O

Tento bit pfepne s kazdym &tenim tohoto registru

8.4.2. Definice registru 2005 - 10 stavové slovo

T T N

W N = O

4,5

10, 1
12
13
14
15

Stav DI
Stav DI2
Stav DI3
Stav DI4
Vyhrazeno
P66 reverzagni prepinac
IPO6 reverzagni prepinac
Stav digitdlnich vystupd
Stav releového vystupu
Vyhrazeno
Zirdta signdlu Al
Zirdta signdlu Al2
Vyhrazeno

Potenciometr IP66 > 50%

1=DIT sepnut
1= DI2 sepnut
1=DI3 sepnut
1= Dl4 sepnut
Cten jako O

1= Poloha prepinace start

1= Poloha prepinace reverzace
1= Digitdlnf vystup=24VDC

1= vystupni relé sepnuto

Cten jako O

1= ztrdta signdlu Al (4-20mA)
1= ztrdta signdlu Al2 (4-20mA)
Cten jako O

www.invertekdrives.com
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9. Technicka data

D4OP DPIUYISY

9.1. Prostredi

Rozsah okolnich pracovnich teplot IP20 : -10 az 50°C bez kondenzace

Teplota skladovant 0 -40 .. 60°C

Maximdlni nadmoriskd vyska : 2000m. Omezenf vystupntho proudu nad 1000m: 1%,/ 100m
Maximalni vihkost . 95%, bez kondenzace

Environmentalni podminky . Produkty Optidrive E3 IP20 jsou navrzeny pro provoz v prosfredi

352/3C2 v souladu s IEC 60721-3-3.
POZN. Pro shodu s UL cerfifikaci: Prim&rnd pracovni teplota po dobu vice nez 24h je pro méni¢ 2.2kW,/230V 45°C.

9.2. Technicka specifikace
Velikost Vstupni Jisténi Prifez kabelu Vystupni | Doporuéend hodnota
proud (C1<74:)] proud | odporu brzdného rezistoru
L S R S

110 - 115V (+ / - 10%) 1f. napdjeni, 3f. vystup 3x230V (napétovy nasobic)

] 0.75 ] 15.8 25 20 2.5 1.5 4.3
2 1.1 1.5 219 32 30 4 1.5 58 100
apdjeni, 3f.

]

] L ] 1.5 g

] 1.5 2 12.9 16 17.5 1.5 1.5 7

2 1.5 2 129 16 17.5 1.5 1.5 7 100

2 2.2 3 19.2 25 25 2.5 1.5 10.5 50

3 4 5 29.2 40 40 4 2.5 15.3 25
200 - 240V . napdajeni, 3f.

1 0.37 0.5 3.4 6 6 1 1 2.3 -

1 0.75 1 56 10 10 1.5 1.5 4.3

] 1.5 2 Q.5 16 15 1.5 1.5 7 -

2 1.5 2 8.9 16 15 1.5 1.5 7 100

2 2.2 3 12.1 16 17.5 1.5 1.5 10.5 50

3 4 5 209 32 30 4 2.5 18 25

3 55 75 26.4 40 35 4 4 24 20

4 75 10 33.3 40 45 6 6 30 15

4 1 15 50.1 63 70 10 10 46 10

5 15 20 54.6 80 70 16 25 ol 10

5 18.5 25 64.8 80 80 25 25 72 10
380 - 480V (+ / - 10%) 3f. napdjeni, 3f. vystup 3x400V

] 0.37 0.5 1.7 6 6 1 ] 1.2 -

] 0.75 ] 3.5 6 6 1 1 2.2 -

] 1.5 2 56 10 10 1.5 1.5 4] -

2 1.5 2 56 10 10 1.5 1.5 4] 250

2 2.2 3 7.5 16 10 1.5 1.5 58 200

2 4 5 1.5 16 15 1.5 1.5 Q.5 120

3 55 75 17.2 25 25 2.5 2.5 14 100

3 75 10 21.2 32 30 4 2.5 18 80

3 1 15 27.5 40 35 4 4 24 50

4 15 20 34.2 40 45 6 6 30 30

4 18.5 25 44.] 50 60 10 10 39 22

4 22 30 519 63 70 16 10 46 22

5 30 40 56.3 80 70 16 25 ol 15

5 37 50 67.6 100 Q0 25 25 72 12

POZNAMKA Hodnoty wse jsou pouze doporucenymi a mozou se lisit dle mistnich predpist a podminek (zposob ulozen, teplota,
materidl kabelu, délka...).
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9.3. Napadajeni 3f. ménice pomoci 1f. napéti
Vsechny 3f. napdjené méni¢e mohou pracovat s 1f. napdjecim napétim s omezenym vystupnim proudem na 50% dle daného modelu.
V tomfo pifpadé bude napdijeni pripojeno pouze na svorky L1 (L) a L2{N).

9.4. Doplnuijici informace v souladu s UL

Méni¢ Optidrive E3 je navrzen tak, aby spliioval pozadavky dle norem UL Aktudlni seznam produktd vyhovujicich UL naleznete v
seznamu UL NMMS.E226333. Aby byla zajisténa 0plnd shoda, je treba plné dodrzovat nésledujic.

Pozadavky na napdjeci napéti

Napéti 200 - 240 RMS V pro 230V ménice. Odchylka + /- 10%. Max. 240V RMS.
380 - 480V pro 400V ménice, + / - 10% odchylka, max. 500V RMS.
Nesymetrie Maximdini povolend odchylka napéti mezi fazemi je 3 %.
Vsechny ménice Optidrive E3 maji monitorovéni fazové nesymetrie. Méni¢ pii nesymetrii > 3% vyhlésf poruchu. Pro instalace,
kde nesymetrie presdhne vice nez 3% je doporugeno instalovat sifovou Humivku.
Frekvence 50 - 60Hz + / - 5% odchylka
Zkratové odolnost MaximélIni napdiject zkratovy proud
Jmenovité napéti Min kW Max kW
5kA RMS (AC) 100kA RMS (AC)
115V 0.37(0.5) 1.1 (1.5) Pojistky typuJ Pojistky typuJ
230V 0.37(0.5) 1 (15) Pojistky typuJ Pojistky typuJ
230V 15 (20) 18.5 (25) Poijistky typu J Polovodicové poijistky
400 / 460V 0.37 (0.5) 22 (30) Pojistky typu J Pojistky typu J
400 / 460V 30 (40) 37 (50) Poijistky typu J Polovodicové pojistky

Pozadavky na mechanickou instalaci

Vsechny ménice jsou uréeny pro vnitinf instalaci za podminek viz &ést 9.1. Prostred.

Ménike Ize provozovat v rozsahu okolnich pracovnich teplot viz &ast 9.1. Prostredi.

Méniee velikost 4 musf byt nainstalovény tak aby byly ochréanény pred pfipadnou deformaci kryt max. 12,7mm.

Pozadavky na elektrickou instalaci

Zapojeni napdjeni musf byt provedeno dle &&sti 4.3. Zapojenf napdjen ménice.

Vhodné napdijeci a motorové kabely by mély byt vybrany dle &ésti 9.2. Technickd specifikace a s ohledem na mistni predpisy a konkrétnf instalaci.

Motorovy kabel ‘ 75°C m&dény

Pripojeni napdiecich kabeld a utahovaci momenty viz &ast 3.3. Mechanickd instalace a montaz — 1P20.

Integrovand ochrana profi zkratu neposkytuje ochranu dalsim vétvenym obvoddm.

Obecné pozadavky

Ménice Optidrive poskytuji tepelnou ochranu motoru.
¢ U motor0 kde nenf instalovéna a zapojena teplnd ochrana musf byt nastaven zdznam tepelného pretizeni P-60 Index1=1.

* U motoru s tepelnou ochranou (fermokontakt, thermistor) musi byt zapojeni provedeno dle ¢ésti 4.8.2. Zapojent termistoru motoru.

9.5. Odpojeni EMC filtru

Ménice s EMC filtrem maii vy3si svodovy proud. U aplikaci, kde je svodovy proud nezadouci
m0ze byt EMC filir odpojen pomoci EMC 3roubu na boku ménice.

Povolte sroub viz obrazek vpravo.

Ménice Optidrive E3 maijf integrované ochrany proti prepéti obvykle pochdzejici z vderd
blesku.

Pri provadeni HiPot (high potential) testu je pro spravny vysledek testu nezbyié odstranéni
Sroubu s indexem VAR.
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10. Odstranéni zavad

10.1. Seznam Poruch

Postup Feseni
poruchy

no-FLE
0 -b
aL-br
0-1

| _E-ErFP

O-uok

U-vuolk

L=t
P-dEF
E‘t" P

5C-0kS

FLE-dc

P-L 055
h O-1

Eh-FLE
dAER-F
Y=l F
dAEAR-E
F-Ptc
FRA-F

0-hERE
OuE-F

AEF-02

S5C-FO
5C-FO2

Ol
02
03

06

04

08

50
51

Bez poruchy
Zkrat na brzdném odporu
Pretizeni brzdného odporu

Proudové pretizent

Tepelné pretizent (1)

Prepéti stejnosmé&rného
meziobvodu

Podpéti stejnosmérého
meziobvodu

Prekrocena teplota chladice

Prilis nizk& okolni teplota
Tovami nastaven(

Externi porucha
Zirata komunikace Optibus

ZvIn&ni napétf stejnosmémého
meziobvodu

Ztrdta napdiec faze

Okamzité proudové pretizent

Porucha termistoru chladice
Chyba internf paméti
Zirdta signdlu 4-20mA
Chyba inferni paméti
Chyba PTC termisforu

Zavada inferntho ventildtoru
(pouze verze IP66)

Vysokd internf teplota ménice

Chyba na vystupu

Chyba automatického ladéni

Ztrata komunikace Modbus

Zirata komunikace CANopen

Provéite zapojeni brzdného odporu, popiipadé jeho zavadu.
Méni¢ vyhldsil chybu jako prevenci profi poskozeni brzdného odporu

Okamzité proudové pretizeni ménice na vystupu. Nadmémé, nebo skokové zatizenf
motoru.

POZN. Porucha nemize byt okamzité resefovdna. Infegrovand prodleva je z dovodu
ochrany silovych prvkd ménice.

Méni& po urcité dobé prekrocil >100% z hodnoty jmenovitého proudu motoru dle P-08.
Prodluzte rozb&hovou rampu.

Zkontrolujte zda je napdijeci napéti v dané toleranci. Pokud se porucha objevi pfi brzdénf
prodluzte zpomalovact rampu, nebo doinstalujte brzdny odpor.

Napdijeci napéti je piilis nizké. Tato porucha nastdvé bézné pfi odpojeni napdijeciho
napéti. Pokud nastane pfi chodu ovéfte Groved napdjeciho napétl na ménidi a jisticich
prvkd pred m&nicem.

Méni& je pilis horky. Zkontrolujte okolni teplotu. Zkontrolujte nucenou ventilaci rozvédéce
a ventilétor mé&nice. Snizte modula&ni frekvenci v P-17.

Okolni teplota m&nie je pod minimdlnim limitem -10°C.

Externi porucha vyvoland rozepnutym kontaktem na dig.vstupu &. 3. [svorka €.4). Jestlize
je zapojen termistor, nebo termokontakt zkontrolujte zda nenf motor prilis horky.

Zkontrolujte komunikaci mezi mé&nicem a externim zafizenim. Zkontrolujte, zda md kazdy
mé&ni¢ unikéinf adresu.

Zkontrolujte zapojeni napdijecich fézi a jejich symetrii.

Zkontrolujte zapojeni napdiecich fézi a jejich symetrii.
Zkontrolujte zkrat na motoru a motorovych kabelech.

POZN. Porucha nemize byt okamzité resetovdna. Integrovand prodleva je z divodu
ochrany silovych prvkd ménice.

Stisknéte cervené fla&itko STOP. Pokud porucha pretrvéva kontaktujte svého dodavatele.
Zkontrolujte zapojenf analogového vstupu.

Stisknéte cervené flagitko STOP. Pokud porucha prefrvévd kontakiujte svého dodavatele.
Prehtaif termistoru motoru. Ovéft& zapojeni a mofor.

Stisknéte cervené flacitko STOP. Pokud porucha prefrvava kontakiujte svého dodavatele.

Okolnf teplota meénice je prilis vysokd. Zkontrolujte chlazeni ménice.

Signalizuje poruchu na vystupu ménice, jako chybéjici fazi, nevyvazenost vystupniho
proudu. Zkontrolujte motor a zapojent.

Zmé&fené parametry pfi autotuningu nejsou spravné.
Zkontrolujte zapojeni motoru.
Zkonfrolujte zapojeni komunikace Modbus RTU.

Zkontrolujte zapojeni komunikace CANopen.

POZNAMKA Poruchy proudového pretizeni (3, 4, 5, 15) by mély byt resefovdny a2 po uplynuti ochranné doby, jako prevence profi

poskozeni ménice.
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11. Klasifikace energetické Gcinnosti

Pro vice informaci naskenujte QR kéd, nebo navitivie stranky

www.invertekdrives.com/ecodesign
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