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1] OVERENI: Kontrola vyb&ru ménice k danému motoru
B PRIPRAVA: Ndiadi a vhodné prosred pro instalaci Kompletni manual mizete
3] MONTAZ: Mechanickd montdz stéhnout pomoci QR kédu,
B PRIPOJENI: Zapojeni napdiecich a fidicich obvods E E

H KONTROLA: Kontrola pfed pfipojenim napétf -
A PRIPOJENi NAPETi .
ZPROVOZNENI: Zpisob nastaveni parameirt ménice EE_-_
8| NASTAVENI: Seznam parametrd

Upozornéni! Frekvenéni méni¢ muze byt instalovén
pouze kvalifikovanymi elektrotechniky.

nebo na bit.ly/E3manuals

Upozornéni! V obytném prostifedi mioze tento produkt zpiosobovat radiové
ruseni. V takovém pripadé mohou byt vyzadovana dalsi opatreni ke zmirnéni.

POZNAMKA! Tenio névod na instalaci neobsahuje veskeré instalacni a bezpecnosini insirukce. Zbyvaiicl informace mizefe
dohledat v uzivatelském manudlu.

0 loveReNi |

Dekodér znaceni ménice

oDE -BJ-LIJBJ@M-LULFJLULBH

Modelova fada Stuperi krytf
Reverzacéni | Poten- | Hlavni
prepinaé | ciometr | vypinaé

A v x x x

B v v v v

C v v v X

E v x X v
Generace Brzdny 1 =bez brzdného tranzistoru

tranzistor 4 = s brzdnym tranzistorem
Velikost EMC filtr O =bez EMC filtru
F=s EMC filirem
Napdijeci 1=10-15 Pocet napdjecich fézf
napéfi 2=200-240 Vystupni proud x 10
4=2380 - 480

2| pRiPRAVA |

Pfiprava mista montaze

= Méni¢ musf byt instalovdn ve svislé poloze.

= Neinsfalujte méni¢ pobliz hoflavych materials.

= Neinsfalujte m&ni¢ na vibrujici plochy a do prostor s nadmérnou vlhkost.

= Neinsfalujfe méni& v okoli zdrojd vysokych teplot.

= Neinstalujte méni¢ do mist piimého slunecniho z&teni, popiipadé instalujte vhodnou krycf sffisku.

= Pri instalaci ponecheijte dostatecnou vzddlenost kolem chladice.



Rozméry

lj

Rozméry

velikost| A | 8 | ¢ [ o | ¢ |vaha]
méniEe | mm | mm | mm | mm | mm | kg
232 161

1 162 189 148.5 2.3
2 257 188 182 200 178 815
3 310 21 235 252 197 6.6
4 360 240 271 300 227 9.5

Montazni odstupy

200 ‘ 10

Vsechny velikosfi
POZNAMKA Typické ztraty ménice jsou cca 3% z okamiitého zatizeni

sy v

Montazni srouby a utahovaci momenty

Vsechny velikosti ‘ AxM4 1,2, 3 0.8 Nm 1.5 Nm
4 0.8 Nm 4.1 Nm



4 | PRIPOJENI

= Pro 1f. napdijeni je napdjeci kabel zapojen na svorky ménice L1/L, 12/N.

= V piipadé 3 - fazového napdjeni ménice pouzijte svorky L1, 12, a L3. Sled f&zi nenf dolezity.

= Mezi napdjeni ménice a napdjeci svorky by mély byt instalovany vhodné pojistky s charakteristikou gG, nebo jisti¢ fiidy B.
= V piipadé odpojeni ménice od napdjeni by mélo byt opétovné pripojeni provedeno s odstupem minimalng 30 s.
= Poffebny as pro demontdz krytu ménice a odpojent kabeldze je minimalng 5 minut.

Pr¥ipojeni silovych vodicu

1f. napdjeni 3 f. napajeni

O

Velikost Napadjeci a motorova kabelaz
b m
Velikost 1 PG16 M20
Velikost 2 a 3 27 PG21 M25
Velikost 4 37 PG29

Zapojeni svorkovnice motoru

Veétsina asynchronnich motord umozfiuje zapojenf vinuti do hvézdy Y, nebo trojuhelntku A. Pred zapojenim se ujistéte o
spravnosti propojent vinuti.

_DEUA_A

230 / 400

400 400 / 690

400 230 / 400 Y




Instalace v souladu dle norem UL

Frekvencni ménice Optidrive E3 spliiuji viechny pozadavky dle norem spoleénosti UL.
Napdijeci napéti | 200 - 240V pro 1f. napdjené ménice s odchylkou +10%.
380 - 480V pro 3f. napdgjené ménice s odchylkou =10%.
Frekvence 50 - 60Hz +5%

Zkratovd odolnost | Maximdlni zkratové odolnost silovych svorek ménice dle IEC60439-1 je 100kA.

Pozadavky na instalaci

Ménice Optidrive E3 jsou ur¢eny do pracovniho prostredi dle pozadavks, viz &ést okolni prositedi instalace.

Meénice Optidrive E3 jsou uréeny pro préci v pracovnich teplotach viz okolnf prostfeds instalace.
Pozadavky na elektrickou instalaci

Napdijeci napéti ménicd musf spliovat pozadavky viz pozadavky na napdjeci napéti.

Pro instalaci je nutné pouzit vhodny napdijeci a stinény motorovy kabel viz &ést technicka specifikace.

Motorovy kabel Musf byt pouzit médény

Zapojeni napdijeciho kabelu viz pripojent.

Zapojeni napdjeciho kabelu a utahovaci momenty jsou uvedeny viz rozméry.

Pro ochranu proti zkratu z napdiject sité pouzijte doporucené jisténi viz technicka data.

Obecné pozadavky

Meénice Optidrive E3 poskytujf pretizent vystupniho proudu az 150% /60s.




Tovarni funkce ovladacich prvko

Potenciometr
0 0
S Tovérni nastavent:
3 start/stop/reverzace
vy a nastaveni rychlosfi
Reverzace Stop Start Nastaveni vystupni frekvence pofenciomerem.
Konfigurace reverzaéniho prepinace
. ] ]
svorka &.2 +24v DC svorky A/ A/
nebo @ ménice
P-64=0 DIT = reverzace pfepinacem nebo nebo
nebo externi
start prepinacem kontakt Start Reverzace Run Forward
[+] [+]
+24V DC worky
? ménice
P-64=1 DIT= pouze svorka &.2
externi
kontakt Prepina¢ nefunkéni
)]
240C 222
svorka &.2 ? ménice
P-64=2 DIT = nebo nebo
start pfepinacem externi
kontakt Start kladnym smérem
]
240C P
svorka ¢.2 ? menice
a
a
start pfepina¢em externi
P-64=3 DIl = nebov kontakt Start k\odnoym smérem
svorka ¢.2 +24V DC svorky A/
a ménice
reverzace nebo a
prepinac¢em externi
kontakt Start Reverzace
)]
+24VDC svorky A/
svorka &.2 ? ménice
P-64=4 DIl = a a
start pfepinacem externi
kontakt Start kladnym smérem
)]
+24vDC svorky A/
svorka ¢.3 @ ménice
P-65=0 DI2 = nebo nebo
reverzace prepinacem externi
kontakt Start Reverzace
[+] 0
+24v DC svorky
@ ménice
P-65=1 DI2= pouze svorka ¢.3
externi
kontakt Prepina& nefunként
)]
24DC e
svorka ¢.3 @ ménice
P-65=2 DI2 = a a
reverzace prepinacem externi
kontakt Start Reverzace




Zapojeni ridici casti

( 1oio1 10101
123456789101

RS485 port

Ethernet port na objedndvku

Ridict svorkovnice

Zapoijeni Fidicich obvodd
= Viechny analogové signdly musf byt vedeny stingnymi
kabely. Doporuéuie se kro kroucend dvojlinka.

= Silové a ovlddaci kabely by mély vést oddéleng a nemély

Zapoijeni fidici svorkovnice

by vést soub&zné.
= Maximdlnf utahovaci moment fidicf svorkovnice je O,5Nm.

Provedeni Switched md jiz infegrovany potenciometr, prepina¢ start/stop/reverzace a hlavni vypinac.

Provedeni Non-Switched vyzaduje zapojeni externich fidicich signdalt do fidici svorkovnice.

Ridici svorkovnice

Pfiklad zapojeni

@@@@@@@@@@@
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(islo
svorky
1 Zdroj ménice +24VDC 100mA
2 DI1 digitélnf vstup 1
3 DI2 digitdlnf vstup 2
4 DI3 digitdlni vstup 3/ Al2 analogovy vstup 2
5 +10VDC 10mA
6 DI4 digitalni vstup 4,/ Al analogovy vstup 1
7 ovDC
8 AO Analogovy vystup/ Digitdlni vystup
9 ovDC
10 | RL1 releovy vystup
1 RL2 releovy vystup

Tovarni funkce

+24 +10 ov ov
VDC VDC

DI1
DI2
Al1/D14 |
ov

+24V
DI3/A12 |
1
+10V

24VDC

Nastavenf funkef digitélnich
vstupd je uvedeno v uzivatel-
ském manudlu v parametry

P-15.

10VDC pro externi potenciometr

=0

Nastaveni funkei digitalnich vstupt je uvedeno v uzivatelském manudlu v
parametru P-15. Nastaveni formdtu analog. vstupt v P-16.

Nastavenf funkce v P-25

Nastavenf funkce v P-18

Cislo
svorky

DI 0/1 Rozepnuto: stop Sepnuto: start
DI2 /0 Rozepnuto: start kladnym smérem Sepnuto: start zdpornym smérem
DI3 Analogové zadost rychlosti / | Rozepnuto: Rychlost nastavena pomoci analog. vstupu.

Prednastavend rychlost

All Analogovéd z8dost rychlosti

Sepnuto: Rychlost podle prednastavené rychlosti 1

v parametru P-20

Pozn.: U provedeni Switched je tovémé nastavena z integrovaného potenciometru viz

P-16. U provedeni Non-swifched je mozné piipojit extern potenciometr, nebo signdl dle
rozsahu v parametru P-16.

Dalsi funkce jsou uvedeny v uzZivatelském manudlu na strankdach www.invertek.cz



Makro funkce analogovych a digitalnich vstupu

Prehled

Ménice Invertek pouzivajf pro nastavenf digitélnich a analogovych vstupt makro funkce, kde je dblezité nastavit parametry
P-12 a P-15.

P-12 Zpisob ovlddani ménice.

P-15 Piifazuje makro funkci jednotlivym vstupdm.

Poté Ize pouzit dalsi parametry nize.

P-16 Format All.

P-30 Automaticky start/restart. Ureuje, jak se zachovd méni¢ pii op&tovném pifvodu napdijenf s ohledem na stav DIl
Pfiklad zapojeni

Schémata nize poskytuji jednoduchy prehled zapojeni pro jednotlivé makro funkce.
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Legenda makro funkci
Tabulka nize slouzf jako kli& jednotlivych makro funkci.

Funkce Vysvétleni

STOP Rozpojeny konfaki-rezim STOP.

START Sepnuty kontaki-rezim START.

FWDU Kladny smeér.

REVO Reverzace.

RUN FWDD Start kladnym smérem.

RUN REVO Start reverzace.

START povolen Povolenf chodu propojeni mezi svorkami &.1 a 2. Pro rezim ovlédéni v rezimu z ovlddactho panelu
(klavesnice) ménice P-31 uréuje zda dojde k automatickému starty, nebo bude vyzadovan start z
klavesnice.

STARTI Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START. (Musf byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

_ Start sougasnym sepnutim vstupd. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

STOP1 Rozpinact kontakt. Pulsnim rozepnutim stop.

STARTIFWDOU Spinaci kontakt. Pulsnim sepnutim START kladnym smé&rem. (Musi byt propojen rozpinact kontakt
STOP)

STARTIREVO Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START reverzace. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

Rychly stop dle P-24 sou¢asnym pulsnim sepnutim obou vstupd souasné.

Rychly stop? (P-24)

Rozpinaci kontakt. Pulsnim rozepnutim rychly stop dle P-24.

Externi porucha

Rozpinaci kontakt. Vstup pro externi poruchu, nebo termistor dle P-47.

Fire Mode

Aktivuje rezim "fire mode".

Analogovy vstup .1 All

Al1, formét vstupu dle P-16.

Analogovy vstup ¢.1 Al2

Al2, formét vstupu dle P-47.

AIl1 REF

Frekvenénf z&4dost dle All.

AI2 REF Frekvenni zadost dle Al2.

P-xx REF Frekveneni zadost dle P20 az P-23.

PR-REF V zavislosti na sepnuti digitélnich vstup? je vybrana prednastavena rychlost P-20 az P-23.
PI-REF Rychlost dle Pl regulétoru.

PIFB Analogovy vstup jako zdroj zp&iné vazby Pl reguldtoru.

KPD REF Rychlost zadévana z kldvesnice.

FB REF Rychlost po komunikaci Modbus RTU / CAN Open / Master dle P-12.
(NO) Spinaci kontaki-pulsni sepnuti.

(NC) Rozpinaci kontakt-pulsni rozepnuti.

INC SPD 1 Spinaci kontaki, sepnuto — zvysovani otacek.

DEC SPD1 Spinaci kontakt, sepnuto - snizovani otdgek.




Makro funkce-ovladani ze svorkovnice (P-12 = 0)

| on | o2 | ows/m2 | oasan |
Lo | 1 ] o | 1 ] o] 1 | o [ 1|

Zapojeni
sToP RUN FWDU | REVO | AITREF| P-20REF Analog Input All 1
sToP RUN Al REF PR-REF P-20 P-2] Analog Input All 1
STOP RUN pi2 | b3 | PR P-20-P-23 P-01 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
sToP RUN All P-20REF | E-TRIP oK Analog Input Al 3
STOP RUN All Al2 Analog Input Al2 Analog Input Al'1 4
STOP | RUNFWDOL | STOP | RUNREVO | Al | P-20REF Analog Input Al 1
A------FAST STOP (P-24)------"
sToP RUN DO | REVO | ETRIP oK Andlog Input Al
STOP | RUNFWD L | STOP | RUNREVO | E-TRIP oK Analog Input All
A------FAST STOP (P-24)------"
STOP RUN FWD U REV I3 | b4 | PR 2
0 0 P-20
1 0 P-2]
0 1 P-22
1 1 P-23
stop [smarrrwp 0 | sor | siarTrev O [IEEIIIEZE PR 2
Aeee<-FAST STOP (P-24)------" 0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
(NOJ |  START 1 sTOP (NC) | AIl REF | P-20REF Analog Input Al 5
(NOJ | START 2 FWD |  STOP (NC) (NOJ | START 1 Analog Input Al 6
0 REV O
R FAST STOP (P-24)--
sToP RUN FASTSTOP| ~ OK | AITREF| P-20 REF Analog Input All 7
(P-24)
(NOJ | STARTFWD L |  STOP (NC) (NO) |STARTREVO|  KPDREF  |P-20REF| 13
O RO —— ~
sToP RUN DI2 E-TRIP oK piz | bia | pr 1
0 0 P-20
1 0 P-2]
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP RUN P-23 REF All Fire Mode Analog Input Al 1
sToP RUN P-23REF | P-21 REF Fire Mode FWD REV 2
sToP RUN DI2 Fire Mode pi2 | pia | PR 2
0 0 P-20
1 0 P-2]
0 1 P-22
1 ] P-23
STOP RUN FWD U REV O Fire Mode Analog Input Al'1 1




Makro funkce-ovladani z klavesnice (P-12 =1, 2)

P-15

Pozn.

DI3 / AI2

DI4 / Al

(o [ v [ o [ 1 [ o [ + [ o [ 1 |"F""

STOP ENABLE INC SPD 1 - DECSPD 1 FWD O REV O 8
" START "

STOP ENABLE Rychlost dle Pl regulétoru 2

STOP ENABLE INC SPD 1 ‘ ‘ DECSPD 1 KPD REF P-20 REF 8
b START "

STOP |  ENABIE INCSPD I | ETRP | OK DECSPDT] ©
” START: "

STOP ENABLE INC SPD I | KPD REF AlT REF All 10

STOP ENABLE FWD U REV O KPD REF Al REF All 1

STOP ENABLE FWD U REV O E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 1

STOP RUN FWD STOP RUN REV O E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 1

--------- FAST STOP (P-24)---------"

STOP | RUN FWD U STOP RUNREV O | KPD REF AlT REF All 1

STOP RUN INC SPD 1 E-TRIP OK DECSPD 1

STOP RUN PR REF KPD REF Fire Mode P-23 P-21 2

STOP RUN P-23 REF KPD REF Fire Mode FWD U REV O 2

STOP RUN KPD REF P-23 REF Fire Mode FWD U REV O 2

STOP RUN Al REF KPD REF Fire Mode All 1

9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0
Pro rezim klavesnice a P15=4 funguje spojeni svorek ¢.3 a 5 jako digitalni potenciometr.

Makro funkce-ovladani po komunikaci (P-12 =3, 4, 7, 8, 9)

DI3 / AI2

DI4 / Al

Zapojeni

STOP ENABLE FB REF (Fieldbus Speed Reference, Modbus RTU / CAN / Master-Slave 14
defined by P-12)

STOP ENABLE Rychlost dle Pl regulétoru 15

STOP ENABLE FB REF P-20 REF E-TRIP OK Analog Input Al 3

STOP ENABLE FB REF PR REF P-20 P-21 Analog Input Al'1 1
~----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"

STOP ENABLE ‘ FB REF ‘ Al REF E-TRIP OK Analog Input Al'1 3
A----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"

STOP ENABLE ‘ FB REF ‘ KPD REF E-TRIP OK Analog Input Al'1 3
A----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"

STOP ENABLE E-TRIP oK Analog Input Al'l 16

STOP ENABLE PR REF FB REF Fire Mode P-23 P-21 2

STOP ENABLE P-23 REF FB REF Fire Mode Analog Input Al'l 1

STOP ENABLE FB REF P-23 REF Fire Mode Analog Input Al'l 1

STOP ENABLE Al REF FB REF Fire Mode Analog Input Al'l 1

2,9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0




Makro funkce-rezim Pl regulator (P-12 =5, 6)

DI3 / AI2 DI4 / Al

P-15 Zapojeni
[ o [ 1+ [ o [ 1+ [ o[ 1+ [ o [ 1 |™™
0 SIOP | ENABLE PI REF P-20 REF A2 Al 4
I SToP | ENABLE PI REF All REF A2 (PI FB) All
3,7 | SIOP | ENABLE PI REF P-20 ETRP | oK All [Pl FB) 3
a4 (NO START (NC) sToP A2 (PI FB) All 12
5 (NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF Al (PI FB) 5
6 (NO START (NC) sToP E-TRIP oK All (PIFB)
8 | SoP RUN FWD O REV O AI2 (Pl FB) Al 4
14 SoP RUN - - ETRP | oK All (PIFB) 16
15 | sor RUN P-23 REF PIREF Fire Mode All [Pl FB) ]
16 sop RUN P-23REF | P-21 REF Fire Mode All (PIFB) 1
17 | sop RUN P-21 REF | P-23REF Fire Mode All [Pl FB) ]
18 | sop RUN All REF PI REF Fire Mode All (PIFB) 1
2,9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0
m Zdroj zadosti Pl reguldtoru dle P-44. Tovarné je nastavena digitalni Zadost. Zdroj zpétné vazby PI
regulatoru dle P-46. Tovarné Al2.

Zapojeni termistoru motoru

V pfipadé zapojenf fermistoru motoru postupuite nasledovné:

Zapojeni

| 1 | 2 | 3 | 4 | Pouzite termistor typu PTC (porucha 2,5kQ).

=V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig. vstup &.
3 vyhrazena externf porucha, napfiklad P-15=3

= Nastavte do parametru P-47 = "Pkc-ER"

B
[ 6 [ PRIPOJENI NAPET




ZPROVOZNENI

Ovladaci panel

K nastaveni a monitorovént stavu ménice slouzf integrovand klavesnice s displejem.

START Start motoru v pipadé fizeni ménice z ovlddactho panelu a reverzaci, pokud je povolena.

DOLU Snizeni otd&ek v rezimu ovlddani z ovlddaciho panelu a editaci parametrd.

A NAHORU Zvyseni ofacek v rezimu ovlddani z ovlddactho panelu a editaci parametrd.

ENTER Zobrazenf okamzitych hodnot v rezimu chodu. Pristup a opusténi médu editace parametr a ulozeni
provedenych zmén.

@ RESET /STOP | Zastaveni motoru v rezimu Fizenf z ovléddactho panelu a reset poruchy.

Moznosti zobrazeni

SkoP H 500 A 23 P 150 1500
lelallelelal elelalelalal elelal
Lelv ) Loy J Loy ) Loy ) ey )

Meéni¢ v rezimu stop | Méni¢ je v chodu. | Pro zobrazeni Pro zobrazenf Pro zobrazenf
Displej zobrazuje | vystupniho proudu | vykonu motoru v ofadéek moforu v
vystupni frekvenci v A kréice stisknéte | KW kréice sfisknéte | ot./min dle P-10
vHz enter enter stisknéte kratce enter

Zména parametrd

SkoP
(S Lpla]
QN

A

=

Pro editaci Stisknste tlacitko Pro ofevient Tlagitky nahoru Pro ndvrat k vybéru | Pro opusténi editace
parametrd stisknéte | nahoru pro vybér stisknéte kréice a dol nastavte paramefr( stisknéte | parametrd sfisknéte
enter >2s parametru enter hodnotu kratce enter déle enter

Pfistup do monitorovacich parametrd

StoF P-00 POO-0 1 POO-08 330 Stof
Elalz] Bl Blelal Elols Clalal Clala]
@)~ J (@)~ J Ce)r J Celt
Stisknéte déle enter | Tlacitky nahoru a Stisknéte kratce Tlagitky nahoru Pro otevrent stisknéte | Pro opusténi editace
dolt najdefe P-00 | enter a dold vyberte kratce enter parametr0 sfisknéte
(P14=101) pozadovany déle enfer
parametr
Tovarni nastaveni Reset Poruchy

P-dEF Stof - Staf

Ble] Elolz] Blelz] [lola
v Slv) (olv

Pro pifstup k fovérnimu Stisknéte kraice stop. Na Stisknéte krdice stop. Na
nastaveni ménice sfisknéte displeji se zobrazf 5kaP displeji se zobrazi 5kaP
soucasné 3 tlagitka po dobu
>2s. Displej zobrazi P-dEF




| 8 [ NASTAVENI

Parametry
Zakladni sada parametro

Jednotka

Tovarné

Maximalni frekvence /otacky P-02 500.0 |50.0(60.0)| Hz/RPM
Minimalni frekvence /otacky 0.0 P-01 0.0 Hz/RPM
Rozjezdova rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpomalovaci rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpusob zastaveni / pfi vypadku napéjeni o 4 o -
Nastaveni | Zpisob zastaveni Zpusob zastaveni pFi vypadku napéjeni
0 Zastaveni po rampé P-04 Zastaveni s vyuzitim sefrvagnosti motoru jako generdtory
1 Volny dobgh Volny dobgh
2 Zastaven! po rampé P-04 Rychly stop podle P-24, volny dobéh P-24 =0
3 Zastaveni po rampé P-04, brzdéni protiproudem | Rychly stop podle P-24, volny dob&h P-24 = 0
4 Zastaveni po rampé P-04 No action
Spofi¢ energie () 3 o z
Nastaveni | Optimali: energie motoru Optimadli energie i
0 Vypnuto Vypnuto
1 Zapnuto Vypnuto
2 Vypnuto Zapnuto
3 Zapnuto Zapnuto
) ité napéti motoru o [250/500] 230/400 | v
J ity proud motoru Ze stitku motoru A
Jmenovita frekvence motoru 10 500 50 (60) Hz
J ité rychlost motoru o 30000 o RPM
Zvyseni napéti na nizkych frekvencich 0.0 Dle motoru %
Zpisob ovladani 0 9 | o .
0: Ze svorkovnice
1: Z klavesnice, pouze kladny smér otaéek
2: Z klavesnice, s reverzaci
3: Modbus komunikace
4: Modbus komunikace
5: Pl regulator
6: Pl regulator pricitajici hodnotu Al1
7: CAN open komunikace
8: CAN open komunikace
9: Slave mode
Pozn.: Kdyz je P-12=1, 2, 3, 4,7, 8, 9 musi byt povolen chod na DI (propojent svorek &. 1 a 2).
Typ zatéze o 2 o -

0: Tezky rozbéh
1: Cerpadlo
2: Ventilator

Nastaveni | Aplikace Proudovy Momentova | StartsbéZicim | Reakce natepelné pretizeni
limit P-54 krivka motorem (P-60 Index 2)
0 Tezky rozbeh 150% Konstantni 0: Off 0O: Porucha
1 Cerpadlo 110% Kvadraticka 0: Off
2 Ventil&tor 110% Kvadratické 2:On
Pristup k rozsifené sadé parametrd o 65535 ) =

Pro piistup k rozsifené sadé parametrd nastavete 201.




Rozsifené parametry

Tovarné | Jednotka

Funkee digitalnich vstupo o 17 [\] -
Format analogového vstupu é.1 uvo-10 -

U 0-10:0az 10V, jednosmérné, externi potenciometr E 20-H:20 az 4mA, pfi poklesu vyhlasi chybu

b 0-10:0 az 10V, obousmémé, externf potenciometr r 20-4:20 az 4mA, pri poklesu rychlost dle P-20

A 0-20:0az 20mA U 10-0:10 a2 0V, jednosmérng, externi potenciometr

b 4-20: 4 az 20mA, pfi poklesu vyhlasi chybu I m=Fok : Infegrovany potenciometr, verze Switched

r 4-20: 4 a2 20mA, pii poklesu rychlost dle P-20

Funkce vystupniho relé (] 9 1 -

0: Ménic v chodu 5: Vystupni proud >= limit

1: Ménic bez poruchy 6: Vystupni frekvence < limit

2: Zadana rychlost dosaiena 7: Vystupni proud < limit

3: Ménic vyhlasil chybu 8: Analogovy vstup €. 2 > limit

4: Vystupni frekvence >= limit 9: Ménic pripraven k chodu

Prednastavena rychlost 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/RPM
Prednastavena rychlost 2 -P-01 P-01 25.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/RPM
2. zpomalovaci rampa (rychly stop) 0.00 600.0 0.00 s
Funkce analogového vystupu (] n 8 -
Maéd digitalni vystup, log. 1 =+24VDC Méd analogovy vystup

0: Ménic v chodu 8: Vystupni frekvence

1: Qﬂénii bez poruchy 9: Vystupni proud

2: Zadana rychlost dosazena 10: Vystupni vykon

3: Ménic vyhlasil chybu 11: Proud motoru

4: Vystupni frekvence >= limit
5: Vystupni proud >= limit

6: Vystupni frekvence < limit
7: Vystupni proud < limit

Start/ Restart / "Fire mode" konfigurace

Index1: zpUsob startu/ auto restart Neni k dispozici Edge-r -

Ed3E-r: Je-li pfipojeno napdijeni ve stavu kde je DI sepnut, povel START nenf aktivni. Po pfipojenf napdijeni se povel START
provede zmé&nou rozepnuto-sepnuto (ndb&znd hrana) na DIT.

AUk o-0: Povel START je zaddn sepnutym DI kdykoliv.

AUto- | oz Alka-5: Povel START stejné jako v Auto-O. Pfi poruse uginf méni¢ 1 a2 5 pokusd o RESTART ménice. Doba mezi pokusy
20s.

Index 2: Logika rezimu “fire mode” ‘ ) ‘ 1 ‘ ) ‘ -

0: Rozpinaci kontakt, “fire mode” je akiivovén rozpojenim vsiupu.

1: Spinaci kontakt, "fire mode” je akfivovan sepnutim vstupu.
Index: 3: zpUsob ovlddani rezimu “fire mode” ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -

vy

0: Méni¢ zdstane v rezimu “fire mode” po dobu sepnutého signdlu.
1: Aktivace rezimu “fire mode” pulsnim sepnutim vstupu, dle nastaveni Indexu 2.

Povel start v rezimu klavesnice ‘ o ‘ 7 ‘ 1 ‘ -

0: Start z klavesnice na minimalni rychlost

1: Start z klavesnice na posledni dosazenou rychlost

2: Start ze svorkovnice na minimadlni rychlost

3: Start ze svorkovnice na posledni dosazenou rychlost

4: Start z klavesnice na rychlost pred poslednim povelem start

5: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23

6: Start ze svorkovnice na rychlost pred poslednim povelem start
7: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23

Start s béZicim motorem o 2 (4] -

0: Zakaza
akazano 2: Povoleno p¥i poruse, nebo volném dobé&hu
1: Povoleno




Par. | Popis Min. Max. Tovarné

P-34 Aktivace brzdného tranzistoru ‘ (] ‘ 4 ‘ o ‘ -
0: Zakazéano
1: Povoleno se softw. ochranou Invertek Optibrake (200W)
2: Povoleno bez softw. ochrany.
3: Povoleno se softw. ochranou. Viz 1, brzdny tranzistor aktivni pouze pfi zméné rychlosti
4: Povoleno bez softw. ochrany. Viz 2, brzdny tranzistor aktivni pouze p¥i zméné rychlosti
P-38 Pristup k parametriom ‘ (] 1 o -
0: Odemcéeno 1: Zaméeno
P-39 Offset analogového vstupu é.1 -500.0 500.0 0.0 %
P-40 Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Nasobena hodnota ) 3 0 -
P-41 PI Controller Proportional Gain 0.0 30.0 1.0 -
P-42 Proporciondlni zesileni Pl regulatoru 0.0 30.0 1.0 s
P-43 Reakce Pl regulatoru (] 3 o -
0: Normalni 2: Normalni s probuzenim na plnou rychlost
1: Inverzni 3: Reverzace s probuzenim na plnou rychlost
P-44 Zdroj zpétné vazby regulatoru () 1 o -
0: Digitalné v P-45 1: Analogové Al1l
P-45 Digitalni Zadost regulatoru 0.0 100.0 0.0 %
P-46 Zdroj zpétné vazby regulatoru () 5 0 -
0: Analogovy vstup €. 2 3: Napéti meziobvodu
1: Analogovy vstup ¢. 1 4: Rozdil Al1-Al2
2: Proud motoru v % dle P-08 5: Vyssi hodnota Al1, nebo Al2
P-47 Format analogového vstupu ¢. 2 - - - uo-10
U 0-10: 0 az 10V, jednosmérné, externi potenciometr b 20-4:20 az 4mA, pfi poklesu vyhlasi chybu
A 0-20:0az 20mA r 20-4:20 az 4mA, pri poklesu rychlost dle P-20
b H-20: 4 az 20mA, pii poklesu vyhlasi chybu PEc-kEh : Termistor motoru
r 4-20: 4 a2 20mA, pfi poklesu rychlost dle P-20
P-48 ReZim spanku 0.0 25.0 0.0 s
P-49 Prechod z rezimu spanl 0.0 100.0 5.0 %
P-50 Hystereze digitalniho vystupu 0.0 100.0 0.0 %

Pokrodila sada parametrd

Par. | Popis Min. Max. Tovarné | Jednotka

P-51 Zpusob Fizeni ‘ ] ‘ 5 ‘ o ‘ -
0: Vektorové 3: I:ll'zenl' BLDC motoru (BrushLess DC Motor)
1: Skalarni U/f 4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru
2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet)

P-52 Automatické ladéni (Av ing) | o ] 1 | o ] -
0: Zakazéano 1: Povoleno

P-61 Povoleni ethernet funkei ‘ [+] ‘ 1 ‘ 0 ‘ -
0: Zakazano 1: Povoleno

P-62 Casovy limit pro funkci vyse o ‘ 60 ‘ o ‘ Mins
0: Zakazano >0: Easovy limit

P-63 Modbus rezim 0o ‘ 1 ‘ 0 ‘ -
0: Standardni’ 1: Rozsifeny?

P-64 Zdroj pro DI1 (svorku ¢.2) ‘ o ‘ 4 ‘ 0 ‘ -

N

Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky svorka &.2, nebo start pfepinacem

w

0: Svorka €.2, nebo start prepinagem, nebo reverzace prepinagem svorka ¢.2 a start, nebo reverzace prepinagem

B

1: pouze svorka &2 svorka &.2 a start pfepinacem

P-65 Zdroj pro DI2 (svorku ¢.3) ‘ o ‘ 2 ‘ o ‘ -

Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky

: pouze svorka ¢.3

N

O: svorka .3, nebo reverzace prepinacem svorka .3 a reverzace prepinacem




Asynchronni indukéni motor (IM) Vektorové Fizeni

Ménice Optidrive E3 jsou tovémé uréeny pro fizenf oté&ek asynchronnich motord.

Pro optimdlni regulaci by m&l byt méni¢ nastaven dle 3titkovych ddajt motoru. To také zajisti sprévnou ochranu motoru pred
poskozenim v disledku prefizent.

Zakladni parametry, kieré je potteba nastavit jsou:

= P-07 : Jmenovité napéti motoru (V)

= P-08: Jmenovity proud motoru (A)

= P-09: Jmenovitd frekvence motoru (Hz)

Pro lepsf regulaci je mozné akfivovat staciondrni automatické ladéni. Ladéni se spusti ihned po zmé&né v P-52=1. Pro
asynchronni motory trvé ladénf jen nékolik viefin. Parametr P-55 bude na zdkladé méfeni zménén.

Pro posfleni momentu motoru na nizkych frekvencich je mozné zwysit napéti na nizsich frekvencich v P-11. Pfi nadmémém
zvySeni mize nastat proudové pretizent.

Technickda data

Prostiedi

Rozsahy pracovnich teplot: -20 az 40°C

Okolni teplota pro skladovant: -40 0z 60°C
Maximdlni nadmofskd vyska: 2000m

Maximdlni vihkost: Q5% bez kondenzace

Technické parametry

Velikost Vykon Vstupni Jisténi Motorovy Vstupni | Doporuéena hodnota
[kw] proud [A] kabel [mm proud [A] | brzdného odporu [Q]

Napadjeni 1x200 - 240V £10%) 3f. vystup

1 0.37 3.7 10 1.5 2.3

1 0.75 7.5 10 1.5 4.3 -

1 1.5 129 16 1.5 7 -
2 1.5 12.9 16 1.5 7 100
2 2.2 19.2 25 1.5 10.5 50
1 0.75 3.5 6 1.5 2.2 -

1 1.5 5.6 6 1.5 4] -
2 1.5 56 6 1.5 41 250
2 2.2 7.5 10 1.5 58 200
2 4 1.5 16 1.5 Q5 120
3 55 172 20 2.5 14 100
3 75 21.2 25 4 18 80
3 1 275 32 4 24 50
4 15 34.2 40 6 30 30
4 18.5 441 50 10 39 22
4 22 519 63 10 46 22

Pozn.: Hodnoty vy3e jsou pouze doporucenymi a mizou se lisit dle mistnich predpist.



Odstranéni zavad
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Zkrat na brzdném rezistoru

Pretizeni brzdného rezistoru

Proudové pretizeni ménice

Tepelné pretizent

Prepéti na stejnosmémém
meziobvodu

Podpéti na stejnosmémém
meziobvodu

Teplota chladice ménice
prekrocena

PHli nizka okolnf teplota

Externi porucha

Ztréta komunikace Optibus
ZvInéné napéti meziobvodu

Chybf féze v napdjent

Okamzité pretizenf
vystupntho proudu ménice

Vadny termistor na chladii
Chyba internf paméti
Zirdta signdlu 4-20mA
Chyba interni paméti

Chyba PTC termistoru

Vadny ventilator (pouze pro
1P66)

Vysokd inferni teplota ménice
Chyba na vystupu ménice

Chyba pfi automatickém
ladénf motoru (Autotuningu)

Provéfte zapojeni brzdného rezistoru, popfipadé zévadu na brzdném
rezistoru.

Ménié vyhlésil poruchu z dovodu prehiéii brzdného odporu. Prodluzte
zpomalovaci rampu P-04.

Rozbsh motoru-motor stoji nebo se zastavil: Provéfte zapojeni motoru
(zkrat na vinutl),

provéfte zapojeni do hvézdy nebo do trojshelniku.

Rozbgh nebo brzdéni po rampé: Pilis krétkd rampa.

Poruchu nemusi byt mozné ihned resetovat z ddvodu ochrany silovych
prvkd ménice.

Proud prekrocil 100% hodnoty v P-08, po ur&itou dobu, napf.
150%,/60s. Bud prodluzte rozjezdovou rampu, nebo snizte z4téz.

Oveétte, zda je napdjeci napéti ménice v toleranci. Prodluzte
zpomalovaci rampu (P-04), nebo pripojte vhodny brzdny odpor.

Napdjeci napéti je prilis nizké. Ovéite spravnost zapojeni viech prvkd
pred ménicem (jisténi, pojistky...).

Zkontrolujte okolnf teplotu. Snizte modulaéni frekvenci v P-17.

Okolnf teplota je pod limitem a musi byt zvysena.

Externi porucha vyvoland rozepnutim na DI3. Pokud je zapojeni
termistor, zkontrolujte teplotu motoru.

Zkontrolujte komunikaci mezi ménicem a exterim zafizenim. Ovéite,
zda md kazdy méni¢ unikainf adresu.

Zkontrolujte napdijeci napéti v jednotlivych fézich a jejich symetri.

Trifézové napdjenému ménici chybf jedna z napdjecich fézi. Provéite
zapojeni napdjecich obvodo.

Oveéfte zkrat na vystupu ménice, nebo motoru.

Poruchu nemusf byt mozné ihned resefovat z dévodu ochrany silovych
prvkd ménice.

Obrafte se na svého dodavatele

Stiskngte klavesu STOP, pokud porucha pretrvd, kontakiujte svého
dodavatele.

Zkontrolujte zapojenf analogového vstupu.

Stisknéte klavesu STOP, pokud porucha pretrva, kontaktujte svého
dodavatele.

Prehiati PTC termistoru, zkontrolujte zapojent.

Ovstte funkci interniho ventilétoru ménice.

Internf teplota ménice je pilis vysokd, zkontrolujte okolnf teplotu.

Indikuje chybu na vystupu ménice, jako jednu chybsjici fézi k motoru.
Proud do motoru nenf vyvézeny. Zkontrolujte zapojent.

Zméfené parametry pii autotunigu nejsou spravné.

Zkontrolujte kabel a zapojeni motoru.



(B s
Zkontrolujte Modbus RTU kabel.

Zkontrolujte, zda je alespori jeden registr cyklicky dotazovan v rémci
Easového limitu nastaveného v P-36 Index 3.

50 | Ztrata komunikace Modbus

A Zkontrolujte dafovy kabel.
5 Zirdta komunikace

CANopen Zkontrolujte, zda cyklovani komunikace probihd v rémci asového limitu
nastaveného v P-36 Index 3.

Pozn.: Reset poruchy prekroceni vystupni proudu, nebo pretizent (1, 3, 4, 15) mdze byt mozné, z divodu ochrany ménice, s
Easovym zpozdénim.
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