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Obecné informace
Je odpovédnosti instalacntho technika zaijistit, aby zafizent nebo systém, do kierého je produkt zaclenén, vyhovoval viem prislusnym

pravnim predpisim a kodextm sprévné praxe, kferé plati v zemi pouzii.

CE

Vsechny produkty Invertek Drives uréené pro pouZiti v Evropské unii nesou oznageni CE, které ozna&uje shodu s evropskymi smé&micem.
Prohlaseni o shod je k dispozici na webové strance - www.invertekdrives.com

Pro zajisténi shody s eviopskou smémici EMC jsou v tomto dokumentu uvedeny nezbyié pokyny a je odpovédnosti instalaéniho technika
zajistit, aby byly tyto pokyny dodrzovany.

Shoda s UL

Seznam akfuéIng uvedenych produkid je k dispozici na webovych strankach UL, www.ul.com.

Pro shodu s pozadavky UL jsou v fomto dokumentu uvedeny nezbytné pokyny a je odpovédnosti instalacniho technika zaijistit, aby
byly tyto pokyny dodrzovdny.

Funkce bezpecného vypnuti tocivého momentu ("STO")

Optidrive Eco obsahuje hardwarovou funkci STO (Safe Torque Off), kterd je navrzena v souladu s nize uvedenymi normami

IP20, UL otevieny typ / IP55, P66, Nezavislé
UL typ 12k UL typ 4X schvdleni

EN 61800-5-2:2017 Type 2 Type 2

ENISO 13849-1:2023 PL"d" PL"e"

EN 61508 (Cast 1 az 7): 2010 SIL2 SIL3 *TUV
EN 60204-1: 2006 & A1: 2009 | Nekontrolované zastaveni "kategorie 0" | Nekontrolované zastavenf "kategorie 0"

EN IEC 62061: 2021 SIL2 SIL3

*POZNAMKA Schvdleni funkce "STO" TUV je relevanini pro pohony, kieré maif na typovém stitku disku logo TUV. Vstup STO nesmi
byt pouzivén pro 2adné funkce souvisejici s bezpecnosti, pokud pohonnd jednotka neni na typovém titku oznacena logem TUV.
Autorska prava Invertek Drives Ltd © 2025

Viechna prava vyhrazena. Zadnd dst této uzivatelské prirucky nesmi byt reprodukovdna nebo prendsena v jakékoli forme nebo
jakymikoli prosttedky, elekirickymi nebo mechanickymi, véemné kopirovani, nahrévani nebo jakéhokoli systému pro ukladdani nebo
vyhledavéni informaci bez pisemného souhlasu vydavatele.

Tato uzivatelska prirucka je prekladem originadlni anglické verze. Pripadné chyby a preklepy vyhrazeny.
Obsah této uzivatelské prirucky je v dobé tisku povazovan za spravny. V zajmu neustdlého zlepsovant si vyrobce vyhrazuje prévo
zménit specifikaci produkiu nebo jeho vykon nebo obsah uzivatelské prirueky bez predchoziho upozornént.

Tato uzivatelska prirucka je uréena pro firmware verze 2.51. Verzi firmwaru lze zobrazit v
parametru PO-28. Uzivatelska prirucka Revize 3.13

Spole¢nost Invertek Drives Lid pijima politiku neustélého zlepsovanti, a prestoze bylo vynalozeno veskeré Usili k poskytovani presnych a
aktudlnich informaci, informace obsazené v této uZivatelské priruéce by mély byt pouzity pouze pro orientaéni U&ely a netvorf sou&dst
z&dné smlouvy.

Pfi instalaci mé&nice na jakykoli napdjeci zdroj, kde fazové uzemnéni mize prekrocit fazové napéti (typicky IT napdjeci sité
nebo nédmofni plavidla), je nezbyiné, odpaijit vnitini uzemnéni filtru EMC a uzemnéni varistoru prepéfové ochrany (pokud je
namontovano). V pifpadé pochybnosti se obraffe na svého prodejntho partnera, kiery vam poskytne dalsi informace.

Tento ndvod slouzi jako ndvod pro spravnou instalaci. Spole¢nost Invertek Drives Ltd ani INVERTEK CZ nemiize prevzit
odpovédnost za shodu nebo neshodu s jakymkoli predpisem, narodnim, misinim nebo jinym, pro sprévnou instalaci fohoto ménice
nebo souvisejictho zafizent. Pri ignorovéni kédd bshem instalace existuje nebezpeci zranéni osob a/nebo poskozent zafizen!.

Tento mé&nic¢ obsahuje vysokonapéfové kondenzatory, jejichz vybiti po odpojeni hlavniho napaijent trva néjakou dobu.
Pred praci na méni¢i zajistéte oddéleni hlavntho napdijeni od napdijecich vstupd. Pockejte 10 minut, nez se kondenzatory
vybiji na bezpe&nou troven napéti. Nedodrzeni tohoto opatfeni mize mit za nésledek vazné i Zivot ohrozujic zranéni.

Toto zafizeni by mél instalovat, sefizovat, provozovat nebo opravovat pouze kvalifikovany elekirotechnicky persondl obeznameny

>P BB

s konstrukel a provozem tohoto zafizen! a souvisejicimi nebezpecimi. Nez budete pokracovat, prectéte si tuto pifrucku a

dal3i pislugné piirucky a pochopte je v plném rozsahu. Nedodrzen tohoto opatfeni mize mit za nésledek vazné zranéni.

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 3
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1. Uvod

1.1. Dilezité bezpecnostni informace

Pre&téte si prosim DULEZITE BEZPECNOSTNi INFORMACE nize a viechny informace o varovéni a upozornéni.

Nebezpedi: Oznaéuje riziko drazu elektrickym
proudem, které mioze vést k pokozeni zafizeni a
moznému zranéni nebo smrti.

Tento méni¢ je uréen k profesiondinimu zaglenéni do
kompletniho zafizeni nebo systém jako soucdst pevné
instalace. P nespravné instalaci moze predstavovat
bezpe&noshni riziko. Mé&ni& vyuzivd vysoké napéti a
proudy, pfendsi vysokou Uroven ulozené elekirické energie
a pouzivé se k ovladani mechanického zafizeni, které
mize zpUsobit zranéni. Névrhu systému a elekirické
instalaci je freba v&novat zvldsini pozomost, aby se
predeslo rizikim jak pfi normalnim provozu, tak v pripadé
poruchy zafizeni. Tento vyrobek smf instalovat a udrzovat
pouze kvalifikovant elektrik&fi.

Névrh, insfalaci, uvedeni do provozu a 4drzbu systému
smi provadét pouze persondl s potrebnym skolenim a
zkugenostmi. Musf si peclivé precist tyto bezpe&nostni
informace a pokyny v této pfiru¢ce a dodrzovat viechny
informace tykajici se prepravy, skladovani, instalace a
pouzivani véetng specifikovanych environmentalnich
omezen.

Neprovadgjte na méni&i zadné zkratové testy ani testy
napé&fové odolnosti. Veskerd pozadovand elekiricka
mé&feni by méla byt provédéna s odpojenym ménicem.
Jsou namontovany vnitinf svodice prepét, kieré jsou
ur€eny k ochrané pied poskozenim zpdsobenymi spickami
prendsenymi v siti, které budou mit za ndsledek, Ze vyrobek
neprojde zkratovym testem.

Nebezpedi drazu elekirickym proudem! Nez se pokusite o
jakoukoli préci, odpojte a izolujte ménic. Vysoké napéti je
pfitomno na svorkéch a v pohonu az 10 minut po odpojeni
elekirického napdijeni. Pred zahajenim jakékoli prace se
vzdy ujistéte, Ze pomoci vhodného multimetru nenf na
zadném napdjecim polu ménice napéti.

Pokud je napdjeni ménice zaijisténo konekiorem zastreky

a zdsuvky, neodpojujte jej dfive, nez uplyne 10 minut po
vypnuti napdient.

Zaijistéte spravné uzemnéni a vybér kabeld podle mistnich
pravnich predpist. Méni¢ mdze mit svodovy proud vétsi
nez 3,5 mA; ddle musi byt zemnici kabel dostateeny pro
pfenos maximdlniho napdjectho poruchového proudy,
ktery bude normalng omezen pojistkami nebo jisticem.

V sifovém napdjeni ménice by mély byt namontovény
vhodné& dimenzované pojistky nebo jistice v souladu s
mistni legislativou nebo predpisy.

Neprovadéite 24dné préce na ovlddacich kabelech
pohonu, pokud jsou pohon nebo externi ovléddaci obvody
napdieny.
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Nebezpeéi: Oznaduje potencidlné nebezpeénou
situaci jinou nez elekirickou, kterd, pokud se ji
nevyhnete, miZe vést ke skoddm na majetku.

V rédmci Evropské unie musi viechna strojni zafizenl, ve kterych se
tento vyrobek pouzivd, spliiovat smémici 98,/37 /ES, Bezpe&nost
strojnich zafizeni. Vyrobce stroje je zejména odpovédny za
zaijisteni hlavniho vypinace a zaijisténi shody elekirického zafizent s
EN60204-1.

Uroveri integrity nabizend vstupnimi funkcemi fizeni ménice

- napfiklad stop/start, vpred /vzad a maximalni rychlost,

neni dostate&nd pro pouziti v aplikacich kritickych z hlediska
bezpeenosti bez nezdvislych ochrannych kanald. Vsechny
aplikace, kde by porucha mohla zpdsobit zranéni nebo ztrétu
Zivota, musi byt podrobeny posouzent rizik a v pifpadé potreby
musi byt poskytnuta dalsi ochrana.

Poh&nény motor se mize spustit pfi zapnuti, pokud je piifomen
vstupnf signdl povoleni chodu.

Funkce STOP neodstraniuje potencidlng smrtelné vysoké napéti.
|zolujte méni& a pockejte 10 minut, nez na ném za&nete pracovat.
Nikdy neprovadsijte zadné prace na pohonu, motoru nebo kabelu
motoru, pokud je stéle pfipojeno vstupni napdient.

Optidrive Ize naprogramovat tak, aby provozoval pohdnény
motor pfi ota&kdch vyssich nebo nizsich, nez jsou otacky dosazené
pfi pifmém piipojeni motoru k elektrické siti. Pred sputénim stroje

si vyzédeite potvrzeni od vyrobc motoru a pohénéného stroje o
vhodnosti pro provoz v zamysleném rozsahu otécek.

Neaktivujte funkci automatického resetovéni poruch na

z&dnych systémech, protoze by to mohlo zpUsobit potencidlng
nebezpecnou situaci.

Menice IP55 Ize instalovat v prosiied se stupném znecisténi

2. Venkovni mé&nice IPO6 Ize instalovat v prostredi se stupném
znecisténi 4. Ménice IP20 musf byt instalovany v prostredi se
stupn&m znecisgténi 1. Pokud je nutné instalovat ménice P20

v prosifed s vyssim stupném znecisténi, pak musi byt ménie
instalovan uvniff krytu, kery zaijisfuje ménic se stupném znedisteni 1.
Pfi montdzi ménice dbejte na dostatecné chlazeni. Neprovadsite
vitani s nasazenym pohonem, prach a fiisky z vitani mohou vést k
poskozenf.

Je freba zabranit vstupu vodivych nebo hoflavych cizich &les.
Hotlavy materidl by nemé&l byt umistén v blizkosti pohonu.
Relativni vihkost musf byt nizsi nez 95 % (nekondenzuiici).

Ujistete se, ze napdieci napéti, frekvence a pocet fazi (1 nebo 3
faze) odpovidd jmenovitému vykonu ménice pfi doddn.

Nikdy nepfipojujte sifové napdjeni k vystupnim svorkam U, V, W.
Mezi pohon a motor neinstalujte Zadny typ automatické ochrany.
To mize zpOsobit akiivaci ochrany ménice, coz mize mit za
nasledek poruchu ménice.

Vsude tam, kde je ovlddaci kabeldz v blizkosti napdijeci kabelaze,
dodrzujte minimalni vzdalenost 100 mm a kiizenf usporddejte pod
Ghlem Q0 stuprio.

Ujistete se, ze jsou viechny svorky utazeny na spravné nastavent
focivého momentu.

Nepokousejte se provadét zddnou opravu ménice. V pifpadé
podezieni na z&vadu nebo poruchu pozddeite Vaseho
distributora.

www.invertek.cz



1.2. Proces rychlého spusténi

T — L ——

Identifikujte typ modelu a zkontrolujte ménice z kodu
modelu na 3fitku. Zejména:
Zkontrolujte, zda jmenovité napéti vyhovuje
vstupnimu napdjenf
Zkontrolujte, zda kapacita vystupniho proudu
spliuje nebo prekracuje proud pfi plném zatizeni
pro zamy3leny motor
Zkontrolujte, zda je typ skifn& vhodny pro
zamyslené misto montéze.

Vybalte a zkontrolujte mé&nic.

O jakémkoli poskozenf neprodlené informujte
dodavatele a odesilatele.

Zajistéte, aby navrhované misto montéze spliiovalo
spravné okolni a environmentdlni podminky pro ménic.

Nainstalujfe mé&ni¢ do vhodné skiing (jednotky [P20)
a zajistéte dostupnost vhodného chladicitho vzduchu.

Namontujte méni¢ na zed nebo stroj (IP55 a IP66).

Vyberte sprévné napdjeci a motorové kabely podle
mistnich predpist nebo predpist pro elekfroinstalaci
a dbejte na maximalni pripustné velikosti.

Pro napdieci sif IT nebo jakykoli typ napdijeciho
zdroje, kde fazové — zemni napéti moze prekrogit
fazové — fézové napéti (napt. neuzemnéné zdroje),
pred pfipojenim zdroje odpojte EMC filtr.

Zkontrolujte pfivodni kabel a kabel motoru, zda
nejsou z&dvadné nebo zkratované.

Trasovani kabeld

Zkontrolujte, zda je zamysleny motor vhodny k
pouZiti, a poznameneite si viechna bezpe&nostni
opaffeni doporuéend dodavatelem nebo vyrobcem.

Zkontrolujte spravnou konfiguraci svorkovnice motoru
hvézda nebo frojohelnik, kde je fo mozné.

Zajistéte sprévnou ochranu kabeldze instalact
vhodného jistice nebo poijistek do pFivodniho
napdjent.

Pripojte napaject kabely, zejména zaijistéte provedent

ochranného uzemnéni.
Pripojte ovladaci kabely podle potteby aplikace.
Dokladné zkontrolujte instalaci a zapojent.

Uvedte parametry pohonu do provozu.

www.invertek.cz
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2, Obecné informace a hodnoty

2.1. Identifikace ménice podle ¢isla modelu

Kazdy ménic |ze identifikovat podle isla modelu, které je uvedeno nize. Cislo modelu je uvedeno na prepravnim titku a typovém
stitku jednotky. Cislo modelu zahrnuje pohon a vybavu namontovanou ve vyrobé.

Produktova rada
ODV: Rada Eco

Generace

Velikost

Kéd napéti
2:200 - 240
4:380 - 480
6: 500 - 600

Vystupni proud
Zobrazeno s 1 desefinnym mistem

joov -2 - 4 [ ossn - (3 [ |1 W ][ m] n

Lakovani desek PCB
N : Standardnf lokalizovand povrchova Gprava

Displej
M: TFT displej

Kryti

2 :1P20

N : P55

A : IP66 Venkovni bez hl. vypinace
E : IP66 Venkovni s hl. vypinacem

Brzdny tranzistor
1 : bez brzdného tranzistoru

Napadjeni
1:1 fazovy vstup
3 : 3 fazovy vstup

2.2. Umisténi stitku s hodnotami produktu

Vsechny modely Optidrive Eco jsou opatieny typovym Stitkem, ktery [ze umistit ndsledovné:

Modely IP55

Modely IP20

-DC L 2N 13

06006

Na pravé strané pfi pohledu zepredu.

n

Na horni plose.
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EMC filtr

0': Z&dny wnitini filtr

F - Vnitinf EMC filir

R : Vysoce vykonny filir (pouze velikost 8)

Modely IP66

D)

gﬂ_/

Na pravé strang pfi pohledu zepredu.
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2.3. Pochopeni stitku hodnot

Stitek s hodnotami produktu obsahuje ndsledujici informace.

Kéd modelu

Typ krytu a stupers kryti [P

Verze firmwaru

Sériové &islo

Technické udaje - napdjeci napéti

000000

Technické udaje - maximalni frvaly
vystupni proud

Dri ves com

Optidrive ECO Ci) Invertek

Variable Frequency Drive mber of

ODV-3-641800-3F12-MN

Input | 380-480 V | 50/60Hz [3Ph[183.7 A] 90 kw | IE2%
Output | 0-Vin | 0-500Hz |3Ph[180.0, 150 HP | 15
Made in the UK Max Amb 50°C

SCCR: For rating and protection refer to User Guide

Risk of Electric Shock
Power down for 10 minutes
before removing cover

Read User Guide before
WARNING installation or servicing

Risque du choc électrique
Une tension dangereuse peut
étre presentée jusq'u a 10 mins

aprés avoir coupé l'alimentation

AVERTISSMENT

A UK (D

Ind Cont Eq.

LAEEMIeCE
T T I

Serial No.: 11111111111 S/W: 2.51 09 10 2024

o

IP20/ UL Open Type Sumitomo DnveTe(hno\ogwso

2.4. Cisla modeld pohond - IP20

Mechanické rozméry a informace o montdzi jsou uvedeny v kapitole 3.5.3. Jednotky IP66 na strénce 15.
Elekirické specifikace jsou uvedeny v &ésti

Kéd modelu Velikost Konstrukce pro
nizké harmonické

Kéd modelu Velikost Konstrukce pro
nizké harmonické

200 - 240V, 1 fazovy vstup

ODV-3-220043-1F12-MN
ODV-3-220070-1F12-MN
ODV-3-220105-1F12-MN

200 - 240V, 3 fazovy vstup

ODV-3-220043-3F12-MN
ODV-3-220070-3F12-MN
ODV-3-220105-3F12-MN
ODV-3-320180-3F12-MN
ODV-3-320240-3F12-MN
ODV-3-420300-3F12-MN
ODV-3-420460-3F12-MN
ODV-3-520610-3F12-MN
ODV-3-520720-3F12-MN
ODV-3-520900-3F12-MN
ODV-3-621100-3F 12-MN
ODV-3-621500-3F12-MN
ODV-3-621800-3F12-MN

www.invertek.cz

2 0,75

2 1,5 7

2 2,2 10,5
3 4 18

3 55 24
4 75 30
4 1 46
5 15 ol

5 18,5 72
5 22 Q0
OA 30 110
OA 37 150
6B 45 180
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11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy na strénce 72.

Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ne
Ne
Ne
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380 - 480V, 3 fazovy vstup

Kéd modelu Velikost !(orfsl'rukce pro.
nizké harmonické

ODV-3-240022-3F12-MN
ODV-3-240041-3F12-MN
ODV-3-240058-3F12-MN
ODV-3-240095-3F12-MN
ODV-3-340140-3F12-MN
ODV-3-340180-3F 12-MN
ODV-3-340240-3F12-MN
ODV-3-440300-3F12-MN
ODV-3-440390-3F12-MN
ODV-3-440460-3F12-MN
ODV-3-540610-3F12-MN
ODV-3-540720-3F12-MN
ODV-3-540900-3F12-MN
ODV-3-641100-3F 12-MN
ODV-3-641500-3F12-MN
ODV-3-641800-3F12-MN
ODV-3-642020-3F12-MN
ODV-3-843700-3#12-MN
ODV-3-844800-3#12-MN

POZNAMKA # |ze nahradit jednim z ndsledujicich :

ODV-3-260021-3012-MN
ODV-3-260031-3012-MN
ODV-3-260041-3012-MN
ODV-3-260065-3012-MN
ODV-3-260090-3012-MN
ODV-3-360120-3012-MN
ODV-3-360170-3012-MN
ODV-3-360220-3012-MN
ODV-3-460280-3012-MN
ODV-3-460340-3012-MN
ODV-3-460430-3012-MN
ODV-3-560540-3012-MN
ODV-3-560650-3012-MN

F: Standardni EMC filir
R: Vysoce vykonny EMC filir

8 |
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O O O A A DN O W O N N N DN

o O O O
™ ™ > >

8
8

500 - 600 V, 3 fazovy vstup

Kéd modelu Velikost Konstrukce pro
nizké harmonické

O 00 N D DN O W W NN DN NN

0,75
1,5
2,2

200
250

0,75
1,5
2,2

4
55
7.5

2,2
4,
58
25
14
18
24
30
39
46
ol

72

3,1
4,1

Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
Ne
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2.5. Cisla modeld pohond - IP55

Mechanické rozméry a informace o montézi jsou uvedeny v kapitole 3.5.3. Jednotky IP66 na strdnce 15.
Elekirické specifikace jsou uvedeny v &éstfi 11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy na strénce 72.

200 - 240V, 3 fazovy vstup

Kéd modelu Velikost !(oujstrukce pro,
nizké harmonické

ODV-3-420300-3FTN-MN 4 75 30 Ano
ODV-3-420460-3FTN-MN 4 1 46 Ano
ODV-3-520610-3FTN-MN 5 15 ol Ano
ODV-3-520720-3FIN-MN 5 18,5 72 Ano
ODV-3-520900-3F TN-MN 5 22 Q0 Ano
ODV-3-621100-3F TN-MN 6 30 110 Ne
ODV-3-621500-3F ITN-MN 6 37 150 Ne
ODV-3-621800-3F TN-MN 6 45 180 Ne
ODV-3-722020-3FTN-MN 7 55 202 Ne
ODV-3-722480-3FTN-MN 7 75 248 Ne

380 - 480V, 3 fazovy vstup

Kéd modelu Velikost !(oujstrukce pro,
nizké harmonické

ODV-3-440300-3FTN-MN 4 15 30 Ano
ODV-3-440390-3FIN-MN 4 18,5 39 Ano
ODV-3-440460-3FTN-MN 4 22 46 Ano
ODV-3-540610-3F TN-MN 5 30 ol Ano
ODV-3-540720-3FTN-MN 5 37 72 Ano
ODV-3-540900-3FTN-MN 5 45 Q0 Ano
ODV-3-641100-3FTN-MN 6 55 110 Ne
ODV-3-641500-3FTN-MN 6 75 150 Ne
ODV-3-641800-3F ITN-MN 6 Q0 180 Ne
ODV-3-742020-3FIN-MN 7 110 202 Ne
ODV-3-742400-3FTN-MN 7 132 240 Ne
ODV-3-743020-3F IN-MN 7 160 302 Ne
ODV-3-843700-3# IN-MN 8 200 370 Ne
ODV-3-844800-3#1N-MN 8 250 480 Ne

500 - 600V, 3 fazovy vstup

Kéd modelu Velikost Konstrukee pro
nizké harmonické

ODV-3-460220-301N-MN 4 15 22 Ne
ODV-3-460280-301N-MN 4 18,5 28 Ne
ODV-3-460340-301N-MN 4 22 34 Ne
ODV-3-460430-301N-MN 4 30 43 Ne
ODV-3-560540-301N-MN 5 37 54 Ne
ODV-3-560650-301N-MN 5 45 65 Ne
ODV-3-660780-301N-MN 6 55 /8 Ne
ODV-3-661050-301 N-MN 6 75 105 Ne
ODV-3-661300-30IN-MN 6 Q0 130 Ne
ODV-3-661500-301 N-MN 6 110 150 Ne

POZNAMKA # ze nahradit jednim z nésledujicich :
F: Standardni EMC filtr - R: Vysoce vykonny EMC filtr

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 9
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2.6. Modelova ¢isla pohonu -
Mechanické rozméry a informace o montézi jsou uvedeny v kapitole 3.5.3. Jednotky IP66 na strdnce 15.

Elekirické specifikace jsou uvedeny v &éstfi 11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy na strénce 72.

IP66

200 - 240V, 1 fazovy vstup

‘
~

Konstrukce pro

ODV-3-220043-1FTA-MN
ODV-3-220070-1F1A-MN
ODV-3-220105-TFTA-MN
ODV-3-320153-1FTA-MN
ODV-3-420240-101A-MN
ODV-3-420300-101A-MN

ODV-3-220043-1FT1E-MN
ODV-3-220070-1FTE-MN
ODV-3-220105-1F1E-MN
ODV-3-320153-1FT1E-MN
ODV-3-420240-101E-MN

ODV-3-420300-101 E-MN

Ao O NN

4

0,75
1,5
2,2
4
55

75

200 - 240V, 3 fazovy vstup

Konstrukce pro

ODV-3-220043-3FTA-MN
ODV-3-220070-3FTA-MN
ODV-3-220105-3FTA-MN
ODV-3-320180-3FTA-MN
ODV-3-320240-3F1A-MN
ODV-3-320300-3F1A-MN
ODV-3-420460-3FTA-MN

ODV-3-220043-3FTE-MN
ODV-3-220070-3F1E-MN
ODV-3-220105-3F1E-MN
ODV-3-320180-3F1E-MN
ODV-3-320240-3F1E-MN
ODV-3-320300-3F1E-MN

ODV-3-420460-3F1E-MN

W W wWw N NN

4

0,75
1,5

’

2,2

7
10,5
18
24
30
46

Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano

Bez hl, vypinace S hlavnim, vypinaéem m-

ODV-3-240022-3F1A-MN
ODV-3-240041-3FTA-MN
ODV-3-240058-3F1A-MN
ODV-3-240095-3FTA-MN
ODV-3-240140-3F TA-MN
ODV-3-340180-3F TA-MN
ODV-3-340240-3F1A-MN
ODV-3-340300-3FTA-MN
ODV-3-440390-3F1A-MN
ODV-3-440460-3FTA-MN

Bez hl, vypinace

ODV-3-260021-301A-MN
ODV-3-260031-301A-MN
ODV-3-260041-301 A-MN
ODV-3-260065-301 A-MN
ODV-3-260090-301A-MN
ODV-3-360120-301A-MN
ODV-3-360170-301A-MN
ODV-3-360220-301A-MN
ODV-3-460280-301 A-MN
ODV-3-460340-301A-MN
ODV-3-460430-301 A-MN

380 - 480V, 3 fazovy vstup

ODV-3-240022-3F1E-MN
ODV-3-240041-3F1E-MN
ODV-3-240058-3F1E-MN
ODV-3-240095-3FTE-MN
ODV-3-240140-3F1E-MN
ODV-3-340180-3F1E-MN
ODV-3-340240-3F1E-MN
ODV-3-340300-3FT1E-MN
ODV-3-440390-3F1E-MN
ODV-3-440460-3F1E-MN

2
2
2
2
2A

3
3
3
4
4

0,75
1,5
2,2

4

55

75
1
15

18,5
22

500 - 600 V, 3 fazovy vstup

S hlavnim, vypinaéem

ODV-3-260021-301 E-MN
ODV-3-260031-301E-MN
ODV-3-260041-301 E-MN
ODV-3-260065-301E-MN
ODV-3-260090-301 E-MN
ODV-3-360120-301E-MN
ODV-3-360170-301 E-MN
ODV-3-360220-301E-MN
ODV-3-460280-301 E-MN
ODV-3-460340-301E-MN

ODV-3-460430-301 E-MN
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DN AN DN W W WNNDNDDNDDNDDND

0,75
1,5

/

2,2

4,1
58
95
14
18
24
30
39
46

2,1
31
4,1
6,5

43

Konstrukce pro
nizké harmonické

Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano
Ano

Konstrukce pro
nizké harmonické
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2.6.1. Varianty s nizkymi harmonickymi

Vé&fsina produkiové fady Optidrive Eco je zaloZzena na konstrukci s nizkymi harmonickymi pomoci technologie svitkovych
kondenzatord pro dosazeni shody s normou EN 61000-3-12 bez potteby jakéhokoli dalsiho vybaveni. Tato norma specifikuje limity
harmonickych proudd pro zafizeni piipojend k vefejnym nizkonapé&fovym systémom se vstupnim proudem > 16A a <= 75A na fazi.
Je dilezité pochopit, které modely z produktové fady jsou vybaveny technologif nizkych harmonickych, kterd je podrobné& popsdna
nize.

Trifazové ménice 200 V (200-240 V) Optidrive Eco a fiffdzové 400 V (380-480 V) vstupy s velikosti 2 az do velikosti 5 véemné jsou
ménicem s niz§mi harmonickymi pomocf technologie féliovych kondenzatort. Podivejte se prosim na tabulky hodnoceni produktt v
&asti 2.6. Cisla modeld ménict — IP66 na strang 10 pro potvrzent.

Struené feceno to znamend, ze pohony s nizkymi harmonickymi nevyzaduji vstupni flumivku a nemély by ji mit nainstalovanou -
pohony mimo vyse uvedené velikosti a napdjeciho napéti / poctu fézi maif standardni konstrukei elekirolytického kondenzatoru @
mohly by t&Zit z pouZiti vstupnich tlumivek, pokud je vyzadovéno dalsi snizeni harmonickych.

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 11
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3. Mechanicka instalace

3.1. Obecné

= Méni¢ by mél byt montovan pouze ve svislé poloze na rovny, nehoflavy a vibracné chranény podklad s pouzitim integrovanych
montéznich oftvord.

= Nemontujte hoflavé materidly v blizkosti mé&nice.

" Zaqijistéte, aby minimdlni mezery pro chladicf vzduch, jak je podrobn& popsano v &astech 3.6. Pokyny pro montdZ do skfing
(jednotky IP20) na strénce 16, 3.9. Pokyny pro montdZ (ménice IP55 / Ul typ 12k / UL typ 12 (velikost 8)) na strénce 18 a
3.10. Pokyny pro montdz (ménice IP66 / UL typ 4X) na strdnce 19, byly ponechdny volné.

= Ujistéte se, Ze rozsah okolnich teplot neprekracuje pifpustné limity pro méni¢ uvedené v &asti 11.1. Okolni prosttedi na strdnce
72.

= Zaqijistéte vhodny ¢isty chladici vzduch bez vihkosti a necistot, kfery je dostatecny pro splnéni pozadavkd na chlazeni ménice.

3.2. Pred instalaci

» Opatmé vybalte méni¢ a zkontrolujte, zda nejevi znamky poskozeni. Pokud ano, okamzité informujte dodavatele.

= Zkonfrolujte typovy stitek mé&nice a ujistéte se, Ze se jednd o spravny typ a pozadavky na napdijeni pro danou aplikaci.

= Abyste predesli ndhodnému poskozent, vzdy skladujte mé&nic v pivodni krabici, dokud jej nebudete potfebovat. Skladovani by
mélo byt Cisté a suché a v teplotim rozmezi -40°C az +60°C.

3.3. Instalace v souladu s UL

Pri instalaci v souladu s UL mé&jte na paméti nésledujic:

= Aktudlnf seznam produktd vyhovuijicich UL naleznete v seznamu UL NMMS. E226333.

» Pohon miZe byt provozovén v rozsahu okolnich teplot, jak je uvedeno v kapitole 11.1. Okolni prostfedi na strdnce 72.
* Pro viechna pfipojenf pfipojnic a uzemné&ni musi byt pouzity kruhové svorky / oka uvedené v seznamu UL

Viz oddil 11.6. Dalsi informace pro shodu s UL na strdnce 77.

3.4. Instalace po ur<ité dobé skladovani 100%A _ . ______.

Pokud byl méni¢ pred instalaci ngjakou dobu skladovan nebo
zlstal delst dobu bez hlavniho napdijent, je nuiné pred uvedenim
do provozu zformétovat stejnosmérné kondenzatory v ménici podle 75% b - oo e oo -
ndsledujici tabulky. U pohond, kieré nebyly piipojeny k napdjent
po dobu delsi nez 2 roky, je to nuiné, aby bylo po uritou dobu
pfivedeno snizené sifové napéti, které je treba pred uvedenim
pohonu do provozu postupné zvysovat. Urovné napéti vzhledem k
imenovitému napéti mé&nice a &as, po ktery musi byt méni& pripojen,
isou uvedeny v ndsledujici tabulce. Po dokon&enf postupu mize byt
pohon provozovan jako obvykle. 25%

POZNAMKA To plaii pouze pro verzi bez konsirukce pro nizké
harmonické - viz sekce 2.6.1. Varianty s nizkymi harmonickymi na

50% | -----

\

strdnce 11.

T1 T2 T3 T4

Doba Podatecni Druhéa Koneéna
skladovéni / Uroven Uroven Uroven
Doba vypnuti | Vstupniho vstupniho vstupniho
ypnu napéti napéti napéti
Az 1 rok 100% Nenf k dispozici
1 - 2 roky 100% 1 hodina Nenf k dispozici
2 - 3 roky 25% 30 minut 50% 30 minut 75% 30 minut 100% 30 minut
Vice nez 3 roky 25% 2 hodin 50% 2 hodin 75% 2 hodin 100% 2 hodin

12 | Uzivatelskd prirucka ménice Opfidrive Eco | Verze 3.13 www.invertek.cz



3.5. Mechanické rozméry a hmotnost

3.5.1. Jednotky 1P20

+ -DC

1O

L/L L2/N L3

©]S)

12345 678910111213

O0O0000000000OQ

14 15 16 17 18

OA ol4
6B 726
8 Q74

2 M4
3 M4
4 M8
5 M8
OA M8
6B M10
8 M12
POZNAMKA

EEEEEE R

#8

#8
5/16
5/16
5/16
3/8
7/16

Ovladacf

svorkovnice

Napdijeci
svorkovnice

Ve

2&3

OA
6B

Utahovaci momenty

0,5 Nm

1 Nm
2 Nm
4 Nm
12 Nm
15 Nm
60 Nm

4,5 Ib-in

9 lb-in
18 Ib-in
35,5 Ib-in
9 lb-ft
11 lb-ft
42 lb-ft

Pozadovany toéivy Typ svorkovnice
moment

Stoupaijici svorka

Sroubovd svorka
Stoupaiici svorka
Stoupaiic svorka

M10

M10

M12

*Velikost 4 IP20 mize branit otéeent (utahovani) sroubu nebo Sroubu se Sesfihrannou hlavou, pro montdz této jednotky bude

nejvhodn&jsi upevnéni s kulatou hlavou. Svorky by mély byt upevitovany a demontovény pouze pomoci ruéniho naradi. Pouzivani

pohdnénych ndstroj mize zpisobit poskozeni.

www.invertek.cz
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3.5.2. Jednotky IP55

A D
| f]'l
E |
Velikost | A | B | ¢ | b | E |Hmomost|
ménice mmmmmm
4 450 71 252 428
5 540 235 270 520 175 23
6 865 330 332 840 200 55
7 1280 330 358 1255 200 89
8 1334 444 423 Q24 320 TBC
moment
Oviddaci Ve 0,5 Nm 4,5 lb-in Stoupaifci svorka
svorkovnice
5 M8 5/16 4 2 Nm 18 lb-in Stoupaijici svorka
6 M10 3/8 5 4 Nm 35,5 Ib-in Stoupaiici svorka
7 M10 3/8 Napdieci 6 15 Nim 1 Ib-ft M10
svorkovnice
8 M12 3/8 7 15 Nm 1 Ib-ft M10
8 60 Nm 42 b-ft M12
POZNAMKA

Svorky by mé&ly byt upeviiovany a demontovany pouze pomoci ruéniho nafadi. Pouzivani pohdnénych néstrojd mize zpisobit
poskozent.
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3.5.3. Jednotky IP66

i

A D
I
-d@? ) & 8r
B C E
F
Veikest | A | B8 | ¢ [ D [ E | F |Hmomost
ménide
| mm | mm | mm | mm | mm | e | kg
2 257 188 182 200 176 172 35
2A 257 188 211 200 178 196
3 310 21 235 252 197 225 6,6
4 360 240 271 300 227 260 9.5
POZNAMKA
Rozmeér C je plainy pouze pro verzi s hlavnim vypinacem.
Velikost 2A je uvedena pro 5,5kW velikost 2, protoze vyzaduje hlubsi chladic s ventilatorem.
Vsechny Ovladact Ve 0,5 Nm 4,5 lb-in Stoupaiici svorka
velikosti svorkovnice
Napdject 2&3 0,8 Nm 7 lb-in Stoupaijici svorka
svorkovnice 4 2 Nm 19 Ib-in Stoupaifci svorka
POZNAMKA

Svorky by mély byt upeviiovény a demontovény pouze pomoci ruéniho naradi. Pouzivani pohdnénych ndstroji mize zpdsobit
poskozen.
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3.6. Pokyny pro montaz do skriné (jednotky 1P20)

Ménice IP20 jsou navrzeny pro instalaci do vhodnych kryt, aby byly chranény pred okolnim prostfedim.

Skiing by mely byt vyrobeny z tepelné& vodivého materidlu.

Pfi mont&2i ménice se ujistéte, Ze jsou dodrzeny minimdlini vzduchové mezery kolem ménice, jak je zndzoméno nize.

Tam, kde se pouzivaji vétrané skiing, by mélo byt nad pohonem a pod pohonem odvétrévani, aby byla zajisténa dobré cirkulace
vzduchu. Vzduch by mé&l byt nasdvén pod pohonem a odvadén nad pohonem.

V kazdém prosfredi, kde to podminky vyzaduif, musi byt skifii navrzena tak, aby chranila méni¢ pred vniknutim polétavého prachu,
korozivnich plynd nebo kapalin, vodivych necistot (jako je kondenzace, uhlikovy prach a kovové &dstice) nebo stitkajici vody ze

véech sméro.

Prosifed s vysokym obsahem vlhkosti, soli nebo chemikalii by mé&lo pouzivat vhodné utésnény (nevétrany) kryt.

Konstrukce a usporadani skitng by mélo zajistit, aby byly ponechdny dostatecné ventilaéni cesty a mezery, kieré umozni cirkulaci
vzduchu chladigem ménice. Invertek Drives doporuéuje ndsledujici minimdlni velikosti pro pohony namontované v nevétranych

kovowvych skfinich:

2
g
4
5

POZNAMKA
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412

Rozmeér Z predpokladd, ze jsou ménice namontovany vedle sebe bez volného prostoru.

Typické tepelné ziraty pohonu jsou <3 % dle podminek provozniho zatizent.

Vy3e uvedené jsou pouze pokyny a provozni okolni teplota ménice MUSI byt neustdle udrzovana.
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3.7. Montaz pohonu - ménice typu IP20
= Menice IP20 jsou urgeny pro instalaci do rozvadéce.
= P montdzi pomoci Sroubd:
o Pomoci mé&nice jako 3ablony nebo vyse uvedenych rozmérd oznagte mista pro vrtdni
o Zajistéte, aby se pfi vrtani nedostal prach z vrtani do pohonu
o Namontujte mé&ni¢ na zadni desku skiing pomoci vhodnych montéznich sroubd M5
o Umistéte jednotku a bezpe&né utéhnéte montdzni srouby.
* Pii montdzi na listu DIN (pouze velikost 2):
o Nejprve vyhledejte montazni slot pro DIN ligtu na zadnf sirang& ménice na homni strang DIN listy.
o Zatlacte spodni &ast disku na listu DIN, dokud se spodni spona nepfichyii k liste DIN.

o V pfipadé poffeby pouzijte vhodny plochy sroubovak a stéhnéte sponu na listu DIN, aby bylo mozné pohon bezpecné
namontovat na listy

o Chceteli vyjmout jednotku z listy DIN, pouZijte vhodny plochy sroubovék, vytéhnéte uvoliiovact jazyeek smérem doli a nejprve
zvednéte spodni &ast jednotky z kolejnice.

3.8. Rozméry skriné

Ménice IP20 jsou ur¢eny k montdzi do vhodnych rozvédeco. Je velmi dolezité zaijistit, aby byla skifii vhodné navrzena, aby
udrzovala okolnf teplotu ménice na prijatelné Grovni.

VWypocet velikosti panelu pro zcela utésnény panel bez vétrant:

Vné&j3i povrchovd plocha, kterd mize volng vyzatovat teplo do okoli, musi byt dostate&né velka, aby odvadéla teplo generované
uvniff panelu — Pokud je jakykoli povrch proti zdi nebo podlaze, méla by byt z tohoto vypoctu vylougena odpovidajici povrchova
plocha. Pozadovanou plochu panelu Ize vypoéitat podle nésleduiicich vzorct:

= A=P/Kx(T
Kde

» A= Plocha ovlddaciho panelu v metrech &tvereenich, kterd moze volng vyzatovat teplo do vzduchu (plochy namontované proti

MAX TAMB)

st&n& nebo podlaze jsou vylougeny)
» P = Celkovy vykon rozptyleny v panelu (zahmuje viechny ztraty ze viech napdjecich zatizeni)
» K =Tepelnd& konstanta, typicky 5,5 pro lakovanou ocel
* T, = Maximéini povolend teplota v panelu {okolnf teplota pro pohon)
* T,.s = Maximdlni okolni teplota v okol panelu
Pokud ma byt panel odvétrévan pomoci chladicich ventilatord a filtrd, Ize pozadovany pritok vzduchu ureit ndsledovné:

= F=0053x%xP /(T
Kde

= [ =Pritok vzduchu v metrech krychlovych za minutu

MAX TAMB)

» P = Celkovy vykon rozptyleny v panelu (zahmuje viechny zirdty ze vech napdijenych zafizeni)

" T, = Maximdlni povolend teplota v panelu (okolni teplota pro pohon)

= T, = Maximélni okolni teplota

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 17
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3.9. Pokyny pro montaz (ménice IP55 / UL typ 12k / UL typ 12 (velikost 8))

» Pred montazi ménice se ujistéte, Zze zvolené misto spliivje pozadavky na podminky prosffedi pro méni¢ uvedené v easti 11.1.
Okolni prostredi na strénce /2.

= Méni¢ musf byt namontovan svisle, na vhodném rovném povrchu.

» Musi byt dodrzeny minimalni montazni vzddlenosti uvedené v tabulce nize.

* Misto montdZe a zvolené upevnéni by mély byt dostate&né pro hmotnosti ménico.

» Jednotky s krytim IP55 nevyzaduiji montaz uvnitt elektrického rozvadéce; v pfipadé potreby je viak mozné je takio namontovat.

» Pomoci ménice jako 3ablony nebo vyse uvedenych rozmérd oznacte mista potfebnd pro vrtani

» Jsou vyzadovdny vhodné kabelové prichodky pro zachovdéni IP ochrany ménice. Velikost prochodek by méla byt vybréna na
z&kladé poctu a velikosti pozadovanych propojovacich kabeld. Pohony jsou dodaévény s hladkou, nevrtanou prachodkovou
deskovu, kterd umoziuje vyfezat spravné velikosti otvord podle potteby. Pred vrtanim odstrarite z mé&nice prichodkovou desku.

)(

X -Nahofe a dole Y - Obé strany
velhostmene ““

4 (IP55)

5 (IP55) 200 10

6 (IP55) 200 10

7 (IP55) 200 10

8 (IP55) 350 50
POZNAMKA

Typické tepelné ztraty ménie jsou priblizng 2 % vykonu pfi provoznim zatiZent.
Wie uvedené rozméry jsou pouze orientacni, provozni okolni teplota pohonu MUSI byt vzdy udrzovéna ve stanovenych mezich nebo povoleném
snizenf vykonu.
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3.10. Pokyny pro montaz (ménice IP66 / UL typ 4X)

* Pred montazi ménice se ujistéte, Zze zvolené misto spliivje pozadavky na podminky prostfedi pro méni¢ uvedené v easti 11.1.
Okolni prostredi na strance 72.

= M&ni& musi byt namontovdn svisle, na vhodném rovném povrchu.

* Musi byt dodrzeny minimdlni montazni vzddlenosti uvedené v tabulce nize.

= Misto montéZe a zvolené upevnéni by mély byt dostatecné pro uneseni hmotnosti ménicd.

= Pomoci ménice jako Sablony nebo vyse uvedenych rozmérd oznacte mista potiebnd pro vrtani.

» Jsou vyzadovdny vhodné kabelové prochodky pro zachovdni ochrany proti vniknuti ménice. Otvory pro prochodky pro napdject
a motorové kabely jsou predem zalisovény do skfing ménice, doporucené velikosti prichodek jsou uvedeny nize. Otvory pro
prichodky pro ovlddaci kabely Ize podle potreby vyFiznout.

*  Misfo montdze by mélo byt bez vibraci.

= Nemontujte mé&ni¢ do zadné oblasti s nadmérnou
vlhkosti, korozivnimi chemikdaliemi ve vzduchu {g
nebo potencidlng nebezpe&nymi prachovymi @
Cdsticemi.

’

= Vyhnéte se montdZi v blizkosti zdrojo
vysokého tepla.
= Pohon nesmi byt namontovan na pfimém 4 YD
slunecnim svétle. V pripadé polieby nainstalujte
vhodny stinici kryt. 6
EN

Misto montdze musf byt bez ndmrazy.

Neomezujte proudéni vzduchu pres chladi¢
pohonu. Pohon vyivari teplo, kieré se musf 1
prirozené rozptylit. V okoli pohonu musi byt

dodrzena spravnd vzduchovd mezera.

dD|PISUl PXPIUDYIDW

Velikost X -Nahore a dole Y - Obé strany
ménice ““

200 10
200 10

<

] | I
.
<

Vyse uvedené jsou pouze orientaéni pokyny a provozni okolni teplota méniée MUSI byt

POZNAMKA . . . NP . o g
udrzovdana v mezich uvedenych v casti 11.1. Okolni prostredi.

3.11. Prochodkovy plech

Pro udrzeni vhodného kryti IP je nuiné pouziti vhodnych prochodek. Prochodkova deska md predvrtané kabelové prochodky pro
pfipojeni napdjeni a motoru, jak je uvedeno v nasledujici tabulce. Tam, kde jsou potfeba dalsi otvory, Ize je vyvrtat na vhodnou
velikost. PFi vrténi budte opatrni, aby ve vyrobku nezistaly 2adné edstice.

Doporucené typy kabelovych priuchodek a velikosti otvoru IP66 / UL typ 4X

- prochodkova deska
Napadjeci a motorové kabely Ridici kabely

Velikost Doporuéena pruchoclku Velikost |DopPorucenda pruchodka
1 20,4mm PG13,5 PG13,5 /o/:\o\
2&3 27mm PG2I M25 20,4mm PG13,5 M20

@ @
4 37mm PG29 - PG13,5 M20 (Q o Q)
@ ®

|

= Ochrana profi vniknuti s hodnocenim UL je splnéna pouze v piipadé, Ze jsou kabely
instalovany pomoci prichodky nebo tvarovky uznévané UL pro systém flexibilnich trubek,
ktery splrivje pozadovanou Uroven ochrany.

» Pro instalaci do potrubf vyzaduii vstupni otvory pro trubky standardni otvor na pozadované
rozméry specifikované v National Electrical Code (US).

» Nenf ur&eno pro instalaci pomoci systému pevnych trubek.
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n 92D|PSUl PXPIUDYIDW

3.12. Instalace slunecni clony IP66

ek | Gods

2 OPT-3-HATO?2
384 OPT-3-HATO3

Sluneéni clona IP66 by méla byt vzdy namontovéna (v souladu s #€mito pokyny) tam, kde je vyrobek instalovan venku a existuje
moznost, Ze se displej disku dostane do cesty pfimému slune&nimu svétlu nebo kde je moznost hromadéni snéhu, ledu nebo jinych

&dstic na hornf strané disku.

Doporuéeny volny prostor pred instalaci

Ujistete se, ze mate alespori 30 mm na obou strandach

Instalace sluneéni clony IP66

Nainstalujte Optidrive podle pokynd v uzivatelské piirucce.

a 100 mm nad jednotkou, abyste ziskali dostate¢ny prostor Umistéte sluneéni clonu IP66 na Optidrive a posuiite ji dold, dokud

pro instalaci slunecni clony IP66.

I 100mm

(— — }
(iC ®
+— +—
30mm 30mm
QCOLo
=@
X 2[xa]

nezapadne na homf ¢ést chladice, poté ji upevnéte na misto
pomoci montdznich otvord.

ia 4

4 C

h &

b A

H q

velikest |_ & | 8 | ¢ | o | & | F | 6 | H |velikostotvoru | Hmomost|

ménite | mm | mm | mm | mm | em | mm | mm | mm | mm | Kg

2 2755 1397 2596 2474
3&4 340,7 169,7 324,7 3073

140,0 69,7 489 2850 4.8 1,5
180,0 99,6 489 3550 4.8 2,5
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3.13. Demontaz krytu svorek

3.13.1. IP55 /UL typ 12k 3.13.2. IP55 / UL typ 12k 3.13.3. IP55 /UL typ 12k
Velikost 4 Velikost 5 Velikosti 6&7
a N N, N N

Uvolnovaci srouby
krytu svorek

Pomoci vhodného sroubovdku

odsroubujte oznacené zajisfovaci
rouby a sejméte kryt.

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 21
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3.13.4. IP20 / UL otevieny typ & IP55 /UL typ 12 velikost 8

AN /A

© ©

@t

) ®

n_loOo oQo oOokn

3.13.5. IP66 / UL typ 4X Velikosti2 a 3

i b

T

N ——— K

Uvolnovaci srouby
krytu svorek

Pomoci vhodného sroubovaku
odsroubujte deset oznagenych
zajisfovacich sroubd a sejméte kryt.

3.13.6. IP66 / UL typ 4X Velikost 4

——1

Uvolnovaci srouby
krytu svorek

Sejméte predni kryt
oté&&enim $roubd profi sméru Dl j 0 4

hodinovych rucicek.
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3.14. Bézna Udrzba
Pohon by mél byt zafazen do programu planované drzby tak, aby instalace udrzovala vhodné provozni prostiedi, které by mélo
zahrnovat:
= Okolnf teplota je stejnd nebo nizsi nez teplota uvedend v &&sti 11.1. Okolnf prostiedi na sirdnce 72.
» Ventilgtory chladice (pokud jsou namontovény) se voln& otéceii a jsou bez prachu.
» Pokud je jednotka namontovana ve skiini:
o Ujistéte se, Ze je bez prachu a kondenzace.
o Zaijistéte dostateené vétrani istym chladicim vzduchem.
o Ujistéte se, ze viechny panelové ventilagni ventilatory a vzduchové filtry jsou &isté a zaijisfujf sprévny pozadovany pritok vzduchu.
= M&ly by byt také provedeny kontroly viech elektrickych pripojeni a zajisténi spravného utazeni sroubovych svorek a napdijeci
kabely nevykazuji z&dné znamky poskozeni.

3.15. IP66 (UL typ 4X) Zamek uzamknut

Zamek sitového vypinace uzamknut

U modeld s hl. vypinagem Ize sifovy vypina& uzamknout v poloze "vypnuto" pomoci 20mm standardniho visactho zamku (nenf sougdsti

dodavky).
IP66 / UL typ 4X Zamek uzamknut

u dD|PISUl PXPIUDYIDW

3.16. Instalace vibraéniho drzaku DNV

8 | OPT-2-S8DNV-00

Uplné pokyny k sestavent naleznete v piirucce s pokyny k montazi DNV, kierou naleznete na webowych strénkach
(www.invertekdrives.com).
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4. Elektricka instalace

4.1. Schéma zapojeni

Vsechna umisténi napdjecich svorek jsou vyznacena piimo na produktu. IP20 Velikost 2 az 4 maijf napdjent umisténo nahote s
pfipojkami motoru umisténymi dole. Vsechny ostatni jednotky maiji napdject svorky umisténé ve spodnf &ésti.

4.1.1. Pripojeni elektrické energie

Dalsi informace v ¢asti 4.3. na strdnce 25

PE | . PFipojeni ochranného uzemnéni PE
Dalsi informace v &dsti_4.2. na strénce 25

7

—_— N\
~ Napdieni (1. nebo 3f.) [ Pfipojeni napdjeni

L1/l 12/N 13

\

J

L Odpojovaé
| Vyckejte alespori 30s pfi op&tovném privedeni napgient. |

( Pojistky / jistié )
_»
Dalsf informace v &8sfi- 4.3.4. na sirdnce 26
Vstupni tlumivka (volitelné)
- ‘ A ‘Zoh’zeni nesmi byt pouzivano s pohony s nizkymi harmonickymil

Dalsi informace v &asti
4.3.5. Vstupni tumivky (volitelné) na strance 26

Externi EMC filtr (volitelny)
Dalsi informace v &ésti 4.9. na strénce 30

X
N
AL |

L1/l 12/N 13 @

ODV-3
u Vv w @
Externi vystupni filtr (volitelny)
= Wstupni flumivka
L
w dV/dT filtr
= Sinusovy filtr
- -4 : :
1 |
1 |
=
:\ X Stinény motorovy kabel s PE pfipojenim
, ! Dalsf informace v &&sti 4.2.5. Zakonéeni stinéni (stinénf
—-—_P] .
' . kabelu) na strdnce 25

POZNAMKA Zapouzdiené ménice nejsou vhodné pro pipojeni pomocf pevnych elekiroinstalacnich frubek

Tento névod slouZi jako ndvod pro sprévnou instalaci. Spolecnost Invertek Drives Ltd a INVERTEK CZ s.r.ro. nemdze prevzit
odpovédnost za shodu nebo neshodu s jakymkoli predpisem, narodnim, mistnim nebo jinym, pro sprévnou instalaci fohoto ménice
nebo souvisejictho zafizent. Pri ignorovéni kédi béhem instalace existuje nebezpedi zranéni osob a/nebo poskozeni zafizent.

f Tento Optidrive obsahuje vysokonap&fové kondenzdatory, jejichz vybiti po odpojeni hlavniho napdijent trvé n&jakou dobu.

Pred praci na méni¢i zajistéte odpojent hlavniho napdjeni od vstupt. Pockeijte deset (10) minut, nez se kondenzdatory vybiji
na bezpe&nou roveri napétl. Nedodrzeni tohoto opatfeni mize mit za ndsledek vézné zranéni nebo smrt.

Tofo zafizeni by mé&l instalovat, sefizovat, provozovat nebo opravovat pouze kvalifikovany elekirotechnicky persondl obeznameny
s konstrukei a provozem tohoto zafizenf a souvisejicimi nebezpecimi. Nez budete pokragovat, prectéte si tuto piirucku a dalif
piislusné prirucky a pochopte je v plném rozsahu. Nedodrzeni tohoto opatfeni mize mit za nasledek vazné zranéni nebo smit.
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4.2, Pripojeni ochranného uzemnéni (PE)

4.2.1. Pokyny pro uzemnéni

Musf byt zajisténo odpovidajicl bezpecnostni uzemnéni v souladu s mistnimi pravidly elektroinstalace a kodexy spravné praxe. Zemnicf
svorka kazdého mé&nice by mé&la byt pfipojena zpét ke spole&né bezpecnosini uzemiovact liste, aby byly dotykové potencidly udrzovény
v bezpe&nych mezich. Zemnici svorka kazdého Optidrive by méla byt jednotlivé pripojena PRIMO k zemnici svorce (prostrednictvim
EMC filtru, pokud je nainstalovén). Zemnici spojeni mé&nice by se nemélo vétvit z jednoho méni&e na druhy nebo z jakéhokoli jiného
zafizeni. Impedance uzemné&ni musi odpovidat mistnim promyslovym bezpe&nostnim predpisim a,/nebo elektrickym predpisim.

Aby byly splnény predpisy UL, mély by byt pro viechna pfipojeni zemnicich vodi&d pouzity kruhové krimpovaci svorky schvalené UL
Integrita viech zemnich spojeni by méla byt pravidelng kontrolovana.
4.2.2. Ochranny zemnici vodié

Plocha profezu PE vodige musf byt alespori stejnd jako plocha vstupnich napdjecich vodi&s.

4.2.3. Uzemnéni motoru

Pohanény motor musi byt lokalné pripojen k vhodnému uzemnéni, aby byly dotykové potencidly udrzovany v bezpeenych mezich.
Kromé toho musi byt uzemnéni motoru pfipojeno k jedné z uzemfiovacich svorek na pohonu.

4.2.4. Monitorovani zemniho spojeni

Stejné& jako u viech stfida&d miZe existovat svodovy proud do zemé&. Optidrive je navrzen tak, aby produkoval minimalni mozny
svodovy proud a zéroved spliioval celosvétové normy. Uroved proudu je ovlivnéna délkou a typem kabelu motory, efektivni spinaci
frekvenci, pouzitym uzemnénim a typem instalovaného RF! filtru. Pokud md byt pouzit proudovy chréni¢, plati nésledujici podminky:

= Musi byt pouzito zafizeni typu B.

= Doporuéuije se zafizeni se zpozdé&nim vypnuti 10 ms.

= Pro kazdy Optidrive by mélo byt pouzito samostainé zatizent.

= Zafizeni musi byt vhodné pro ochranu zafizeni se stejnosmérnou slozkou ve svodovém proudu.

» Zatizeni by nemé&lo byt citlivé na vysokofrekvenéni svodovy proud.

4.2.5. Zakonéeni stinéni (stinéni kabelu)

Bezpecnosini zemnici svorka poskytuje uzemriovaci bod pro stinéni kabelu motoru. Stinéni kabelu motoru pfipojené k této svorce by
mé&lo byt také pripojeno ke kostfe motoru Pouzijte zakoncenf stinéni nebo svorku EMI pro pripojent stinéni k bezpe&nosini zemnict
svorce, viz &ast 4.9. Instalace v souladu s EMC na strénce 30.

4.3. Instalace v souladu s EMC

A Ujistéte se, ze mezi kazdym zapnutim je alespor 30 sekund.

4.3.1. Vhodnost pouziti

Vsechny modely Optidrive Eco jsou navizeny pro pouZiti na jednofézovém nebo symetrickém fiffazovém napdijent v zavislosti na modelu.

U viech modeld a jmenovitych hodnot pfi préci s napdiect sitf IT nebo u jakéhokoli typu napéjectho zdroje, kde napéti mezi fézemi a zemi moze
prekrocit napéti mezi fazemi (jako jsou neuzemnéné zdroje), musi byt pred pfipojenim napdjeni odpojen vnittnf EMC filtr a pfep&fovd ochrana.
Viz oddil 11.8. Vhittni EMC filtr a varistory — postup odpojeni na strdnce 79 pro dalif informace.

U modelt s frifézovym napdjenim je povolena maximalng 3% nerovnovaha mezi fézemi.

Informace o shodé& s pozadavky EMC zna¢ky CE a C naleznete v &asti 4.9. Instalace v souladu s EMC na sirdnce 30.

» Je vyzadovdna pevnd instalace podle IEC61800-5-1 s vhodnym odpojovacim zatizenim nainstalovanym mezi Optidrive a
hlavnim zdrojem energie. Odpojovaci zafizen! musi odpovidat mistnim bezpe&nostnim predpisim / predpisdm (napf. v rdmci
Evropy, EN60204-1, Bezpe&nost strojnich zafizen).

4.3.2. Pfipojeni

» Pro 1fdzové siidavé napdjeni by mé&lo byt napdijeni pripojeno k L1/L, 12/N.

= Pro sfejnosmérné napdijeni by mély byt hlavni napdjeci kabely pfipojeny k L1 /1, 12,/N.

» U 3fazovych stidavych zdrojo by mély byt sifové napdjeci kabely pripojeny k L1, 12 a 3. Sled fazi nenf dolezity.

4.3.3. Vybér kabelu

= Kabely by mély byt dimenzovany podle mistnich predpisd. MaximdlIni rozméry pro kazdy model pohonu jsou uvedeny v sekci
11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy na strénce 72.

* Pro insfalaci v rémci Evropské unie by mé&l byt vybran typ kabelu podle ¢asti 4.9. Instalace v souladu s EMC na sirdnce 30.
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4.3.4. Vybér pojistky / jistice

» Do piivodniho napdijeciho vedeni by mély byt instalovény vhodné poijistky pro zaijisténi ochrany vstupniho napdjeciho kabely,
podle 4dajd v &asti 11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy na strdnce 72.

» Pojistky musf byt v souladu se viemi platnymi mistnimi predpisy. Obecné& plati, Ze pojistky typu gG (IEC 60269) nebo UL typu J jsou
vhodné (vyjimka: fada Eaton Bussmann FWP musi byt pouzita pro modely velikosti ©A a 6B [P20); v n&kterych pripadech viak
mohou byt vyzadovany pojistky typu aR. Reakéni doba pojistek musi byt krafsi nez 0,5 sekundy.

» Pokud to povoluji misini predpisy, Ize misto pojistek pouzit vhodn& dimenzované jistice typu B s rovnocennym jmenovitym vykonem
za predpokladu, Ze kapacita je pro instalaci dostate&na.

* Pro instalace vyhovujici UL je nuté pouzit poijistky, viz &ast 11.6. Dalsi informace pro shodu s UL na strénce 77.

= Viz kapitola 11.4. Pozadavky na vstupni napdjeni na strénce 76 pro skutecné limity zkratové kapacity napdjent pro kazdy ménic.

= Meni¢ poskytuje fepelnou ochranu a ochranu proti zkratu pro piipojeny motor a kabel motoru.

4.3.5. Vstupni tlumivky (volitelné)

» V&Rina produkiové fady Optfidrive Eco je zaloZena na fesenf s nizkou harmonickou pomoci technologie féliovych kondenzétord
pro dosaZenf shody s normou EN 61000-3-12 bez potfeby jakéhokoli dalstho vybavent. Tato norma specifikuje limity
harmonickych proudd pro zafizenf pfipojend k vefejnym nizkonapgéfovym systémim se vstupnim proudem > 16A a <= 75A na
fazi. Je dilezité pochopit, které modely z produktové fady jsou vybaveny technologif nizkych harmonickych, kterd je podrobné
popsdna nize.

= Trifazové vstupni ménice 200 V (200-240 V) Optidrive Eco a fiifédzové 400 V (380-480 V) s velikosti 2 a2 do velikosti 5 veetn&

jsou mé&ni¢em s niz§imi harmonickymi pomoci technologie féliovych kondenzatord.

= Stu&né feceno to znamend, Ze pohony s nizkymi harmonickymi nevyzaduif vstupni umivku a nemély by ji mit nainstalovanou
— pohony mimo vyse uvedené velikosti a napdjeci napéti / pocet fazi by mohly t&zit z pouziti vstupnich tlumivek, pokud je
vyzadovéno dalsi snizeni harmonickych.

= Pohony s nizkymi harmonickymi NESMI byt pouzivany se vstupnimi lumivkami. Viz oddil 2.6.1. Varianty s nizkymi harmonickymi
na strénce 11, kde je popsan, které pohony spadaii do kategorie nizkych harmonickych. U standardnich (bez nizkych
harmonickych) m&nict mohou byt vyZzadovany vstupni tlumivky pro snizeni generovanych harmonickych nebo pokud je vstupni
napdijeci impedance nizka nebo je droveri poruchy / zkratovy proud vysoky.

Napadjeni ménice Jmenovité hodnoty méniée IP20 AC vstupni tlumivka IP66 AC vstupni tlumivka
0.75kw OPT-2-11016-20 OPT-2-L1016-66
230V 1 fazovy vstup
1.5 - 2.2kW OPT-2-11025-20 OPT-2-11025-66
55 - Q0kW OPT-2-L3200-00
110 - 160kW OPT-2-1L3300-00
400V 3fézovy vstup Nenfi k dispozici
OPT-13500-00 (4%)
200 - 250kwW
OPT-2L31500-00 (1%)
0.75 - 2.2kW OPT-2-13006-66
600V 3 féze 4.0 - 5.5kW Nenf k dispozici OPT-2-1L3010-66
75 - Mkw OPT-2-13018-66
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4.4, Pfipojeni motoru

® Pohon ze své podstaty produkuje rychlé spinani vystupniho napéti (PWM) do motoru ve srovndni s provozem motoru pfimo ze sité.
V&fsina modemich promyslovych motord je navinuta pro provoz s méni¢em a bude mit odpovidaijicim zpisobem dimenzovanou
izolaci. U n&kterych motor viak moze byt kvalita izolace nedostateénd nebo nezndmd. V takovych piipadech je treba se poradit
s vyrobcem motoru a pfed pouzitim pohonu mohou byt vyzadovdna preventivni opattent.

= Motor by m&l byt pfipojen ke svorkam ménice U, V .a W pomoci vhodného 3 nebo 4zilového kabelu. Pokud je pouzit 3zilovy
kabel, pricemz stinéni funguje jako zemnici vodi&, musi mit stinéni profez alespofi stejny jako fézové vodice, pokud jsou vyrobeny
ze stejného materidlu. Pokud je pouzit 4zilovy kabel, musi mit zemnici vodi¢ alespori stejny prifez a musi byt vyroben ze stejného
materidlu jako fézové vodice.

* Mezi vystupem pohonu a motorem by nemé&l byt instalovén vypina&. Pokud je pozadovéno, aby byl mezi pohon a motor umistén
vypinag, aby byly dodrzeny mistni predpisy, nesmf byt zafizeni provozovdno, kdyz je pohon v chodu.

* Informace o instalaci v rémci Evropské unie naleznete v &ésti 4.9. Instalace v souladu s EMC na stréince 30. Pro viechny
instalace se doporucuje pouzit celo stinény kabel nebo pfijmout opattent, jako je instalace do kovovych trubek nebo potrubf, aby
se zabranilo elekiromagnetickému zareni, kieré moze zpsobit rusent jinych zafizeni nebo zvysit loziskové proudy v motorech.

* Uzemné&ni motoru musi byt pfipojeno k jedné z uzemriovacich svorek ménice.

4.5. Pripojeni svorkovnice motoru

Vé&fSina univerzalnich motorl je navinuta pro provoz na dvé napéti. To je uvedeno na typovém stitku motoru. Toto provozni napét se

obvykle voli pfi instalaci motoru vyb&rem pripojeni hvézda nebo trojhelnik. Hvézda vzdy udavé vyssi ze dvou jmenovitych napéti.

Vstupni napdjeci napéti Napéti na typovém stitku motoru PF¥ipojeni
230 230 / 400
Trojthelnik

400 / 460 400 / 690 N
575 575 / 1000
400 230 / 400

Hvé&zda

A

575 330/ 575
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4.6. Zapoijeni ridicich svorek

= Vechny analogové signdlové kabely by mély byt vhodné stinéné. Pro analogové signdlové kabely se doporucujf dvoiité stinénd

kroucend dvojlinka.

» Napdijeci a fidici signéini kabely musf byt pokud mozno vedeny oddélen& a nesmi byt vedeny paralelng k sobé.

» Dodrzujte minimé&Ini doporugenou vzdalenost mezi kabely uvedenou v &asti 4.9. Instalace v souladu s EMC na strdnce 30.
= Urovné& signdlu riznych napét, napt. 24V DC a 11

= Maximdlni utahovaci moment ovlddaci svorkov

= Velikost vodicge: 0,05 - 2,5 mm? / 30 -

4.6.1. Control Connections

nice je 0,5 Nm.

12 AWG.

* i avoer

0-10V
10-0V

-10..10V
0/4-20 mA
20-4 mA

0-10V
10-0V 0
-10..10V »

0/4-20 mA

20-4 mA

POZNAMKA

1(+24V DC/ 100mA)

(A0 1/DO 1) 8

2() (0V/ COM) 9
3(Dl2)

(A0 2/DO 1) 11
4(DI3)
5(+10VDC/ 10mA)
6 (Al1/ DI 4*)
7 (0V/ COM)
10 (A1 2/ DI 5%)
12 (STO#) -
13 (STO-)

* Pferusované Eary ukazuii pfipojeni pro analogové vstu

POZNAMKA Digitdini vsiupy: Logické
Vstup SAFE TORQUE OFF: logickd 1

28 |

=8-30V DC (30V DC max)

py v digitalnim rezimu

OV AC, by nemély byt vedeny ve stejném kabelu.

0-10v
10-0V

0/4-20 mA
20-4/0 mA

0-10v
10-0V
0/4-20 mA
20-4/0 mA

14 (RL1-C)
15 (RL1-NO)
16 (RLT-NC)
17 (RL2-A)

18 (RL2-B)

** Volitelné externi napéijeni 24 V DC

Vychozi funkce

rpoene | oo |

4.72
4.7.2
4.72

4.73

474

4.7.3
4.74

4.10

Uzivatelskd prirugka meénice Optidrive Eco | Verze 3.13

“24VDC | 24VDCvaup / visup e von o DG
DI Digitdlni vstup 1 (povoleni chodu) STOP CHOD
DI 2 DigitaIni vstup 2 VPRED REVERZACE
DI 3 Digitdlnf vstup 3 -12 Reference | Prednastavenych rychlosti
+10V DC | +10VDC vystup Integrované napdijeni +10V DC (10 mA)
1 /Dl4 | Analogovy vstup 1 / digitdlni vstup 4 Referenénf rychlost 1 {0-10V)
oV /COM | oV OV Spole&né pro Al/AO,/DI/DO
AO 1 Analogowy vystup 1 Otacky motoru (0-10V)
oV / COM | oV OV Spoleené pro Al/AO/DI/DO
Al 2 /DI5 | Analogovy vstup 2 / digitdlni vstup 5 Referencni rychlost P2-O1 ‘ Referencni rychlost P2-02
AO2 Analogovy vystup 2 Proud motoru (O-10V)
STO+ Pripojeni STO + 24V DC InHibit STO obvod .
o : Povoleni k chodu
STO- Pripojeni STO OV rozpojen
L1-COM | Vystup pomocného relé 1 spolecny
LT-NO | Wstup pomocného relé 1 je normdlng rozepnut | Méni¢ bez poruchy Porucha ménice
RLT-NC | Wystup pomocného relé 2 je normalng sepnut Porucha ménice Méni¢ bez poruchy
RL2-A Vystup pomocného relé 2 Méni¢ zastaven Mé&nic v chodu
RL2-B Vystup pomocného relé 2

www.invertek.cz

4.7.5
4.7.5
4.7.5
475
4.7.5

29
29
29

29

29

29

29

33

30
30
30
30
30

Analogové vystupy: O - 10 Volt / 4-20mA (20mA max)
18-30V DC (Viz také ¢ast 4.10. Bezpe&né vypnuti tocivého momentu na strénce 33)



4.7. Zapojeni ovladaci svorkovnice

Priklady schémat zapojent jsou uvedeny v kapitole 8.3. Priklad schématu zapojeni na strdnce 46.

4.7.1. +24VDC vstup / vystup

Kdyz je meéni¢ napajen ze sitg, svorka 1 poskytuje vystup +24 V DC, maximdlni zatizeni 100 mA. To mize byt pouzito k aktivaci
digitalnich vstupt nebo napdienf senzord.

Pokud neni pohon napdijen ze sit&, moze byt fidict elekironika pohonu napdjena z externiho zdroje +24 V DC. i napdjenf timto
zpUsobem zUstavaif viechny analogové a digitalni |/O a komunikaéni funkce funkeni, motor viak nesmi byt provozovan, coz
umozfivje bezpeéné testovani a uvedeni instalace do provozu bez rizika pfitomnosti vysokého napéti. Pii napdijent timto zpisobem
vyzaduje méni¢ az 100 mA.

4.7.2. Digitalni vstupy

K dispozici je az pét digitéInich vstupd. Funkce vstup je definovéna parametry P1-12 a P1-13, kieré jsou vysvétleny v kapitole 8.
Funkce vstup0 na strdnce 44.

4.7.3. Analogové vstupy

K dispozici jsou dva analogové vstupy, kieré |ze v pifpadé potieby pouzit také jako digitalni vstupy. Formaty signélu se vybiraji podle
nasledujicich parametro:

» Parametr vybéru formdétu analogového vstupu 1 P2-30.

» Parametr vybéru formdétu analogového vstupu 2 P2-33.

Tyto parametry jsou podrobné&iji popsany v &asti 9.1. Skupina parametri 2 — Rozsifené parametry na strdnce 47.

Funkce analogového vstupu, napf. pro referenci o'focek nebo PID zpétnou vazbuy, je definovéna parametry P1-12 a P1-13. Funkce
t&chto parametrd a dostupné moznosti jsou popsany v &asti 8. Funkce vstupl na strdnce 44.

2vodicovy unulogovy napétovy nebo

Pripojeni potenciometru - All proudovy signal

o~ | o
alo

oV / COM
"M OV / COM

4

10-10V
L 0/4-20 mA
(5k - 10kQ) 20-4 mA
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3vodi¢ovy prevodnik

o —

2 -
o

+ ® . * (senzor \ -

24V DC 24V DC

2vodi¢ovy nebo smyckovy prevodnik

v 5 v
[a) b [a)

>
= o2 2= 815 3
o oA < e ~
3
N

Al OV / COM

0/4-20 mA 0/4-20 mA

4.7.4. Analogové vystupy

K dispozici jsou dva analogové vystupy, kieré Ize pouzit pro signal O — 10V (max. zatizeni 20 mA), O - 20 mA, 4 - 20 mA nebo
digitalni vystup +24 V DC, 20 mA. Parametry pro vybér funkce a formétu jsou nésleduijici.

Analogovy vystup Funkce vybrana parametrem Format vybrany parametrem
Analogovy vystup 1 P2-1 P2-12
Analogovy vystup 2 P2-13 P2-14
Tyto parametry jsou podrobné&ji popsdny v &ésti 9.1. Skupina parametrd 2 — Rozsitené parametry na strénce 47.
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4.7.5. Vystupy pomocnych relé

K dispozici jsou dva reléové vystupy, které jsou uréeny k pouZitl ke spinanf externich odporovych z&t&zi do 5A pii 230 V AC nebo 30
V DC. Relé 1 m& k dispozici jak normdlng rozepnuty, tak normalné sepnuté kontakty. Relé 2 poskytuje jednoduchy rozepnuty nebo
sepnuty kontakt. Funkce reléového vystupu moze byt konfigurovana pomoci parametrd P2-15 a P2-18, které jsou popsany v kapitole
9.1. Skupina parametri 2 — Rozsitené parametry na strdnce 47.

4.8. Tepelna ochrana motoru proti pretizeni

4.8.1. Vnitini tepelna ochrana proti pretizeni

Optidrive Eco mé& vnitini ochranu proti pretizeni motoru (proudovy limit) nastavenou na 110 % jmenovitého proudu motoru (P1-08).
Tato Uroveii mize byt upravena v P4-07. Pohon mé& vestavénou funkci tepelného pretizeni motoru; tj. "L.t-trP" po dosazeni >100 %
hodnoty stanovené v P1-08 (imenovity proud motoru) po delsi dobu. Akumuldtor pretizeni umozni trvalé pretizenf po rizné dlouhou
dobu pred vypnutim, jak je uvedeno v nasledujicich tabulkach:

Konstantni toéivy moment (P4-01 > 0) Variabilni toéivy moment (P4-01 = 0)
110% /5 75 110% 75
150% 15s 15s 150% Ts
175% 10s - 175% -
200% 755 - 200% -
Kde:

HD = Heavy Duty- jednd se o pifpad, kdy je imenovity proud motoru pfipojeného k pohonu mensi nez 75 % jmenovitého proudu
mé&nice

SD = Standard Duty— zde je jmenovity proud motoru pfipojeného k pohonu Gzce sladén s jmenovitym proudem ménice

Pfi provozu s proménlivym fo&ivym momentem (P4-O1 = O) nemd predimenzovani pohonu 2adny vliv na dostupnou dobu trvéni stavu
pretizent.

POZNAMKA Schopnost pretfizent modelu 45kW 400V Eco (ODV-3-540900-3...) odpovida moznosti uvedené v tabulce
proménnych focivych momentd bez ohledu na nastaveni v P4-01.

4.8.2. Pripojeni termistoru motoru

Pokud md byt pouzit motorovy termistor, mél by byt pfipojen nasledovné:

PFipojeni Termistoru Motoru Dalsi informace

= Kompatibilni termistor: Typ PTC, vypinaci Groved 2,5 kQ.

» Pouzijte nastaveni P1-13, které ma funkci DI5 /Al2 jako
E-TRIP "externi porucha", napt. P1-13 = 6. Viz &ést 8.1.
Konfigura&ni parametr digitdlnich vstup& P1-13 na strénce
44 pro dalsi podrobnosti.

Q
a
>
e
¥

= Povolte funkci vstupu termistoru PTC motoru v parametru P2-

33.

|—L|
e
4.9. Instalace v souladu s EMC

4.9.1. Instalace v ramci Spojeného kralovstvi a Evropské unie

Vsechna zafizent instalovand ve Spojeném krdlovstvi nebo Evropské unii musi byt v souladu s platnou britskou nebo evropskou
smé&rnici EMC. Instala&ni technik musi byt obezndmen se smérnici a musi dodrzovat spravnou praxi EMC.
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4.9.2. Doporuéena instalace pro shodu s EMC

. Jakékoli otvory nesmi presahnout
Montazni panel P2 prémér 100 mm / diagondlng,
s vodivym povrchem | A pokud nejsou stinéné.

@

Minimalizujte délku nestinénych spojo.

Pokud je to mozné, pouzijte vodivou
médénou pasku k zajisténi stinéni.

Yﬁ Ovlédaci kabely kroucend
dvojlinka stin&né kabely pro

\ / analogové ovlddani a

- zpétnovazebni signdly motoru.

Nl )

Sifové napdjeni

90° Pro osvédcené
o postupy pouzijte
@ ropojovaci EMC
propoj
kabelovou prichodku
se zakoncenim stinéni
o[6]6 ke kostfe motoru.
Tere e kostte motoru m
P Bl | il —_—
elele (1]
Pojistka / ~
iy —pe
jistic =
3 :'
[2]
[ G Giais A
ryté stinéni kabelu pripevnéné
ol Odkryté stinéni kabelu pripevnénd Q.
= = v rozsahu 360° k uzemnéné kovové -
J 1 -~ . . ’ . :
] desce nebo PE sbérnici. Jakékoli "
200mm 300mm jiné zpUsoby celoobvodového -
/ (360°) propojeni jsou pfipustné. Q
500mm / (o]
(o)
1)

Ovlédaci kabely

Motorovy kabel 0
3-fézovy a PE stinény kabel.
| EMC vyvodky u otvord kabeld. | UdrzZujte stinéni co nejddle S
podél kabelu.

4.9.3. Doporuéené typy kabelt podle kategorie EMC

" Jmenovité Maximalni délky kabelu motoru k dosazeni
Pocet P velik Krvti IP
tupnich fazi napajeci elikost ryti
vs napeti Cl,2,4,57 C23,4,57 C3,7
1 230 2,3 IP20, IP66 1(5) 5(25) 25 (100)
2,34 IP20, IP66 1 5 25
4,5 [P20, IP55 1 5 25
OA, 6B IP20 - 100 100
6,7 IP55 - - 25 (100)
g 400 8
(se standardnim P20, IP55 - 5 25
vestavénym filrem)
8
(s vysoce vykonnym IP20, IP55 - 100 100
pridavnym filrem)

POZNAMKA

» Udaje v zavorkdch ukazuji pripustnou délku kabelu s pridavnym externim EMC filtrem.
» Meénige 500 - 600V nejsou vybaveny vnitinim EMC filtrem.

" Menice 230V velikosti ramu 4 nejsou vybaveny externim EMC filtrem a jsou uréeny pouze pro pouziti v druhém prostred.
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Obecné

"' Je dosazeno kategorie C1.

Privodni kabel

2 Stinény kabel vhodny pro pevné ulozeni pii pouzitém pfislusném sifovém napéti. Opleteny nebo krouceny stinény kabel, kde sfinéni

pokryvé alespoit 85 % plochy kabelu, navizeny s nizkou impedanci vi&i vysokofrekven&nim signdlim. Prijatelnd je také instalace
standardntho kabelu do vhodné ocelové nebo me&déné trubky - v tomto pfipadé se ujistéte, Ze je kovova trubka dostatecné
uzemnéna.

Kabel vhodny pro pevné uloZent s pfislusnym sifovym napétim s ochrannym vodicem. Prijatelnd je také instalace standardniho
kabelu do vhodné ocelové nebo m&déné trubky.
Motorovy kabel

4 Stinény kabel vhodny pro pevné ulozeni s pislusnym pouzitym napétim. Opleteny nebo krouceny stingny kabel, kde stinénf pokryva

alespori 85 % plochy kabelu, navrzeny s nizkou impedanci viei vysokofrekven&nim signalom.

Stinéni kabelu by m&lo byt na konci motoru zakon&eno prichodkou typu EMC, kterd umozrivje pripojent ke kostfe motoru pres
co nejvéfsi plochu. Stinéni musi byt také zakon&eno na konci pohonu, co nejblize vystupnim svorkédm ménice. Pokud jsou ménice
namontovdny v ocelovém krytu ovlddaciho panelu, moze byt stinéni kabelu zakoneeno pfimo na zadni desku ovladaciho panelu
pomoci vhodné EMC svorky nebo prochodky namontované co nejblize k ménici. Zemnici svorka mé&nice musi byt také pripojena
primo k fomuto bodu pomoci vhodného kabelu, ktery poskytuje nizkou impedanci. U pohond IP55 a IP66 pripojte stinéni kabelu
motoru k prichodkové desce nebo vniffni zemnici svorce.

Kabel vhodny pro pevné ulozeni s pislusnym napétim s koncentrickym ochrannym drétem. Prijatelnd je také instalace standardntho
kabelu do vhodné ocelové nebo m&déné trubky.

Ovladaci kabel

7 Stinény kabel s nizko impedanénim stinénim. Pro analogové signaly by méla byt pouzita dvoiité stinény kroucend dvojlinka.

4.9.4. Doporuéené kabelové pripojeni

IP55 IP66

CEEEEEEEEELE

1.2 3 45 6 .78 9101
ill EMC O+ BR - O

? =

o ®

Napdijeci a Napdieci a
motorovy motorovy
kabel kabel

IP20 Velikosti 2,3 & 4 IP20 Velikosti 5, 6A & 6B
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4.10. Bezpecné vypnuti to¢ivého momentu

Funkce Safe Torque Off bude ve zbyvaijici &dsti této Edsti oznagovdna jako "STO"

4.10.1. Povinnosti

Projektant systému je zodpovédny za definovéni pozadavkd na celkovy "bezpe&nostni Fidici systém", do kierého bude pohon
zaclenén; projektant systému je déle odpovédny za to, aby byl cely systém posouzen z hlediska rizik. Projekiant systému urél mozna
rizika a nebezpedi v systému provedenim dikladné analyzy rizik a nebezpedi, vysledek analyzy by mél poskytnout odhad moznych
nebezpedi, ddle urit trovné rizika a identifikovat pfipadné potfeby snizenf rizika. Funkce "STO" by mé&la byt vyhodnocena, aby bylo
zaijisténo, Ze mize dostatecné splnit pozadovanou Grover rizika.

4.10.2. Co poskytuje STO

Ucelem funkce "STO" je poskytnout metodu, kierd zabrdni pohonu ve vytvéieni tocivého momentu v motoru pii absenci vstupnich
signdld "STO" (svorka 12 vzhledem ke svorce 13), coz umoziiuje zaclenéni pohonu do kompletniho bezpecnosiniho fidictho systému,
kde je tfeba splnit pozadavky "STO"!

Funkce "STO" mize obvykle eliminovat pottebu elekiromechanickych stykact s kiizovou kontrolou pomocnych kontaktd, jak je obvykle
vyzadovdno pro zajisténi bezpe&nostnich funkcf.?

Pohon mé& standardné zabudovanou funkci "STO" a splituje definici "bezpe&ného vypnuti tocivého momentu", jak je definovana IEC

61800-5-2:2007.

Funkce "STO" také odpovidd nekontrolovanému zastaveni v souladu s kategorii O (nouzové vypnuti) podle IEC 60204-1. To znameng,
Ze motor se pi aktivaci funkce "STO" zastavi setrvagnosti, tento zpUsob zastaveni by mé&l byt potvrzen jako pijatelny pro systém, ktery
motor pohdnf.

Funkce "STO" je uzndvéna jako bezpeend metoda i v piipadg, ze signdl "STO" chybi a doslo k jediné chybg v mé&nigi, ménic byl v
tomfo ohledu prokdzan splnénim ndsledujicich bezpe&nostnich norem:

IP20/ UL otevieny typ & IP55/UL typ 12 & 12k

PFHD SFF
(Pravdépodobnost (podil Pfedpokladana

o . nebezpeénych poruch za bezpeéného Zivotnost
bezpecnosti) hodinu) selhani %)

1.23E-09 1/h (0.12 % of SIL 2)

EN 61800-5-2
CCF (%
(Bézna pri¢ina selhani)

Kategorie
CSN EN 1SO 13849-1 1 4525a 3

SiL2 |
Funkce Eco IP66 /UL Type 4X SIL3 STO poskytuje nésledujict:

SIL

(Uroven integrity

H ID|PYsSUl PXPLIPIT

IP66/ UL typ 4X

PFHD SFF
(Pravdépodobnost (podil Predpokladana

v . nebezpeénych poruch za bezpeéného Zivotnost
bezpecnosti) hodinu) selhani %)

01/h(1.5% of SIL 3)

EN 61800-5-2
CCF (%)
(Béznda pricina selhani)

Kategorie
¢SN EN ISO 13849-1 5 10,000a 3

m
" iveo RN

POZNAMKA Vyze uvedené hodnoty mohou byt ohrozeny, pokud je pohon instalovdn mimo environmentalnf limity popsané v
kapitole 11.1. Okolnf prostredi na strénce 72.

s
(Uroven integrity
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4.10.3. Co STO neposkytuje

Pred jakoukoli praci na méni&i jej odpoijte a izolujte. Funkce "STO" nezabrdni tomu, aby se na napdjecich svorkach
pohonu nachdzelo vysoké napéti.

"POZNAMKA Funkce "STO" nezabrani neocekdvanému opétovnému spusténi pohonu. Jakmile vstupy "STO" piijmou
pislusny signdl, je mozny (v z&vislosti na nastaveni parametr) automaticky restart. Na zdkladé toho by funkce neméla byt

f pouzivéna k provadéni kratkodobych neelekirickych operaci strojd (jako je €isténi nebo udrzbal).

2POZNAMKA V nskierych aplikacich mohou byt vyzadovéna dodate&nd opatfent pro splnénf potieb bezpe&nosini
funkce systému: funkce "STO" nezaijisfuje brzdéni motoru. V pFipads, Ze je pozadovdno brzdénf motoru, mélo by byt
pouzito bezpe&nosini relé s €asovym zpozdénim a/nebo mechanické usporaddént brzd nebo podobné metoda.

Pfi pouziti motord s permanentnimi magnety a v nepravdépodobném piipadé selhdni vice vystupnich vykonovych zafizeni
by motor mohl t&inn& ofocit hfidel motoru o 180/p stuprid (kde p oznaduje pocet pdrd pold motoru).

4.10.4. Operace "STO"

Kdyz jsou vstupy "STO" pod napétim, funkce "STO" je v pohotovostnim stavu, pokud méni& dostane startovact signél (podle metody
zvolené v P1-13), pak se mé&ni¢ spusti a bude fungovat normélné.

Kdyz jsou vstupy "STO" bez napéti, aktivuje se funkce STO a zastavi pohon (motor bude volné dobthat), pohon je nyni v rezimu "Safe
Torque Off".

Aby se mé&ni¢ dostal z rezimu "Safe Torque Off', je freba resetovat viechna "chybovd hlgsent" a znovu zapnout vstup "STO" ménice.

4.10.5. Stav a monitorovani "STO"

Existuje fada metod pro sledovani stavu vstupu "STO", které jsou podrobné popsdny nize:

Displej ménice

Pfi normdlnim provozu ménice (pfi piipojent sifového napdijeni) je vstup "STO" ménice odpojen od napdijeni (funkce "STO"
akfivovana), méni¢ tento stav zobrazi stavem “InHibit".

POZNAMKA Pokud je méni¢ v poruse, zobrazi se pislusnd porucha a nikoli “InHibit".

Vystupni relé pohonu

» rel¢ 1: Nastaveni P2-15 na hodnotu "13" bude mit za nésledek sepnuti relé, kdyz je aklivovéna funkce "STO".

» rel¢ 2: Nastaveni P2-18 na hodnotu "13" bude mit za nésledek sepnuti relé, kdyz je aktivovéna funkce "STO".

Chybové kédy "STO"
Chybovy kéd Kédové ¢islo Ndapravna opatieni
"StoF” 20 Byla zjist&na chyba v nékterém z vnitinich Obraffe se na svého
kandly obvodu "STO". prodejniho partnera Invertek

4.10.6. Doba odezvy funkce "STO"

Celkové doba odezvy je doba od okamziku, kdy dojde k bezpe&nostni uddlosti, do doby, kdy komponenty v systému zareaguiji a
stanou se bezpe&nymi. (Kategorie zastaveni O v souladu s IEC 60204-1).

* Doba odezvy od odpojenti vstupd "STO" do stavu zmény stavu monitorovani "STO" je kratsi nez 20 ms.
* Doba odezvy od ménice, ktery detekuje poruchu v obvodu STO, k zobrazenf poruchy na displeji/digitalnim vystupu, ktery ukazuje,

ze pohon nenf v pofadky, je kratsi nez 20 ms.

4.10.7. Elektricka instalace "STO"

ﬁ Kabelaz "STO" musi byt chran&na pred netmyslnymi zkraty nebo manipulaci, kieré by mohly vést k selhéni vstupniho
signdlu "STO", dalsi pokyny jsou uvedeny na schématech nize.

Nebezpecné poruchové rezimy: Zkrat v kabeldzi mezi spinacem a svorkou STO moze vést k nebezpecnému stavu. Aby se foto riziko
minimalizovalo, doporucuje se bezpe&nosini relé s diagnostikou zapojeni nebo zpisobem zapojeni, kiery snizuje nebezpedi zkratu.
Uzemnéni ochrannych stinéni

= Uzemnéte stinéni v kabelazi mezi aktivagnim spinagem a fidici jednotkou pouze u fidici jednotky.

= Uzemnéte stinéni v kabeldzi mezi dvéma fidicimi jednotkami pouze u jedné Fidici jednotky.

Krom& pokynd pro zapojeni pro obvod "STO" nize, cast 4.9.2. Doporucend instalace pro shodu s EMC na strénce 31.

Jednotka by méla byt zapojena podle obrazku nize; zdroj signdlu 24 V DC privedeny na vstup "STO" mize byt bud z 24 V DC na
ménici nebo z externiho napdjeciho zdroje 24 V DC.
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4.10.8. Doporuéené zapojeni "STO"

Pomoci externiho napdjeciho zdroje 24V DC Pouziti integrovaného napdajeni 24V DC

Ochranny kryt kabelového kandlu
nebo ekvivalentni materidl
zabrafujici zkratu kabelu STO

k externimu zdroji napéti

Bezpeénostni relé

Externi FGYAVAIS
napéjeci -
zdroj ov

Ochranny kryt kabelového kanélu
nebo ekvivalentni materidl
zabrafujici zkratu kabelu STO

k externimu zdroji napéti

Bezpecnostni
relé

o
- Kroucend dvojlinka I oo
- Stinéné kabely T

e

Chranéné
stinéné kabely

e

X &

S
.&Eﬁ.

10111213

ID|PYsSUl PXPLIPIT

%% %% %

Vodice by

[ —_ |
Bezpeénostni relé Aé\y byt chranény Bezpeénostni relé
&

................

profi zkratu, jak je
uvedeno vyse.

SN + 24V DC A
napdjeci | T S ——

zdroj ov

[y PR

| SN S

POZNAMKA Maximalni délka kabelu od zdroje napéti ke svorkém pohonu by neméla presdhnout 25 metro.

4.10.9. Specifikace externiho napdjeciho zdroje

Jmenovité napéti (nominalni) 24V DC

STO Logicka 1 18-30V DC (Bezpe&né vypnuti tocivého momentu v pohotovostnim rezimu

Spotfeba proudu (maximailni) 100mA

4.10.10. Specifikace bezpeénostniho relé

Bezpe&noshi relé by mélo byt zvoleno tak, aby minimalng spliiovalo bezpe&nostni normy, kieré pohon pozaduie.

Standardni pozadavky SIL2 nebo PLd SC3 nebo lepsi (s nucené vedenymi kontakty)

Pocet vystupnich kontakiu 2 nezdvislé

Jmenovité spinaci napéti 30V DC

Spinaci proud 100mA

4.10.11. Povoleni funkce "STO"

Funkce "STO" je v pohonu vzdy povolena bez ohledu na provozni rezim nebo zmé&ny parametrd provedené uvZivatelem.
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4.10.12. Testovani funkce "STO"

Pred uvedenim systému do provozu by mé&la byt vzdy otestovdna sprévnd funkce funkce "STO", kterd by méla zahrnovat ndsleduiici
testy:

» S motorem v klidu a pitkazem k zastaveni zadanym pohonu (podle metody zdroje spusténi zvolené v P1-13):
o Vypnéte napdjeni vstupd "STO" (jednotka zobrazi ""InHibit").

o Zadeijte povel start (podle metody spoustéciho zdroje vybrané v P1-13) a zkontrolujte, zda méni& stéle zobrazuje "Inhibit"
4.10.4. Operace "STO" na strdnce 34 a v &asti 4.10.5. Stav a monitorovdni "STO" na strdnce 34.

= P¥i normdlnim chodu motoru (od pohonu):
o Odpoijte vstupy "STO" od napdijen.

o Zkontrolujte, zda se na pohonu zobrazuije "Inhibt" a zda se motor zastavi a zda je &innost v souladu s oddilem a oddilem
4.10.4. Operace "STO" na strdnce 34 a v &asti 4.10.5. Stav a monitorovani "STO" na strénce 34.

4.10.13. Udrzba funkce "STO"

Funkce "STO" by mé&la byt zahrnuta do programu plénované Gdrzby ¥idicich systém, aby byla funkce pravidelng testovana na
integritu (minimdln& jednou ro&ng), ddle by méla byt funkce testovana na integritu po jakychkoli Upravach bezpe&nostniho systému
nebo servisnich pracich. Pokud jsou pozorovana chybové hléseni pohonu, prectéte si ¢ast 12.1. Chybovd hldseni na strénce 80
pro dalsi pokyny.
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5. Ovladani klavesnice a displeje

Pohon se konfiguruje a jeho chod je monitorovén pomoci kldvesnice a displeje.

5.1. Rozlozeni klavesnice a displeje

Ovladaci klavesnice poskytuje piistup k parametrim ménice a také umoziiuje ovladani ménice, pokud je v P1-12 vybrdn rezim kldvesnice.

Tladitko Rychla n

zobrazenych zprdv.
Ruéni tladitko

ruéntho ovlédddni.
Tladitko Start
spusténi ménice.

Tlaéitko Stop / R

Pouzivd se k uvedent

Hlavni zobrazeny parametr
Ukazuie, kery z volitelnych parametrd se
pravé zobrazuje na hlavnim displeii, napr.
otaeky motoru, proud motoru atd.
Provozni informace

Poskytuje zobrazenf klicovych provoznich informarct
v redIném Ease, napf. vystupni proud a vykon.

apovéda

Poskytuje piistup ke struénému popisy

ménice do rezimu

Kdyz je v rezimu ru&ntho ovladani, slouzi ke

eset

Slouzi k resetovani poruchy. V rezimu
klavesnice, slouzi k zastaveni ménice.

5.2. Vybér jazyka na TFT displeji

Adresa ménice
Adresa sériové komunikace ménice se
nastavuje v parametru P5-01.

Tlaéitko Navigate

Slouzi k zobrazeni informaci v redlném
&ase, k pfistupu a ukonéent rezimu Gprav
parametrd a k ukladani zmén parametr.
Tladitko Auto

Slouzi k prepnuti disku do automatického
(ddalkového) rezimu.

Tlacitko Nahoru

Slouzi ke zvyseni rychlosti v realném
Case nebo ke zvyseni hodnot parametrd
v rezimu Uprav parametrd.

Tlacitko dolu

Slouzi ke snizenf rychlosti v redlném
Case nebo ke snizeni hodnot parametrd
v rezimu Uprav parametrd.

ECO

STOP

01

15kW 400V 3Ph

Vybrat jazyk Vybrat jazyk
Espaiiol Espaiiol
Deutsch Deutsch
English English

aC oo

ey

Lellel
@

Podrzte klavesy Start a
Nahoru po dobu >1's

Pomoci sipek nahoru
a dold vyberte jazyk.

Stisknutim tlacitka
Navigate vyberte
moznost.

5.2.1. Provoz disp

Inhibit/

STO aktivni

INHIBIT

leje

Ménic zastaven

Ménic v chodu
Zobrazeni
vystupni frekvence

23.7Hz

Méni< v chodu
Zobrazeni
vystupniho proudu

vykonu motoru

Ménic v chodu Ménié v chodu -
- Zobrazeni

motoru

Zobrazeni otacek

OO0
A

Ménic v rezimu Inhibit. | Méni¢ zastaven
Pripojeni STO se
neprovédi. Viz oddil
4.10.8. Doporucené
zapojeni "STO" na
strénce 35.

Méni¢ je v chodu /
b&zi, displej zobrazuje
vystupni frekvenci

(Hz). Stisknutim tlacitka
Navigovat vyberte
alternativni zobrazen.

Stisknéte klavesu
Navigate na < 1
sekundu.

Na displeji se zobrazf
proud motoru (A).

Stisknéte klavesu
Navigate na <1
sekundu.

Na displeji se zobrazi
vykon motoru (kW).

Pokud P1-10 >0,
stisknutim tlacitka
Navigate na < 1
sekundu se zobrazi
otéeky motoru (ot./
min).
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5.3. Dalsi zpravy na displeji

Probihd automaticks ladéni | Externi napdjeni 24VDC

Automatické ladéni

Ext 24V

oL

Fire mode

QCoOo

K3 [K=3| N
I

QC oo

K [K=2| N
]

(NG Y|

K [K=3| 7N
]

QCoOo

=10
]

Probihd automatické ladént.
Viz informace o parametru
P4-02 v &ésti 9.3. Skupina
parametri 4 - Vysoce
vykonné fizeni motoru na
strénce 55.

Ridici deska pohonu je
napdjena pouze z externiho
zdroje 24 V, bez pripojeni

k siti.

Oznacuje pretizeni. Vystupni
proud prekrauje jmenovity
proud motoru zadany v
parametru P1-08. LED displej
zobrazuie Sest blikajicich
tecek.

Na displeji blika "Fire
Mode'". LED dioda na displeji
nezobrazuje zadnou indikaci,
ale 3titek na palubni desce

blika.

Snizeni spinaci frekvence

SFl

Ztrata napdjeni

ML

Uplynulé doba udrzby

acC oo

K[ K=3|W N
I¥J

Spinaci frekvence je snizena
v dosledku vysoké teploty
chladice.

Privodni nopdjeci zdroj byl
odpojen nebo chyb.

Uzivatelem nastaveny &as
pfipomenutf udrzby uplynul.

5.4. Zména parametru

Stop

P1-01

P1-08

30.0A 7

P1-08

Stop

C oo

aCOLo
LelJle]

NG Ys)
A

aC Lo
LelJle]

R

COoacCoOos
A

KK VN

Stisknéte a podrzte
klavesu Navigate > 2

Pomoci kldves
Nahoru a Dolt

Stisknéte klavesu
Navigate na < 1

Hodnotu upravte
pomoci klaves

Stisknutim tlacitka
na < 1 sekundu se

Stisknutim po dobu >
2 sekundy se vratite

sekundy. vyberte pozadovany | sekundu. Nahoru a Dold. Na vratite do nabidky na provoznf displej.

parametr. displeji se ve spodni | parametrd.
Na displeji se na linii displeje zobrazi
spodnim fadku maximalnf a minimdlnf
displeje zobrazi mozné nastaven.
aktudlni hodnota
parametru.
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5.5. Obnoveni tovarniho nastaveni parametro / reset

Optidrive ECO poskytuje funkci, kterd uzivateli umoziivje definovat viastni vychozi sadu parametrd. Po uvedeni viech poZadovanych
parametrd do provozu je mize uZivatel uloZit jako vychozi parametry nastavenim P6-29 = 1.V pfipadé pofieby Ize wychozi

parametry uZivatele vymazat nasfavenim P6-29 = 2.

Pokud si uzivatel preje znovu nagist své vlasini predem ulozené parametry "Vychozi nastaveni uzivatele" do paméti disku, postupuijte

podle nize uvedeného postupu.

Reset do tovarniho nastaveni:

Reset uzivatelského nastaveni:

Stop

P-Def

Stop

Stop

U-Def

Stop

QCOLo)

COLo

QCOLo

k=2

eJloJia )

@@

NGy
Lellel
Ly

eJlo]ia )

@@

Stisknéte a podrzte
klavesy Nahoru, Dolg,
Start a Stop po dobu
>2s.

Na displeji se zobrazi
P-def. Krdtce stisknéte
tlagitko Stop.

Displej se vrati do
rezimu Stop. Vsechny
parametry jsou
resetovdny na vychozi

Stiskngte a podrzte
klavesy Nahoru, Dold
a Stop po dobu >2s.

Na displeji se zobrazf
U-def. Krdtce stisknéte
tlagitko Stop.

Displej se vrati do
rezimu Stop. Vsechny
parametry jsou
obnoveny na vychozi

tovarni nastavent. uzivatelské nastavent.

POZNAMKA Pokud v jednotce nebyly ulozeny zadné wchozi parametry uzivatele, provedenim tohoto postupu se jednotka vréi
do tovarniho nastaveni.

5.6. Resetovani ménice po vypnuti

Optidrive ECO mé& mnoho ochrannych funkci, kieré jsou navrzeny tak, aby chrénily pohon i motor pred nédhodnym poskozenim.
Pokud je aktivovana nékterd z t&chto funkei m&ni& vyhldsi poruchu a zobrazi chybové hldsent. Chybové hléseni jsou uvedena v &dsti
12.1. Chybovd hldseni na strénce 80.

Kdyz dojde k poruse, moze uzivatel po vy3etfeni a odstranéni pficiny poruchy resetovat jednim z nasledujicich zpdsobu:
= Stisknéte tlacitko Stop na klavesnici.

= Uplné vypnéte ménic a poté jej znovu zapnéte.

POZNAMKA Po vypnuti ménice pockejte 30s, nez znovu pfipnete napdjent

® Pokud P1-13 >0, vypnéte digitdIni vstup 1 a znovu jej zapnéte.

» Pokud P1-12 = 4, resetujte pies rozhrani komunikace.

" Pokud P1-12 = 6, resetujte pres BACnet.

5.7. Volba mezi ruénim a automatickym ovladanim

A Stop H Stop ~

POZNAMKA Pouzit tlacitek Hand
a Auto Ize zakdzat Upravou nastavenf
z&mku pfistupu k parametrim P2-39.

Runi rezim umoziiuje ovléddni
pohonu piimo z klavesnice pohonu.
Zdroj ¥izenf automatického rezimu je
nakonfigurovén s parametrem P1-12
(rezim ovladani)

Na displeji je zobrazen akfivni
zdroj fizeni. Pomoci ruénich a
automatickych tlagitek na klavesnici
miZefe prepinat mezi oviddacimi
zdroji.

www.invertek.cz

Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 39

P lUPpPRIAO

IUSIAD

|dsip p 931

ale




n sle|dsip b a31useADp) JUDPDIAQ

5.8. Klavesové zkratky

Naésledujici zkratky Ize pouzit pro urychleni vybé&ru a zmény parametrd pfi pouziti klavesnice.

5.8.1. Vybér skupin parametrd

Pokud je povolen rozsiteny pristup k parametrdm (viz &&st 9. Rozsifené parametry na stréince 47), jsou viditelné dal3i skupiny

parametrd, které Ize rychle vybrat

ndsledujici metodou.

P1-01

P2-01

QCOo

acC oo

CC=JCA)
=¥J

V nabidce vybéru parametrd sfisknéte
soucasné klavesy Navigate a Nahoru
nebo Navigate a Dolo.

Bude vybrdna dalsf nejvyssi
nebo nejnizsi piistupnd skupina
parametrd.

5.8.2. Vybér nejnizsiho parametru ve skupiné

5.8.3. Nastaveni parametru na minimalni hodnotu

P1-08

P1-01

1500 rpm

Orpm

aCOLo

G

QCOLo

=108
=]

aecCoo
E@

eCcC oo

K [E=3|W N
IJ

V nabidce vybéru parametr(
stisknéte soucasné klavesy Nahoru
a Dold.

Bude vybrdn nejnizs dostupny
parametr ve vybrané skuping
parametrd.

Pfi Gpravach hodnoty parametru
stiskn&te soucasné klavesy
Nahoru a Dold.

Parametr bude nastaven na
nejnizsl moznou hodnotu.

5.8.4. Nastaveni jednotlivych ¢islic
Pti Gpravach hodnot parametrd a provéadéni velkych zmén, napt. nastaveni jmenovitych otdek motoru od O do 1500 ot/min, je

mozné pfimo vybrat &islice param

efrd pomoci ndsledujici metody.

o 0

100

100

C oo oo

NG YS) (WG y/s)

el

LAl e]lo]la])

=8

e

LA]

e JLqhilal
a

Pri Gpravach hodnoty

Kurzor se posune o

Hodnotu jednotlivych

Upravte hodnotu

Kdyz kurzor dosdhne

Stisknutim klavesy

parametru stisknéte jednu &islici doleva. | &islic Ize upravit pomoci kldves nejvyssi dostupné Navigate se vrdtite
sou¢asné klavesy Stop | Opakovanym pomoci klaves nahoru | Nahoru a Dold &islice, sfisknutim do nabidky pro vybér
a Navigace. stisknutim klavesy se | a dold. tlagitka Stop a parametrd.
posune o dalif &islici Navigate vratite
doleva. kurzor na &islici zcela
vpravo.
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6. Uvedeni do provozu

6.1. Obecné

Pro vsechny aplikace plati ndsledujici pravidla:

6.1.1. Zadani informaci dle typového stitku motoru
Optidrive Eco pouzivd informace z typového stitku motoru k:

" Provozu motoru s nejlepsi moZnou Grovni 0&innosti.

= Chrani motor pfed moznym poskozenim v disledku provozu ve stavu pretizent.

Aby toho bylo dosazeno, vyzaduje Optidrive, aby byly do parametrd zadény nésledujici informace z typového stitku motoru:
P1-07 Jmenovité napéti motoru. Tofo je provozni napéti motoru v jeho aktudlni konfiguraci zapojent (hvézda nebo
trojdhelnik). Maximalni vystupni napé&ti z ménice nesmi nikdy prekrogit vstupni napdjeci napéti.

P1-08 Jmenovity proud motoru. Tofo je proud motoru pii plném zatizeni z typového stitku.

P1-09 Jmenovitd frekvence motoru. Toto je standardni pracovni frekvence motoru, obvykle 50 nebo 60 Hz.

P1-10 Jmenovité otacky motoru. Tento parametr Ize volitelng nastavit na otdéky,/min. uvedené na typovém stitku motoru.

Po zaddni tohoto parametru se viechny parametry souvisejici s rychlosti v pohonu zobrazi v otdkach za minutu. Kdyz je parametr
nasfaven na nulu, viechny parametry souvisejici s rychlosti se zobrazi v Hz.

6.1.2. Minimalni a maximailni frekvence / rychlost

Ménige Optidrive Eco jsou z vyroby nastaveny tak, aby provozovaly motor od nuly a2 po zékladni otacky (vystup 50 nebo 60 Hz).
Obecné plati, Ze tento provozni rozsah je vhodny pro sirokou skalu pozadavkd, v nékterych pripadech viak mize byt 2&4doucf tyto
limity upravit, napt. pokud maximalni otéeky ventilatoru nebo &erpadla mohou poskytovat nadmérmny pritok nebo kde provoz pod
ur&itou rychlosti neni nikdy vyzadovén. V tomto piipadé |ze upravit nasledujici parametry tak, aby vyhovovaly aplikaci: :

P1-01 Maximalni frekvence. Obecné by to mé&lo odpovidat jmenovité frekvenci motoru. Pokud je poZzadovan provoz nad
touto frekvenci, je freba vyhledat potvrzeni od vyrobce motoru a vyrobce jakéhokoli pFipojeného ventilatoru nebo Eerpadia, Ze je to
pfipusiné a nezpUsobf to poskozeni zafizeni.

P1-02 Minimadlni frekvence. Lze nastavit vhodné minimum (20-25Hz), aby se zabranilo provozu motoru pfi nizkych otéekéch,
coz mize zpUsobit prehfati motoru. V nékterych aplikacich, jako je erpadlo cirkulujici vodu pres kotel, miZze byt nutné nastavit
rychlost, aby se zaijistilo, Ze kotel b&hem provozu neb&zi nasucho.

6.1.3. Doba rozbéhu a dobéhu

Ménice Optidrive Eco jsou z vyroby nastaveny s rychlostmi rozb&hu a dob&hu nastavenymi na 30 sekund. Vychozi hodnota je
vhodnd pro vétsinu aplikaci, ale Ize ji zmé&nit zm&nou hodnot v parametrech P1-03 a P1-04. Je treba dbdt na to, aby pohanéné
zatizeni bylo schopno provédét specifikované rampy a aby nedochdzelo k nepifiemnym vypadkam v dsledku prlis kratkych
rozb&ho.

Casy rozb&hu zadané v sadé parametrd vzdy uddvaiji dobu potfebnou k rozbéhu mezi OHz a jmenovitymi otackami motoru P1-09.

Napitklad: Pokud je doba rozbéhu = 30 sekund a P1-09 (z&kladni rychlost motoru) = 50 Hz a za predpokladu, Zze motor akfuding
b&zi na 25 Hz a pohonu je piikazano zrychlit na 50 Hz. Doba potffebnd k dosazeni 50 Hz by byla 30 sekund (P1-03) / 50 (P1-
09) * 25 (pozadovand zména rychlosti) = 15(s).

P1-03 Rozjezdova rampa: Cas potiebny k tomu, aby pohon zrychlil motor z OHz na zékladni otacky motoru, P1-09 v sekunddch.

P1-04 Zpomalovaci rampa: Cas potiebny k fomu, aby pohon zpomalil motor ze z&kladnich otécek motoru, P1-09 na O Hz v
sekundéch.

6.1.4. Vybér rezimu zastaveni
Méni¢e Optidrive Eco |ze naprogramovat tak, aby bud pii zastaveni silng zpomalily motor, nebo motor volng dobihal. Wchozi volba
je pro méni¢ zastaveni po rampé& a chovéni je naprogramovéno pomoci parametru P1-05.

P1-05 Vybér rezimu zastaveni: Definuje, jok se motor zastavi v pfipadg, Ze je ménici odebrdn vstup povoleni chodu. Po
rampé (P1-05 = 0) zpUsobi, Ze se pohon zastavi pomoci hodnoty zpomaleni zadané v P1-04. Zastaveni volné setrvagnosti (P1-05 =
1) umozni motoru zastavit setrvaénosti (nefizeno).

6.1.5. Zesileni napéti

Zesfleni napéti se pouziva ke zvyseni pouzitého napéti motoru pii nizkych vystupnich frekvencich, aby se zlepsil rozb&hovy tocivy
moment. Nadmérmé drovné zesileni mohou mit za ndsledek zvyseni proudu a teploty motoru a mize byt vyzadovano nucené vétrani
motoru.

Vychozi hodnota pro zvy3ent tocivého momentu je nastavena na 0.0 % a méla by byt zvyiena pouze v piipadé, ze pocatednf tocivy
moment je nedostatecny. Pred nastavenim zesilenf se ujistéte, ze je v P4-O1 nastaven sprévny rezim konstantntho nebo variabilntho
tocivého momentu.

P1-11 Zvyseni to¢ivého momentu: Nasfavuije se jako procento jmenovitého napéti motoru P1-07.
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7. Parametry

Aijowipang

N

7.1. Prehled sady parametru

Sada parametr Optidrive Eco se skladd ze 7 nésledujicich skupin:

= Skupina 1 - Z&kladni sada parametrd

» Skupina 2 - Rozsifend sada parametr(

» Skupina 3 - Sada parametrd PID Fizeni

= Skupina 4 - Parametry fizeni motoru

= Skupina 5 - Sada parametr komunikace

= Skupina 8 - Sada parametrd pro aplika&ni funkce

» Skupina O — Monitorovéni a diagnostické parametry (pouze pro &teni).

Kdyz je Optidrive resefovén na vychozi fovérni nastaveni nebo je ve stavu doddvaném vyrobcem, |ze pfistupovat pouze k
parametrdm skupiny 1. Aby byl umoznén piistup k parametrim ze skupin vy3i Grovn&, musi byt P1-14 nastavena na stejnou hodnotu
jako P2-40 (vychozi nastaveni = 101). S timto nastavenim |ze piistupovat ke skupindm parametri 1 - 5 a skuping 8 spolu s prvnimi 39
parametry ve skuping O. Tyto parametry jsou uvedeny v tabulkéch nize.

Pro pokrocily pristup k parametrdm lze P1-14 nastavit na stejnou hodnotu jako P6-30 (vychozi nastaveni = 201), coz umoziivje
pristup ke viem skupindm a rozsahm parametrd. Pokroéilé popisy parametrd jsou uvedeny v rozsifené uzivatelské
pFiruéce.

Hodnoty uvedené v zavorkéch () jsou vychozi nastaveni pro modely s pohonem s jmenovitym vykonem.

7.2. Skupina parametro 1 - Zakladni parametry

Ndzev parametru Jednotky

P1-01 Maximalni frekvence/rychlostni limit P1-02 500.0 50.0 (60.0) | Hz / otacky

Maximalni vystupni frekvence nebo limit otd&ek motoru — Hz nebo ot./min.
Pokud P1-10 >0, zadand / zobrazend hodnota je v otdekdach za minutu.
POZNAMKA Maximalni mozné nastaveni je omezeno na nejnizsi hodnotu:
= 5xP1-09
= 5xP1-10
. P2.24 /16
= 500.0Hz
P1-02  Minimalni frekvence/rychlostni limit ‘ 0.0 ‘ P1-01 ‘ 0.0 ‘ Hz / otacky

Minimalni rychlostnf limit = Hz nebo ot./min.

Pokud P1-10 >0, zadand / zobrazend hodnota je v otéekach za minutu.

P1-03  Doba rozb&hu | 00 | 60000 | 300 | Sekundy
Doba rozbghu z O na zékladni rychlost (P1-09) v sekundach.

P1-04 Doba dobéhu ‘ 0.0 ‘ 6000.0 ‘ 30.0 ‘ Sekundy
Doba dobé&hu ze zakladnf rychlosti (P1-09) do klidového stavu v sekundach.

P1-05 Rezim zastaveni ‘ (o] ‘ 2 ‘ (o} ‘ -
0 | Rampa Kdyz je signdl povolenf chodu odstran&n, pohon se zastavi, pricemz rychlost je fizena dle

P1-04, jak je popsdno vyze.

Volny dobégh Kdyz je signdal povoleni chodu odstranén, motor se zastavi sefrvacnosti (volny dobé&h).
2 | AC Flux Braking Poskytuje dodatecnou schopnost brzdného momentu pii zpomalovant.
AR Jmenovité napéti motoru/ kE o Zévisj na ime?oxitém v
vykonu ménice
Pro indukéni motory - Zadejte jmenovité napéti motoru (V).
Pro PM & BLDC motory - Zadejte EMF pfi jmenovitych otd&kdch motoru
P1-08  Jmenovity proud motoru Zavisi na jmenovitém 100% jmenoviteho A
vykonu ménice proudu ménice
Tento parametr by mé&l byt nastaven na jmenovity proud motoru.
P1-09 Jmenovita frekvence motoru 25 500 50 (60) Hz

Tento parametr by mél byt nastaven na jmenovity proud motoru.
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Nazev parametru Minimum Maximum Tovarné Jednotky

P1-10  Jmenovité otacky motoru o 30000 o Otacky

Tento parametr |ze voliteln& nastavit na jmenovité otd&ky za minutu. PFi nastaveni na vychozi hodnotu nula se véechny parametry
souvisejici s rychlosti zobrazi v Hz a kompenzace skluzu pro motor je deaktivovéna. Zadénim hodnoty z typového stitku motoru
se akfivuje funkce kompenzace skluzu a na displeji se nynf zobrazi otéeky motoru v odhadovanych otdekach za minutu. Vsechny
parametry souvisejici s rychlostmi, jako je minimdlni a maximdlnf rychlost, prednastavené rychlosti atd., se zobrazi také v oté&kach
za minutu.

P1-11 Zvyseni to¢ivého momentu 0.0 0.0 Zavisi na %
jmenovitém
vykonu ménice

Zvysent tocivého momentu se pouziva ke zvyseni aplikovaného napéti motoru a tim i proudu pfi nizkych vystupnich frekvencich.

To m0ze zlepsit rozb&hovy tocivy moment. Zvydenim Urovné zesfleni se zvy3i proud motoru pfi nizkych oté&kdch, coz mize mit za
nasledek zvysent teploty motoru - pak mize byt vyzadovdno nucené vétrani motoru. Obecné plafi, ze &im nizsi je vykon motory, tm
vy3§i je nastaveni zesflenf, které Ize bezpe&né pouzit.

U IM motord |ze vhodné nastaveni obvykle nalézt provozem motoru za podminek velmi nizkého nebo nulového zatizen, pii
priblizné 5 Hz a nastavenim P1-11, dokud proud motoru nedosdhne priblizng magnetizagniho proudu.

Tento parametr je také G&inny pii pouZitl aternativnich typd motord, P4-01 = 3, 4 nebo 5. V tomfo piipadé je droveri zesileného
proudu definovéna jako 4 x P1-11 x P1-08.

P1-12  Primarni zdroj fizeni (o} 6 o -

0 | Ovladani ze svorkovnice | Menic reaguie piimo na signdly pfivadéné na oviddaci svorky.

1 | Ovladani pomoci Pohon Ize ovladat v dopredném smé&ru pouze pomoci interni nebo vzddalené klévesnice.
klavesnice - jednosmérny

2 | Ovladani pomoci Jak je uvedeno vyse.
klavesnice - jednosmérny

3 | PID regulace Vystupni frekvence je fizena internim PID regulétorem.

4 | Rizeni po komunikaci Podle vybrané promyslové sbérnice [parametry skupiny 5) - nezahrnuje BACnet (viz moznost 6).

5 | Rezim Slave Pohon funguije jako Slave k pripojenému méni¢i pracujictho v rezimu master.

6 | Rezim BACNet MS/TP Méni¢ komunikuje / odpovidd jako Slave v ramci BACnet sit.

P1-13 Funkce digitalniho vstupu ‘ o ‘ 14 ‘ 1 ‘ -

Definuje funkci digitélnich vstupd. Pii nastavent na O jsou vstupy definovény uzivatelem pomoci parametrd skupiny 9 nebo funkce
softwaru PLC v softwarovém balicku OptiTools Studio. Pfi nastaveni na jinou hodnotu nez O je konfigurace digitdlnich vstupd definovéna
tabulkou digitalnich vstupd (viz kapitola 8.1. Konfigura&ni parametr digitdinich vstupd P1-13 na stréince 44).

BN Ro::ireny pristup do menu | 0 | 30000 | 0 | -

Parametr piistupu. Plati nésledujici nastavent:
P1-14 <> P2-40 a P1-14 <> P6-30: Umoziivje pfistup pouze ke skuping parametrd 1.
P1-14 = P2-40 (vychozi 101): Umoziuje pfistup ke skupinédm parametrd O - 5 a skuping 8.

P1-14 = P6-30 (vychozi 201): Umoziiuje pristup ke skupindm parametr( O - 9.

Aijjswiningd

N
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8. Funkce vstupu

8.1. Konfiguraéni parametr digitalnich vstupo P1-13

Funkce

ISA anjuny

ndn

Digitalni e . Digitalni Analogovy Analogovy
fizeni | (ruéniho) vstup 1 D'g('::l::k‘;s;;') 2 vstup 3 vstup 1 vstup 2 POZNAMKA
ovladani (svorka 2) (svorka 4) (svorka 6) (svorka 10)
o Esepr]ci)iici Vsechny funkce jsou definovany uzivatelem v Menu @ nebo konfigurovény pomoci funkce PLC v softwaru OptiTools studio.
“(3) O: Stop ©: VNormolm’ provoz O: Vzddlené fizeni | Analogovy . Kdyz {e{lvsfup 3
1 : . | C: Prednastavend hodnota 1/ | <5 050 | Analogovy vstup 2 | sepnuty:
C: Start/Povolit N . C: Ruén fizeni vstup 1
astavend hodnota Pl 2 Referencni
e ) , O: Vzddlené ; rychlost =
2 8 (Z)okdnoviuln\jcer 8 PStopl (Z(,thzhoﬂd fizenf VASTS‘O?OW Analogovy vstup 2 | Analogovy
Analogovy | 2 ramaty siart | Fovolentk chody C: Rueni fizeni P vstup 2
vstup 2 Vodglene Prikaz Start =
O: Stop O: Vpred p \/;do\ene Analogovy , tuo 1
3 ) fizeni Analogovy vstup 2| VSlUp
C: Start/Povolit | C: Reverzace e vstup 1 . ,
C: Ruéni fizeni V rezimu Pl musi
. byt pro zp&mnou
: = n RV .
a 8 SStop ot g.gre M,To]e o 8 g/ing\fne fizeni Ar;o\o]govy Analogovy vstup 2 | vazbu pouzi
- Start/Povolit - Normalni provoz . Rucni fizeni vstup analogovy vstup |
5 O: Stop A O: F’erdnostovenf} rychlost 1 | O: \/ziid,\fs,né Flfzem' Analogovy | O: Extemf cbybo Kdy2 je vstup 3
C: %Tort/Povom C: Prednastavend rychlost 2 | C: Ruéni fizen vstup | C: Normalni provoz sepnuty:
6 O: Z&dna funkee | O: Stop (zakdzat) O: Vzddlené fizeni | Analogovy | O: Preset 1 Referencni
Prednastavene| C: Okamzity start | C: Povoleni k chodu C: Rueni fizeni vstup 1 C: Preset 2| rychlost =
7 rychlosti O: Stop O: Vpred O: Vzddlené fizeni | Analogovy | O: Preset 1 prednastavend
C: Start/Povolit | C: Reverzace C: Ruéni fizent vstup 1 C: Preset 2 rychlost 1 /2
8 O: Stop O: Fire Mode *! O: Vzddlené fizeni | Analogovy | O: Preset 1 Prikaz Start =
C: Start/Povolit | C: Normdlni provoz™ " C: Ruenf fizenf vstup 1 C: Preset 2 vstup 1
_ O: Normdlnf provoz RV ,
91 O" Stop | C: Prednastavend hodnota 1/ O.' vzijo,‘?ne een Analogovy Analogovy vstup 2
C: Start/Povolit N + hod Pl 2 C: Ru¢ni fizeni vstup 1
astavend hoanota Kdyz je vstup 3
10° O: Stop (C?:Permctiln\ progo; ny O: Vzddlené fizeni | Analogovy | O: Externi chyba sepnuty:v )
Referencni | C: Start/Povolit | < oonasIaNene hocnoie C: Rugnf fizenf vstup 1 C: Normdlni provoz Referencni
orfrucka Nastavend hodnota Pl 2 rychlost =
n rychlosti O: Z4dné funkce | O: Stop (zakdzat) O: Vzddlené fizeni | Analogovy Analogow vsiup 2 Klavesnice
klavesnice | C: Okamzity start | C: Povolenf k chodu C: Ruént fizeni vstup 1 govy vslup Prtkaz Start =
O: Stop O: Vpred O: Vzddlené fizeni | Analogovy , Ureno P2-3/
2 C: Start kladnym | C: Reverzace C: Ruéni fizenf vstup 1 Analogovy vstup 2
O: Stop O: Fire Mode " O: Vzddlené fizeni | Analogovy ,
L C: Start kladnym | C: Normdlni provoz™ ) C: Rueni fizenf vstup | Analogovy vstup 2
Digital input | Analogovy [ Analogovy | Pfednastavena
3 vstupput 1 | vstupput 2 rychlost
Prednastavend
Vypnuto Vypnuto Vypnuto rychlost 1
Prednastavend
Zapnuto Vypnuto Vypnuto rychlost 2
Prednastavend
Vypnuto Zapnuto Vypnuto rychlost 3
O: Stop O: Vpred Prednastavend
14 C: Start C: Reverzace Zapnuto Zapnuto Vypnuto rychlost 4
Prednastavend
Vypnuto Vypnuto Zapnuto rychlost 5
Prednastavend
Zapnuto Vypnuto Zapnuto ychlost 6
Prednastavend
Vypnuto Zapnuto Zapnuto rychlost 7
Prednastavend
Zapnuto Zapnuto Zapnuto rychlos! 8
POZNAMKY

*M: Zobrazend logika je dle vychoztho nastavent. Logiku Fire mode reZimu |ze konfigurovat pomoci parametru P8-09.

*2: Wehozi nastaveni pro P1-13 = 1.

*B): Pokud je mé&ni¢ fizen v PID (P1-12 = 3) a je vybrana digitéIn prednastavend reference (P3-05 = 0), Ize P1-13 nastavit na 1, 9
nebo 10, aby byl umoznén vybér mezi dvéma nezdvislymi digitaInimi referencemi pomoci digitélntho vstupu 2. Refereneni digitéln
predvolby 1 a 2 jsou nastaveny na P3-06 a P3-15.

POZNAMKA Pripojeni "Motor termistoru” je pres analogovy vstup 2 a konfiguruje se parametrem P2-33 (PEc-Eth).
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8.2. Pruvodce makro funkcemi

Vysvétleni

STOP Rozpojte kontakt pro ZASTAVENI ménice.

RUN Sepnéte kontakt pro spusténi, pohon bude fungovat, dokud bude vstup zachovan.

FWDU Volf smér otdceni motory VPRED.

REVO Voli opagny smér ot&&eni motoru.

RUN FWDU Sepnutim start ve sméru VPRED, rozpojenim pro zastaven.

RUN REVO Sepnutim pro start v opa&ném sméru, rozpojenim pro zastaven.

ENABLE Povoleni chodu klemou.
V rezimu klévesnice P2-37 uréuje, zda se jednotka spusti okamzitg, nebo je nutné stisknout klévesu Start na klévesnici.
V jinych rezimech musi byt tento vstup propojen pfed povelem start prostfednictvim rozhrani primyslové sbémice.

START I Spinaci kontakt, néb&znd hrana, pulsni sepnuti pro start (musf byt zachovan vstup NC STOP).

~- START -~ Sou&asnym pulsnim sepnutim obou vstup® pro sfart (musi byt zachovén vstup NC STOP).

STOP1 Rozpinaci kontakt, sestupnd hrana, pulsni rozpojenf pro STOP mé&nice.

STARTIFWDO Spinaci konfakt, nédb&znd hrana, pulsni sepnuti pro START ménice v kladném sméru (musi byt zachovan vstup NC STOP).

STARTIREVD Spinaci kontakt, néb&znd hrana, pulsni sepnuti pro START v opa&ném sméru [musf byt zachovan vstup NC STOP).

~-FAST STOP (P2-25)-~

Kdyz isou oba vstupy na okamzik akfivni soucasné, pohon se zastavi po rychlé rampé P2-25.

FAST STOP (P2-25)

Rozpinaci kontakt, sestupnd hrana, pulsni rozepnuti pro RYCHLE ZASTAVENI po rychlé rampé P2-25.

E-TRIP

Rozpinact kontakt, vstup externi poruchy. Kdyz se vstup na okamzik rozepne, na disku se zobrazi E-Er P nebo
Ptc-th v zdvislosti na nastaveni P2-33. Viz oddil 4.8.2. Pipojen termistoru motoru na strdnce 30 pro dal3f
informace.

Analog Input Al

Analogovy vstup 1, formdt signdlu dle P2-30.

Analog Input Al2

Analogovy vstup 2, format signélu dle P2-33.

AlT REF Analogovy vstup 1 poskytuje referenénf rychlost.

Al2 REF Analogovy vstup 2 poskytuje referenénf rychlost.

P2-OX REF Referenéni rychlost od zvolené prednastavené rychlosti.

PR-REF Prlo.rgfelrenci rychlosti se pouzivaii pfednastavené rychlosti P2-01 — P2-08, které se voli podle stavu jiného
digitalntho vstupu.

PI-REF Referen&nf rychlost v rezimu Pl regulace.

PI FB Analogovy vstup slouzi ke zp&iovazebnimu signdlu do interntho Pl reguldtoru.

KPD REF Je vybréna moznost Referenéni rychlost z klévesnice.

INC SPDT Spinaci kontakt, sepnuto ke zvyseni oté&ek motoru.

DEC SPDY Spinact kontakt, sepnuto ke snizenf otaeek motoru.

FB REF Zvolend referenént rychlost z komunikace (Modbus RTU / CAN Open / Master v zdvislosti na nastaveni P1-12).

(NO) Spinaci kontakt, pulsni sepnutf pro akfivaci funkce.

(NC) Rozpinac kontakt, pulzni rozepnuti pro akfivaci funkce.

DECELP1-04 Behem zpomalovani a zastaveni se pouzivé zpomalovaci rampa 1 (P1-04).

DECEL P8-11 Behem zgﬂ)omqb@nf a zasfavovdni se pouZivé %pomo|gvocf rampa 2 (P8-11) (vyzaduje pokrogily pristup k
parametrim, viz &ast /1. Prehled sady parametrd na sirdnce 42.

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 45

ISA anjuny

ndn




ISA anjuny

ndn

8.3. Priklad schématu zapojeni

re-- +24V DC +24V DC
'
LS DI Zakézat / Povolit
J o+ Ve
V.08 DI 2 Reference Al / rychlost 1

'

' DI 3 Al Ref / Al2 Ref

, +10V DC +10VDC

'

' +10V DC +10V DC

'

: Al'l Analogovy vstup 1

'

' oV / COM oV / COM

'

' AO 1 Anolggovy vystup 1

. (ot&cky motoru)

'

e oV / COM oV / COM
Al 2 Analogovy vstup 2
AO 2 An(olog(évy vystup 2
proud motoru)

STO+ STO+
STO- STO-
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9. Rozsirené parametry

9.1. Skupina parametrd 2 - Rozsifené parametry

Nazev parametru Minimalni Maximum Vychozi Jednotky

P2-01 Prednastavena frekvence / rychlost 1 -P1-01 P1-01 50.0 (60.0) | Hz / otacky

P2-02 Prednastavenda frekvence / rychlost 2 -P1-01 P1-01 40.0 Hz / otacky

P2-03 Prednastavend frekvence / rychlost 3 -P1-01 P1-01 25.0 Hz / otacky

P2-04 Prednastavend frekvence / rychlost 4 -P1-01 P1-01 P1-01 Hz / otacky
Prednastavené rychlosti lze zvolit pomoct:
= Konfigurace P1-13 na moznost, kterd umoziiuje vybér logiky pres digitélni vstupy (viz &&st 8.1. Konfiguracni parametr digitdlnich

vstupU P1-13 na strdnce 44.
" Pouziti uzivatelsky definovanych logickych konfiguragnich parametrd ve skuping parametr 9.
= Konfiguruje se pomoci funkce PLC pohonu pomoci PC softwaru OptiTools Studio.

P2-05 Piednastavend rychlost 5 / Clean 1 | Pl | Pl | 00 | Hz/Rpm
Prednastavend rychlost 5 je automaticky odkazovéna funkci Pump Clean, pokud je tato povolena. Kdyz je funkce Pump Clean
deakiivovéna, |ze prednastavenou rychlost 5 zvolit podle prednastavenych rychlosti 1 - 4.

P2-06 Prednastavena rychlost6 / Clean 2 ‘ -P1-01 ‘ P1-01 ‘ 0.0 ‘ Hz / otacky
Prednastavend rychlost 6 je automaticky odkazovéna funkei Pump Clean, pokud je tato povolena. Kdyz je funkce Pump Clean
deaktivovéna, Ize prednastavenou rychlost 6 zvolit podle prednastavenych rychlosti 1 - 4.

P2:07 Piednastavend rychlost7 / Boost 1/ PumpStirSpeed | -P1-01 | PI1-01 | 0.0 | Hz/ otatky
Prednastavend rychlost 7 je automaticky odkazovéna funkei Start / Stop Boost nebo funkei Pump Stir, pokud jsou tyto funkce
povoleny. Kdyz jsou deakfivovany, |ze pfednastavenou rychlost 7 zvolit podle prednastavenych rychlosti 1 - 4.

P2-08 Prednastavena rychlost 8 / Boost 2 ‘ -P1-01 ‘ P1-01 ‘ 0.0 ‘ Hz / otacky
Prednastavend rychlost 8 je automaticky odkazovéna funkei Start / Stop Boost, pokud je tafo funkce povolena. Kdyz je fato moznost
deaktivovana, Ize prednastavenou rychlost 8 zvolit podle prednastavenych rychlosti 1 - 4.

P2:09 Zakdzand frekvence | Pl02 | P11 | 00 | Hz/otaky
Definuje zakdzanou frekvenci. Sitka zakazané frekvence je definovéna:
= Dolni mez = P2-09 - P2-10/2
= Horni mez = P2-09 + P2-10/2
Vsechna zakdzand frekveneni pdsma definovand pro kladné rychlosti jsou zrcadlena pro z&porné rychlosti.

P2-10 Sitka pasma zakazané frekvence Y P1-01 0.0 Hz / otéiky
Definuje 3itku zakazaného frekvencniho pasma. Sitka zakdzaného frekvenéntho pasma je definovana:
= Dolni mez =P2-09 - P2-10/2
= Horni mez = P2-09 + P2-10/2
Vsechna zakdzand frekveneni pasma definovand pro kladné rychlosti jsou zrcadlena pro zdporné rychlosti.

P2-11 Funkce analogového vystupu 1 (svorka 8) 0 12 8 -
Rezim digitalniho vystupu. Logicka 1 =+24V DC

o Ménic v chodu Logické& 1, kdyz je chod povolen (b&zi).
1 Ménic bez poruchy Logickd 1 Kdyz na ménici neexistuje zadny poruchovy stav.
2 Zadana rychlost dosazena | Logickd 1, kdyz wystupni frekvence odpovidé pozadované frekvenci.
3 Otacky motoru >0 Logické 1, kdyz motor b&zi nad nulovou rychlost.
4 Otacky motoru > = limit Logickd 1, kdyz otéeky motoru prekro&i nastavitelnou mez.
5 Proud motoru >=limit Logickd 1, kdyz proud motoru prekro&i nastavitelnou mez.
6 Kroutici moment motoru | logickd 1, kdyz tocivy moment motoru prekro&i nastavitelnou mez.
>= limit
7 Andalogovy vstup 2 >=limit | logickd 1, kdyz signdl privedeny na analogovy vstup 2 prekroct nastavitelny limit.

POZNAMKA Pii pouziti nastaven( 4 — 7 je nutné pro fizeni chovdni pouzit spole&n& parametry P2-16 a P2-17. Wstup se prepne
na logickou 1, kdyz vybrany signdl prekro&i hodnotu naprogramovanou v P2-16, a vrdti se na logickou O, kdyz signdl klesne pod
hodnotu naprogramovanou v P2-17.

Rezim analogového vystupu

8 Otacky motoru OazP1-01.

9 Proud motoru 0 az 200 % P1-08.

10 Kroutici moment motoru | 0 0z 200 % jmenovitého tocivého momentu motoru.
n Vykon motoru 0 az 150 % jmenovitého vykonu ménice.

12 PID vystup Vystup z interniho PID reguldtoru, O — 100 %.
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Nazev parametru Minimalni Maximum Jednotky

P2-12 Analogovy vystup 1 Format - - uo-1a -
U 0-10 =0azlOV
U i0-0 =10az0V
AR 0-20=0az 20mA
A 20-0 =200z 0mA
A 4-20 =4 az20mA
A 20-4=20az4mA
P2-13 Funkce analogového vystupu 2 o 12 9 -

Rezim digitalniho vystupu. Logicka 1=+24V DC

o Ménié v chodu Logické 1, kdyz je chod povolen (b&zi).

Meénic bez poruchy Logickd 1, kdyz na ménici neexistuje zadny poruchovy sfav.

Zadana rychlost dosazena | Logickd 1, kdyz wstupni frekvence odpovida pozadované frekvenci.

Otacky motoru >0 Logickd 1, kdyz motor b&zi nad nulovou rychlosti.

Proud motoru > = limit Logickd 1, kdyz proud motoru prekro&i nastavitelnou mez.

1
2
3
4 Otacky motoru > = limit Logické 1, kdyz ota&ky motoru prekro&f nastavitelnou mez.
5
6

Kroutici moment motoru | logickd 1, kdyz to&ivy moment motoru prekro&f nastavitelnou mez.
>= limit

7 Analogovy vstup 2 >= limit | Logickd 1, kdyz signdl privedeny na analogovy vstup 2 prekroct nastavitelny limit.

POZNAMKA Pi pouziti nastaveni 4 — 7 je nutné pro fizeni chovdni pouzit spole¢n& parametry P2-19 a P2-20. Vystup se prepne
na logickou 1, kdyz vybrany signdl prekro&i hodnotu naprogramovanou v P2-19, a vréii se na logickou O, kdyz signal klesne pod
hodnotu naprogramovanou v P2-20.

Rezim analogového vystupu

8 Otacky motoru OazP1-01.
9 Proud motoru 00z 200 % P1-08.
10 Kroutici moment motoru | 0 0z 200 % jmenovitého focivého momentu motoru.
1 Vykon motoru 0 az 150 % jmenovitého vykonu ménice.
12 | PID vystup Vystup z interniho PID reguldtoru, O — 100 %.
P2-14 | Format analogového vystupu 2 - - ua-1 -
0-10 =0az10V
10-0=10az0V

A 0-20 =0az20mA
A 20-0 =20 az0mA
A Y4-20 =4 az20mA
A 20-4 =20 az 4mA
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Nazev parametru Minimalni Maximum Jednotky

P2-15 Funkcerelé 1 (1] 15 1 -

Vybere funkci pfifazenou reléovému vystupu 1. Relé m& norméIng rozepnuté a normdlng sepnuté kontakty. Logickd 1 znamend, ze
relé je akfivni, a proto je normdln& rozepnuty kontakt sepnuty (svorky 14 a 15 budou propojeny dohromady) a normdlng sepnuty
kontakt je rozepnuty (svorky 14 a 16 jiz nebudou spojeny dohromady).

Nastaven( 4, 5, 6, 7 a 14 pouzivaiji nastavitelné limity P2-16 a P2-17. Vystup se pfepne na logickou 1 (relé sepnuto), kdyz zvolend
analogové hodnota prekrogi horni prahovou hodnotu (P2-16) a resetuje se na logickou O [relé rozepnuto), kdyz zvolend analogovd
hodnota klesne pod spodni prahovou hodnotu (P2-17).

0 : Ménic v chodu. logickd 1, kdyz je chod povolen.

1: Ménic bez poruchy. Logickd 1, kdyz je méni¢ napdjen a bez poruchy.

2 : Zadana rychlost desazena. Logickd 1, kdyz wystupni frekvence odpovidd frekvenci nastavené hodnoty.

3 : Otacky motoru > 0. Logickd 1, kdyz vystupni frekvence prekroci 0,0 Hz.

4 : Otacky motoru > = limit. logickd 1, kdyz otacky motoru prekrogi nastavitelnou mez.

5 : Proud motoru > = limit. Logickd 1, kdyz proud motoru prekro&i nastavitelnou mez.

6 : Tocivy moment motoru > = limit. logickd 1, kdyZ togivy moment motoru prekro&i nastavitelnou mez.

7 : Analogovy vstup 2 >=limit. logickd 1, kdyZ signdl ptivedeny na analogovy vstup 2 prekrogi nastavitelny limit.

8 : Vyhrazeno. 74dnd funkee.

9 : Fire mode aktivni. logickd 1, kdyz je méni& spustén v rezimu Fire mode (vstup rezimu Fire Mode je aktivni).

10 : Nutna Udrzba. logickd 1, kdyz vyprsi ¢asovae 0drzby, coz znamend, Ze je treba provést ddrzbu.

11 : Méni¢ pripraven ke spusténi. logickd 1, kdyz je m&ni¢ v automatickém rezimu, nejsou pritomny 2adné poruchy a je
povolen bezpe&nosini obvod, coz znamend, ze méni¢ je pripraven k automatickému fizent.

12 : Méni¢ v poruse. logickd 1, kdy? doslo k poruse mé&nice a na displeji se zobrazi chybovy kéd.

13 : Stav STO. logickd 1, kdyz jsou pritomny oba vstupy do vstupu STO a méni¢ je mozné ovlddat.

14 : Chyba PID > = limit. Chyba PID fj. rozdil mezi nastavenou hodnotou a zp&tnou vazbou je v&fsi nebo roven nastavenému limitu.

15: Upozornéni na nizky a vysoky proud. logicks 1, kdyz bylo povoleno monitorovani zatéze pomoci P8-06 az P8-08 a
byl detekovan stav vysokého nebo nizkého zatizeni — obvykle se pouziva k signalizaci zablokovani erpadla nebo prasknuti potrubt.

P2-16 Relé 1/ AO1 horni limit | P27 | 2000 | 1000 | %
Nastavuje hornf limit pro P2-11 a P2-15, viz P2-11 nebo P2-15.

P2-17  Relé 1/ AO1 spodhi limit | o | 216 | 00 | %
Nastavuje dolnf limitnf hodnotu pro P2-11 a P2-15, viz P2-11 nebo P2-15.

P2-18  Funkce relé 2 o | 15 | o | :

Vybere funkci prifazenou reléovému vystupu 2. Relé md dvé vystupni svorky, Logickd 1 indikuje, Ze relé je aktivni, a proto budou svorky
17 a 18 propojeny.

Nastaveni 4, 5, 6, 7 a 14 pouzivaiji nastavitelné limini parametry P2-19 a P2-20. Vystup se pfepne na logickou 1 (relé sepnuto), kdyz
zvolend analogovd hodnota prekroi hornf prahovou hodnotu (P2-19) a resetuje se na Logickou O (relé rozepnuto), kdyz zvolend
analogovd hodnota klesne pod spodni prahovou hodnotu (P2-20).

ACA

0 : Ménié v chodu. logickd 1, kdyz je chod povolen.

1: Méni¢ bez poruchy. logické 1, kdyz je méni& napdijen a bez poruchy.

2 : Zadana rychlost dosaZzena. Logickd 1, kdyz vwstupni frekvence odpovidd frekvenci nastavené hodnoty.

3 : Otacky motoru > 0. logickd 1, kdyz vystupni frekvence pohonu do motoru prekroci 0,0 Hz.

4 : Otacky motoru > = limit. logickd 1, kdyz otaeky motoru prekro&i nastavenou mez.

5 : Proud motoru > = limit. Logickd 1, kdyz proud motoru prekro&i nastavenou mez.

6 : Kroutici moment motoru >= limit. logickd 1, kdyz to&ivy moment motoru prekro&i nastavenou mez.

7 : Analogovy vstup 2 >=limit. logickd 1, kdyz signdl privedeny na analogovy vstup 2 prekro&i nastaveny limit.

8 : Ovladani pomocného éerpadla 1 (DOL*). Podrobné pokyny pro provoz kaskédniho Fizeni poskytne prodejni partner.

Aijowpapd suauiszoy

9 : Fire mode aktivni. Logickd 1, kdyz je méni¢ spustén v rezimu Fire mode (vstup rezimu Fire Mode je aktivni).

10 : Nutna udrzba. logickd 1, kdyZ vyprsi €asovag 0drzby, coz znamend, Ze je treba provést ddrzbu.

11 : Méni¢ je pFipraven ke spusténi. Logickd 1, kdyz je pohon v automatickém rezimu, nejsou piftomny zadné poruchy a je
povolen bezpe&nosini obvod, coz znamend, ze méni¢ je pripraven k automatickému ovladdnt.

12 : Ménic v poruse. logickd 1, kdyz doslo k poruse ménice a na displeji se zobrazi chybovy kéd.
13 : Stav STO. logickd 1, kdyZ jsou pfitomny oba vstupy STO a m&nié je mozné ovlddat.
14 : Chyba PID > = limit. Chyba PID fj. rozdil mezi nastavenou hodnotou a zp&tnou vazbou je vétsi nebo roven nastavenému limitu.

15: Upozornéni na nizky a vysoky proud. logické 1, kdy? bylo povoleno monitorovdni z&té2e pomoci P8-06 a2 P8-08 a
byl detekovan stav vysokého nebo nizkého zatizeni — obvykle se pouzivd k signalizaci zablokovani erpadla nebo prasknuti potrubit.

P2-19 Relé 2 / AO2 horni limit P2-20 200.0 100.0 %
Nastavuje hornf limitni hodnotu pro P2-13 a P2-18, viz P2-13 nebo P2-18.
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Nazev parametru Minimalni Maximum Jednotky

P2-20  Relé 2 / AO2 spodni limit | 00 | p219 | 00 | %
Nastavuje dolnf limitni hodnotu pro P2-13 a P2-18, viz P2-13 nebo P2-18.

P2:21  Koeficient nasobeni zobrazené veliciny | 30000 | 30000 | 0.000 | -
Ureuje koeficient pro ndsobenou hodnotu zobrazen!.

Hodnota prom&nné vybrané v P2-22 se zméni dle koeficientu nastaveného v P2-21.

P2-22 Zdrojzobrazené velic¢iny ‘ o ‘ 3 ‘ o ‘ -

Zdrojova hodnota se pouzivd, kdyz se maji na displeji zobrazovat viasmi jednotky.

0 : Otacky motoru

1 : Proud motoru

2 : Analogovy vstup 2

3 : Hodnota PO-80

POZNAMKA P2-21 o P2-22 umoziuji uzivateli naprogramovat displej ménice tak, aby zobrazoval alternativnf vwystupni hodnotu
zmengenou z existujictho parametru (napfiklad pro zobrazent rychlosti dopravniku v metrech za sekundu na zaklodé vystupni
frekvence).

Tato funkce je deakfivovana, pokud je P2-21 nastavena na O. Pokud je P2-21 nastaveno na >0, promé&nnd vybrand v P2-22 se
vynésobi koeficientem zadanym v P2-21 a zobrazi se na displeji ménice, kdyz je v chodu.

P2-23  Doba nulové rychlosti | 0.0 60.0 02 | Sekundy
Uré&uje dobu, po kierou je vystupni frekvence ménige udrzovana na nule pfi zastaveni, nez je vystup ménice deaktivovan.

P2-24 Modulacéni frekvence ‘ Zavisi na jmenovitém vykonu ménice ‘ kHz
Efekivni spinac frekvence. Vyssi frekvence snizuji slysitelny piskani z motoru a zlepsuji probéh vystupniho proudu na tkor zvysenych
ztrdt ménice.

POZNAMKA Pii zvyseni P2-24 nad minimdlni nastaveni moze byt vyzadovano snizenf vykonu vstupniho proudu ménice. Viz oddil
11.7.3. Snizenf vykonu kvdli spinaci frekvenci na strénce 78 pro dali informace.

P2-25 Cas rychlého zastaveni 0.00 240.0 0.0 Sekundy

Tenfo parametr umoZfiuje naprogramovat do ménige alternativni dobu zpomaleni a dobghu.

Cas rychlého zpomalent je zvolen automaticky v piipadé vypadku sifového napdieni, pokud P2-38 = 2.

Kdyz je v P2-25 nastavena na 0.0, méni¢ zastavi volnym dob&hem.

Rychlou zpomalovaci rampu lze také zvolit pomocf uzivatelsky definovanych logickych konfiguragnich parametrd v menu 9 (P9-02)
nebo vybér nakonfigurovat pomoci funkce PLC pohonu pomoci PC softwaru OptiTools Studio.

Kromé toho, pokud P2-25> 0, P1-02 > 0, P2-10 =0 a P2-09 = P1-02, tato doba rozbshu se pouzije na zrychleni i zpomalent pfi
provozu pod minimalni rychlosti, coz umozniuje vybér alternativniho rozbé&hu pii provozu mimo normdlini rozsah otéeek, coz moze byt
uzite&né v aplikacich &erpadel a kompresord.

P2-26 Start s bézicim motorem o 2 1 -
Pokud je tato moznost povolena, méni& se pokusf Zjistit, zda se motor po startu jiz otd&i, a zZjisti rychlost a smér oté&eni. Mé&ni¢ zaéne
ovladat motor od svych akiudlnich (detekovanych) otacek. Pi startu ménice moze doijit ke kratkému zpozdén.

0: zakazéno
1:Povoleno
2 : Povoleno po poruse

P2-27 Cas reiimu spanku ‘ 0.0 ‘ 250.0 ‘ 20 ‘ Sekundy
Tento parametr definuje &as, kdy pokud pohon pracuje na frekvenci / rychlosti nastavené v P3-14 (prahovd hodnota rychlosti
pohotovostniho rezimu) po delsi dobu, nez je nastavend doba, vystup ménice se deaktivuje a na displeji se zobrazi SEndbY. Funkce
je deaktivovéna, pokud P2-27 = 0.0.

P2-28 Koeficient Fizeni v rezimu Slave ‘ 0 ‘ 3 ‘ 0 ‘ -
Aktivni pouze v rezimu kldvesnice (P1-12 = 1 nebo 2) a Slave rezimu (P1-12=5). Z&dost z klavesnice Ize vyndsobit prednastavenym
koeficientem, nebo upravit pomoci analogu, nebo posunu.

0 : Zakazano. Neoplikuje se z4dnd zmé&na méfitka ani posun.
1 : Skuteéna rychlost = digitalni rychlost x P2-29
2: Skuteéna rychlost = (digitdlni rychlost x P2-29) + analogovy vstup 1 Reference
3: Skuteéna rychlost = (digitalni rychlost x P2-29) x analogovy vstup 1 Reference
P2-29 Koeficient rychlosti v rezimu Slave -500.0 500.0 % 100.0

Koeficient mé&fitka rychlosti podfizeného ménice pouzity ve spojent s P2-28.
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Nazev parametru Minimalni Maximum Jednotky

P2-30 Format analogového vstupu 1 Viz nize u -1 -
4 0-10=00az 10V (unipolarni).
U 3-8 =100z 0V (unipolami).

-10- 10 =-10 a2 +10V (bipolarni).

A 0-20 =signal O az 20 mA.

E H-20= 4 a2 20 mA, méni¢ vyhlas poruchu a zobrazi chybovy kéd H-20F, pokud Grove# signdlu klesne pod 3 mA.

r H-20 =signdl 4 az 20 mA, ménic se rozb&hne na prednastavenou rychlost 4 (P2-04), pokud Groveri signdlu klesne pod 3 mA.
£ c0-4 =Signdl 20 oz 4 mA, méni¢ vyhldsi poruchu a zobrazi chybovy kéd H-20F, pokud roveri signdlu klesne pod 3 mA.
r 20-4 =20 az 4 mA, méni¢ se rozb&hne na prednastavenou rychlost 4 (P2-04), pokud droven signdlu klesne pod 3 mA.

P2-31 | Zesileni analogového vstupu 1 | 00 | 20000 | 1000 | %

P2-31 se pouziva k nastaveni zesileni analogového vstupu. Napfiklad pokud je P2-30 nastaveno na O - 10V a zesilenf je nastaveno
na 200.0 %, 5V vstup bude mit za ndsledek provoz méni¢e na maximalni rychlost (P1-01).

P2-32 Offset analogového vstupu 1 ‘ -500.0 ‘ 500.0 ‘ 0.0 ‘ %

P2-32 definuje offset pro analogovy vstup jako procento z celého rozsahu vstupu. Z piichoziho analogového signdlu se odecte
kladny offset a k signdlu se pfida zaporny offset. Napiiklad, pokud je P2-30 nastaveno na O — 10V a analogovy offset je nastaven
na 10.0 %, pak bude 1V {10 % z 10V) odecten od piichozi analogové reference.

P2-33 Format analogového vstupu 2 ‘ Viz nize ‘ u -0 ‘ -

U 0-10=00az 10V (unipolarni).

4 10-8 =100z 0V (unipolami).

Pec-Eh =PTC fermistor motoru

A 0-20 =signal O az 20 mA.

b 4-20 = 4 a2z 20 mA, méni¢ vyhlasi poruchu a zobrazi chybovy kéd H-20F, pokud Groveri signdlu klesne pod 3 mA.

r H-20 =signdl 4 az 20 mA, méni¢ se rozb&hne na prednastavenou rychlost 4 (P2-04), pokud Groveri signélu klesne pod 3 mA.
b c0-4 =Signdl 20 az 4 mA, ménic vyhlasi poruchu a zobrazi chybovy kéd H4-20F, pokud roveri signdlu klesne pod 3 mA.

r 20-4 =20 az 4 mA, méni& se rozb&hne na prednastavenou rychlost 4 (P2-04), pokud droved signélu klesne pod 3 mA.

P2-34  Zesileni analogového vstupu 2 | 00 | 20000 | 1000 | %

P2-34 se pouziva k nastaveni zesfleni analogového vstupu. Napfiklad pokud je P2-33 nastaveno na O — 10V a zesileni je nastaveno
na 200.0 %, 5V vstup bude mit za ndsledek provoz méni¢e na maximalni rychlost (P1-01).

P2-35 Offset analogového vstupu 2 | 5000 | 5000 | 00 | %

P2-35 definuje offset pro analogovy vstup jako procento z celého rozsahu vstupu. Z pFichoziho analogového signdlu se odecte
kladny offset a k signdlu se ptida zaporny offset. Napitklad, pokud je P2-33 nastaveno na O — 10V a analogovy offset je nastaven na
10.0 %, pak bude 1V (10 % z 10V) ode&ten od piichozi analogové reference.

P2-36 Vybér rezimu spusténi / automaticky restart ‘ Viz nize ‘ Ed9E-r ‘ -

Definuje chovéni pohonu ve vztahu k digitélnimu vstupu pro povoleni chodu a také konfiguruje funkci automatického restartu.

ACA

EdSE-r : Po zapnuli nebo resetu se mé&ni¢ nespusti, pokud digitdlni vstup 1 zistane sepnuty. Vstup musi byt po zapnuti nebo resetu
sepnuty, aby se m&ni¢ spustil.
Atito-0: Po zapnuli nebo resetu se méni¢ automaticky spusti, pokud je digitdIni vstup 1 sepnuty.
AUtao- | az AUEo-5: Po vypnutl provede méni& az 5 pokust o restart ve 20s intervalech. Pro vynulovani po¢itadla je nutné méni¢
vypnout. Po&itd se pocet pokusi o restart a pokud se mé&ni¢i nepodafi spustit pfi poslednim pokusu, zOstane méni¢ v chybovém stavu s
poslednim aktivnim vypinacim kédem a bude vyzadovat, aby uZivatel chybu resetoval ruené.
NEBEZPECi! “AUtc” reZimy umoziuiji automatické spusténi pohonu, proto je teba vzit v ivahu dopad
na systém/bezpecnost personalu.

Aijowpapd suauiszoy
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Nazev parametru Minimalni Maximum Jednotky

P2-37 Rezim spusténi z klavesnice ‘ o ‘ 7 2 -
Moznosti O az 3 jsou akfivni pouze tehdy, kdyz P1-12 = 1 nebo 2 (rezim klavesnice). Pri t&chto nastavenich méni¢ pred spusténim
pockd na stisknutf tlagitka Start na klévesnici.

0 : Minimadlni rychlost, start z klavesnice. Po zastaveni a restartu bude méni¢ vzdy zpoc&atku bézet na minimdlnf rychlosti
P1-02.

1: Pfedchozi rychlost, start z klavesnice. Po zastaveni a restartu se méni¢ vrati na posledni nastavenou hodnotu rychlosti na
klévesnici pouzitou pred zastavenim.

2 : Aktudlni rychlost, start z klavesnice. Pokud je méni¢ nakonfigurovén pro vice referencnich rychlosti (obvykle ruenf /
automatické ovladdni nebo misini / délkové oviddani), po prepnuti do rezimu klévesnice pomoci digitdintho vstupu bude méni¢
pokra&ovat v provozu pii posledni provozni rychlosti.

3: Pfednastavena rychlost 4, start z klavesnice. Po zastaveni a restartu bude méni¢ vzdy zpocatku bézet na
prednastavenou rychlost 4 (P2-04).

Moznosti 4 az 7 jsou aktivni pouze ve viech rezimech ovladani. Rozbéh ménice v t&chto rezimech je fizen povolovacim digitdlnim
vstupem na fdicich svorkdch.

4 : Minimalni rychlost, spusténi ze svorkovnice. Po zastaveni a restartu bude méni¢ vzdy zpocatku bézet na minimalni
rychlost P1-02.

5 : Pfedchozi rychlost, spusténi ze svorkovnice. Po zastaven a restartu se mé&nic vrétf na poslednf nastavenou hodnotu
rychlosti na kldvesnici pouzitou pred zastavenim.

6 : Aktualni rychlost, spusténi ze svorkovnice. Pokud je m&ni& nakonfigurovén pro vice referenenich rychlosti (obvykle ruenf
/ automatické ovladéni nebo misini / ddlkové ovladani), po prepnuti do rezimu kldvesnice pomoci digitéIniho vstupu bude ménic
pokracovat v provozu pii posledni provozni rychlosti.

7 : Pfednastavena rychlost 4, start ze svorkovnice. Po zastaveni a restartu bude mé&nic¢ vzdy zpocatku b&zet na
pfednasfavenou rychlost 4 (P2-04).

P2-38 Zpusob zastaveni pri vypadku napajeni o 3 o -

0 : Zastaveni s vyuzZitim setrvac¢nosti motoru jako generdtoru.

1 : Volny dobéh. Pri pouziti tohoto nastavent s vysokym sefrva&nym zatizenim mize byt nutné povolit funkci Start s b&zicim motorem

(P2-26).

2: Rychlé zpomalovaci rampa. Méni¢ zastavi dle rychlé rampy v P2-25.

3 : Rezim napdjeni DC meziobvodu.
P2-39 Zamek parametrd o | 1 o | -

0 : Odeméeno. Ke viem parametrim |ze pfistupovat a ménit je

1 : Uzaméeno. Hodnoty parametr( |ze zobrazit, ale nelze je zménit. Také deaktivuje ruéni a automatické tlaitko na klévesnici.
P2-40 Pristupovy kéd k rozsifené sadé parametri ‘ o ‘ 9999 ‘ 101 ‘ -

Definuje pristupovy kéd, ktery je nuiné zadat v P1-14 pro pfistup ke skupinédm parametrd nad skupinou 1.
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9.2. Skupina parametru 3 - PID regulace

9.2.1. Prehled

Optidrive Eco poskytuje interni PID regulétor. Parametry pro konfiguraci PID reguldtoru jsou umistény spolecné ve skuping 3. U
iednoduchych aplikaci musi uZivatel definovat pouze zdroj pozadované hodnoty (P3-05 pro vybér zdroje nebo P3-06 pro pevnou
pozadovanou hodnotu), zdroj zp&tné vazby (P3-10) a upravit zesileni P (P3-01), &as | (P3-02) a volitelng diferencialni &as (P3-03).

Provoz PID je jednosmérny a viechny signdly jsou povazovény za O — 100 %, aby byl zajistén jednoduchy a intuitivni provozni format.

9.2.2. Seznam parametrd

Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

P3-01 PID proporcionalni zesileni ‘ 0.1 ‘ 30.0 ‘ 1.0 ‘ -
Proporciondlni zesflenf PID reguldtoru. Okamzité chyba mezi zp&ou vazbou a nastavenou hodnotou v PID reguldtoru se vyndsobf
P3-01, aby se vytvoiil vystup z PID reguldtoru. V3§t hodnoty proporciondlniho zesileni zpisobuji vétsi zmé&nu vystupni frekvence buzeni
v reakci na zmény 2adané hodnoty PID nebo zp&tnovazebnich signald. Prilis vysokd hodnota mize zpdsobit nestabilitu.

P3-02  PID integraéni éas | 00 | 300 | 10 | sekundy
PID reguldtor integra&ni ¢as. Souhrnné chyba v regulaci PID. Wuzivé nahromadéné chyby mezi nastavenymi a zp&tnovazebnimi
signdly k ovlivnéni vystupu z PID reguldtoru. P3-02 je casovd konstanta pro kumulaci chyby. Vy3si hodnoty poskytuii vice flumenou
odezvu. Nizsi hodnoty maif za ndsledek rychlejsi odezvu systému, ale mohou vést k nestabilite.

P3-03 PID diferencidlni ¢as ‘ 0.00 ‘ 1.00 ‘ 0.00 ‘ Sekundy
PID diferencidinf ¢asovd konstanta. Diferenéni asovd konstanta odkazuje na rychlost zmény zpétinovazebniho signélu v pribéhu ¢asu
a zpomaluje rychlost zm&ny PID reguldtoru, zejména kdyz se blizf k nastavené hodnot&. Nastaveni kratdtho Easu snizf prekmit, ale
zpomali odezvu a mize vést k nestabilits.

POZNAMKA P3-03 je ve vychozim nastaveni nastavena na O, coz deakiivuje diferencidini éasovou konstantu. P Gpravé iéfo
hodnoty mimo jejf vychozi hodnotu je treba postupovat opatmé.

P3-04 Provozni reim PID o | 1 | o | -

0 : PFimy provoz. Tenfo rezim pouZijte, pokud by zvy3eni zp&tnovazebniho signdlu mé&lo mit za nasledek snizenf otécek motoru.
1 : Inverzni provoz. Tenfo rezim pouzijte, pokud by zvyeni zpgiovazebniho signdlu mélo mit za nésledek zvyseni otagek motoru.

P3-05 Vybér PID reference ‘ o ‘ 2 ‘ (0] ‘ -
Vybirg zdroj pro PID referenci / 24danou hodnotu.

0 : Digitalni predvolba. Je pouzit P3-06.
1: Analogovy vstup 1
2 : Analogovy vstup 2

P3-06 Digitdlni referenéni hodnota PID | 00 | 1000 | 00 | %
Kdyz P3-05 = O, tento parametr nastavuje prednastavenou digitdlnf referenci (nastavenou hodnotu) pouzitou pro PID reguldtor.

P3-07 Horni mez vystupu PID | P308 | 1000 | 1000 | %
Omezuje maximdlni vystupni hodnotu z PID reguldtoru.

P3-08 Dolni mez vystupu PID ‘ 0.0 ‘ P3-07 ‘ 0.0 ‘ %
Omezuje minimdlni vystup z PID reguldtoru.

P3-09  Vybér limitu vystupu PID o | 3 | o | -
0 : Limity digitalniho vystupu. Vystupni rozsah PID reguldtoru je omezen hodnotami P3-07 a P3-08.
1 : Horni limit nastaveny analogovym vstupem 1. Wstupni rozsah PID reguldtoru je omezen hodnotami P3-08 a signdlem
privedenym na analogowvy vstup 1.
2 : Dolni mez nastavenda analogovym vstupem 1. \stupni rozsah PID reguldtoru je omezen signdlem privedenym na
analogovy vstup 1 a hodnotou P3-07.
3 : K analogovému vstupu byl pFidan PID vystup 1. Vystupni hodnota z PID regulétoru se pfidd k referenéni rychlosti
aplikované na analogovy vstup 1.

P3-10 Vybér zpétné vazby PID 0 5 0 -

Definuje zdroj zp&té vazby PID regulace (umisténi snimage zp&iné vazby).

0: Analogovy vstup 2. 0 - 100.0%.

1 : Analogovy vstup 1. 0 - 100.0%.

2 : Proud motoru. O - 100,0 % z hodnoty P1-08.

3 : Napéti stejnosmérné sbérnice. O - 1000 voltd =0 - 100,0 %.

4 : Analogovy vstup 1 - Analogovy vstup 2. Rozdil analogu 1 - analogu 2 =0 - 100,0 %.

5 : Nejvétsi (analogovy vstup 1, analogovy vstup 2). Vzdy se pouZije vy3§i z analogovych vstupi 1 nebo 2.
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Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

P3-11 Chyba PID pro povoleni rozbéhu 0.0 25.0 0.0 %
Definuje prahovou Grovei chyby PID, pfi¢emz pokud je rozdil mezi nastavenou hodnotou a hodnotou zp&té vazby mensf nez
nastavend prahovd hodnota, internf Easy rozb&hu ménice se deaktivuji, aby méni& mohl rychle reagovat na malé chyby. Tam, kde
existuje V&t chyba PID, jsou povoleny asy rozbéhu, aby se omezila rychlost zmény otagek motoru.

Nastaveni na 0.0 znamend, Ze rampy ménice jsou vzdy povoleny. Tento parametr md vzivateli umoznit deaktivovat interni rampy
ménice tam, kde je vyzadovana rychld reakce na PID regulaci. Deakfivaci rampy pouze pii malé chybé& PID reguldtoru se viak snizuje
riziko mozného vzniku poruch v dosledku nadproudu nebo prepéti.

P3-12  Zobrazeni hodnoty PID koeficientu | 0000 | 50000 | 0000 | -
Aplikuje koeficient na zobrazenou zpé&tnou vazbu PID, coz umoziiuje uzivateli zobrazit skutecnou Groveri signdlu ze snimace, napf.
0 - 10 bard atd.

P3-13  Urovei probuzeni regulatoru PID | 00 | 1000 | 50 | %
Nastavuje programovatelnou Groveri chyby PID, pfic¢emz pokud mé&ni¢ prejde do pohotovostniho rezimu pfi provozu pod PID fizenim,
rozdil mezi referen&nimi PID a PID zp&iovazebnimi signaly musi prekrocit tuto Groved, aby se PID reguldtor restartoval.

P3-14 ReZim spanku | 00 | Plo1 | 00 |Hz/otadky
Ur&uje troveri, na kieré se méni¢ prepne do rezimu spénku. P2-27 musf byt nastaven s hodnotou (&asem), aby byla funkce rezimu
spanku aktivni. Pohon prejde do rezimu spénku, pokud ofdeky motoru zistanou pod Grovni nastavenou v P3-14 po dobu nastavenou
v P2-27.

P3-15  Hodnota PID Reference 2 | 00 | 1000 | 00 | %
Kdyz P3-05 = O a je vybrana 2. digitdIni reference (viz oddil 8.1. Konfiguraéni parametr digitélnich vstupd P1-13 na strdnce 44
tento parametr nastavuje prednastavenou digitdini referenci (nastavenou hodnotu) pouzivanou pro PID regulétor.

P3-16 Doba plnéni éerpadla ‘ o ‘ 2000 ‘ o ‘ Sekundy
Jin& nez nulovd hodnota v tomto parametru automaticky akfivuje funkci detekce prasklého potrubi. Pokazdg, kdyz je méni¢ aktivovan v
rezimu PID regulace nebo je prepnut na PID regulaci, ménic bude monitorovat trovers PID zpéiné vazby po dobu zadanou v P3-16.
Pokud Urover zp&iné vazby PID neprekro¢i prahovou hodnotu zadanou v P3-17 pred vyprsenim &asu v P3-16, pak se mé&ni¢ vypne s
chybou "Pr-Lo" (nizky tlak).

P3-17 Prahové hodnota prasklého potrubi | 00 | 1000 | 00 | %
Prahovd hodnota zpé&tné vazby PID pro detekci prasklého potrubt. V piimém rezimu PID by mé&la byt zp&tnd vazba PID rovna nebo
Vv&13i nez tato prahovd hodnota pred uplynutim doby plnénf ¢erpadla (P3-16). V inverznim rezimu PID by mé&la byt zp&tnd vazba PID
men3i nebo rovna prahové hodnoté pred uplynutim doby plnéni ¢erpadla (P3-16).

P3-18 Reset PID regulatoru ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
0 : nepretrzity chod. Smycka PID bude pokragovat v b&hu, dokud P zesilenf (P3-01) nebude nulové.
1 : P¥i povoleni chodu. Smyeka PID se spusti pouze v pifpadg, Ze je chod povolen. Pokud m&ni& neb&zi, vystup PID se resetuje
na O.

P3-19 Zpozdéni vypnuti detekce prasklého potrubi ‘ o ‘ 600 ‘ o ‘ Sekundy

Pokud je povolena detekce prasklého potrubi konfiguraci parametrd P3-16 a P3-17 piidd tento parametr zpozdéni k vypnuti "Pr-Lo".
To mdze byt uziteené v situacich, kdy systém pracuje v ustdleném stavu a ndhlé zavieni a nésledné opétovné otevieni ventild moze
zpUsobit prekrogent tlaku, ktery by mohl aktivovat chybu "Pr-Lo".
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9.3. Skupina parametru 4 - Vysoce vykonné Fizeni motoru

9.3.1. Prehled

Parametry tykajici se fizeni motoru jsou umistény spolecné ve skuping 4. Tyto parametry umoZ#iuji uZivateli:

* Vyberte typ motoru, kiery odpovidé pfipojenému motoru.

* Provedte automatické ladéni.

= Definujte limity togivého momentu a zdroj z&ddané hodnoty pro metody Fizeni, keré to podporuj [pouze metody vektorového fizeni).

Optidrive Eco m0Ze pracovat jak s asynchronnimi induk&nimi motory, typ, kiery se dnes nejéast&ji vyskytuje, tak s n&kterymi synchronnimi
motory. Nize uvedené &ésti poskytuji zakladni pokyny, jak upravit parametry pro provoz s pozadovanym typem motoru.

9.3.2. Asynchronni stejnosmérné motory
Metody Fizeni IM motoru
IM motory mohou byt provozovany v nésledujicich rezimech:
» Vekforové Fizeni otdcek s promé&nnym to&ivym momentem (vychozi rezim)
o Tenfo rezim poskytuje nejiednodussi ovladdani pro pouziti s b&znymi odstredivymi ventilatory a erpadly.
= Vektorovd regulace otdeek s konstantnim tocivym momentem

o Tento rezim poskytuje lepsi kontrolu pro zatiZzenf konstantnim tocivym momentem, jako jsou kompresory, objemova cerpadla
nebo odstfedivé ventilatory s vysokou setrvagnosti.

= Vektorové fizeni indukéntho motoru

o Tenfo rezim se nékdy pouZivé pro nérocnéjsi kompresorové aplikace. Tento rezim vyzaduje presn&jsi nastaveni parametrd a
mohl by vyzadovat detailngsi ladéni pro dobry provoz.

Provoz ve vektorovém Fizeni bez zpétné vazby regulace rychlosti
Optidrive Eco je ve vychozim nastaveni nastaven tak, aby pracoval s vekforovou regulact rychlosti (variabilnf to&ivy moment) a mél
by fungovat v tomto nastaveni pro vé&tsinu odstfedivych ventildtord nebo gerpadel. Pro optimdinf vykon Ize automatické ladéni provést
pomoci nasledujictho postupu:
= Nastavenim P1-14 = 101 se ujistéte, Ze je povolen rozsiteny piistup k parametrim.
» Do pfislusnych parametrd zadejte tdaje na typovém stitku motoru nésledovné:
o P1-07Jmenovité napéti motoru
o P1-08 Jmenovity proud motoru
o P1-09 Jmenovitd frekvence motoru
o (Volitelné) P1-10 Jmenovité ota&ky motoru (ot./min)
= Ujistéte se, Ze je motor sprévné pripojen k pohonu.

= Provedte automatické ladéni dat motoru nastavenim P4-02 = 1.

ACA

Autotuning se spusti okamzitg, kdyz je nastaveno P4-02, bez ohledu na stav signdlu povoleni chodu. | kdyz postup
automatického lad&ni nepohdni ani nefo&i motor, hfidel motoru se stéle mize mirné otacet. Obvykle nenf nuné odpojovat
A zatéz od motoru. Uzivatel by viak mél zajistit, aby pfi mozném pohybu hridele motoru nevzniklo zadné riziko.

Je nezbymé, aby byly do pfislusnych parametrd pohonu zaddany sprévné tdaje o motoru. Nespravné nastaveni parametrd
mize mit za ndsledek 3painy nebo dokonce nebezpecny vykon.

Aijowpapd suauiszoy
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9.3.3. Synchronni motory
Prehled

Optidrive Eco poskytuje vekiorové Fizeni bez zp&né vazby pro nésledujici typy synchronnich motord.
AC motory s permanentnimi magnety (PM AC) a bezkomutatorové stejnosmérné (BLDC) motory

Optidrive Eco Ize pouzit k fizen stiidavych nebo bezkomutdatorovych stejnosmérmych motord s permanentimi magnety bez
zpé&movazebniho enkodéru. Tyto motory pracuji synchronné a k udrzeni spravného provozu se pouzivd rezimu vekforového fizent.
Obecné plaff, ze motor moze byt provozovén mezi 10 % - 100 % jmenovitych otd&ek se sprévné zvolenym a nakonfigurovanym
pohonem. Optimdlniho fizenf je dosazeno, kdyz je pomér zp&é elekiromotorické sty motoru k jmenovitym otéeckém >=1V/Hz.
Motory s pomé&rem zp&mé elektromotorické konstanty k jmenovité frekvenci pod touto Grovni nemusf fungovat spravné nebo mohou

fungovat pouze s omezenym rozsahem otacek. Rizeni motord PM AC a BLDC pouzivd stejné fizeni a aplikuje se stejnd metoda
uvedeni do provozu.

Motory s permanentnimi magnety (véetn& BLDC) produkuji pfi otdcent hiidele vystupni napéti znamé jako zpéind
A elekiromotorické sila (EBS). Uzivatel musf zaijistit, aby se hfidel motoru nemohla oté&et rychlosti, pfi které tato zp&ind
elektromotorickd sila prekro¢i limit napéti pro méni¢, jinak mize dojit k poskozent.

Pred uvedenim motoru do provozu je nutné provést ndsledujici nastaveni parametrd.
* Nastavenim P1-14 = 201 (vychozi hodnota pro zabezpeceny pfistup) se ujistéte, Ze je povolen rozsiteny pfistup k parametrom.
» Do pfislusnych parametrd zadejte Gdaje na typovém stitku motoru nésledovné:

o P1-07 Zpétna elekiromotorickd konstanta pfi jmenovité frekvenci / otaekéch (kE)

Jednd se o napéti vyvolané magnety na vystupnich svorkdch pohonu, kdyZ motor pracuje na jmenovité frekvenci nebo
otdekach. N&které motory mohou poskytovat hodnotu pro napéti[V) /1000 oté&ek za minutu a mize byt nutné vypogitat
spravnou hodnotu pro P1-07.

o P1-08 Jmenovity proud motoru.
o P1-09 Jmenovitd frekvence motoru.
o (Volitelng) P1-10 Jmenovité otacky motoru (ot./min.).
» Vyberte rezim regulace ofacek motoru PM nastavenim P4-O1 = 3 nebo BLDC fizeni otdcek motoru nastavenim P4-01 = 4.
= Ujistéte se, Ze je motor sprévné piipojen k pohonu.
» Provedte automatické lad&ni dat motoru nastavenim P4-02 = 1.
o Funkce automatického ladéni m&if elekirické hodnoty motoru, aby byla zajisténa dobra regulace.
" Pro zlepseni starfovéni motoru a provozu pfi nizkych otéekéch mize byt nuiné upravit nasledujici parametry:

o P7-14: Nizkofrekven&ni proud pro zvyseni tocivého momentu: Pousti do motoru dal3i proud, aby pomohl vyrovnat rotor pfi nizké
vystupnf frekvenci. Nastaveno jako % z P1-08 (nastaveni 10 % je dobrym vychozim bodem).

o P7-15: Mez frekvence pro zvyseni tocivého momentu pii nizké frekvenci: Definuje frekvenéni rozsah, ve kterém je aplikovéno
zvyeni tocivého momentu. Nastavte jako % z P1-09 (nastaveni 10 % je dobrym vychozim bodem).

Podle vyse uvedenych krokd by mélo byt mozné motor ovlédat. V pifpadé potieby je mozné dalsi nastaveni parametrd pro zvyseni
vykonu.

9.3.4. Synchronni reluktanéni motory (Syn RM)

Pfi provozu se synchronnimi reluktan&nimi motory provedte nasleduijici kroky:

* Nastavenim P1-14 = 201 (vychozi hodnota pro zabezpeceny pfistup) se ujistéte, Ze je povolen rozsiteny pfistup k parametrom.
» Do pfislusnych parametrd zadejte tdaje na typovém stitku motoru nésledovné:

P1-07 Jmenovité napéti motoru.

P1-08 Jmenovity proud motoru.

P1-09 Jmenovitd frekvence motoru.

(Volitelng) P1-10 Jmenovité ota&ky motoru (of./min.).

P4-05 Ucinik motoru.

= Vyberte rezim fizeni synchronniho reluktancntho motoru nastavenim P4-01 = 5.

o O O O O

= Ujistéte se, Ze je motor sprévné piipojen k pohonu.

= Provedte automatické ladéni dat motoru nastavenim P4-02 = 1.

Nespravné nastavenf parametr ve skupiné nabidek 4 miZze zpUsobit neo&ekdvané chovani motoru a pFipojeného
strojntho zafizeni. Doporucuje se, aby tyto parametry upravovali pouze zkugenf uZivatelé.
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P4-01

Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

Rezim Fizeni motoru 0 6 () -

0 : Vektorova regulace rychlosti - variabilni to¢ivy moment. Vhodné pro fizenf ventilatord a cerpadel s proménnym
to&ivym momentem (radidlni] se standardnimi (IM) motory.

1 : Vektorova regulace rychlosti - konstantni tocivy moment. Konstanini tocivy moment, vhodny pro zatizeni konstantnim
to&ivym momentem, jako jsou objemové Eerpadla se standardnimi (IM) motory.

2: IM motor, vektorova regulace rychlosti. Ridici rezim pro IM motory.

3: PM motor, vektorova regulace rychlosti. Rezim ovladani pro stiidavé motory s permanentnimi magnety.

4: BLDC motor, vektorova regulace rychlosti. Rezim ovladéni pro bezkomutétorové stejinosmémé motory.

5: Synchronni reluktanéni motor, vektorova regulace rychlosti.

6: Motor LSPM, vektorova regulace rychlosti. Ridici reim pro motory s permanentnimi magnety pro startovani ze sité.
POZNAMKA Rezimy O a 1 nevyzaduji automatické ladéni, ackoli jeho provedeni mize zlepsit regulaci. Rezimy 2 a vyse vyzadujf
provedeni automatického ladé&ni po zadéni parametrd motoru.

P4-02 Povoleni automatického ladéni ‘ 0 ‘ 1 ‘ (o] ‘ -
PFi nastaveni na 1 pohon okamzit¢ provede automatické ladéni bez otéeeni, aby zmé&fil parametry motoru pro optimalni regulaci a
G&innost. Po dokoneen! automatického ladéni se parametr automaticky vréti na hodnotu O.

P4-03 Proporcionalni zesileni vektorového regulatoru otacek ‘ 0.1 ‘ 400.0 ‘ 50.0 ‘ %
Nastavuje hodnotu proporciondlniho zesileni pro reguldtor rychlosti. Vy3s hodnoty poskytuii lepsi regulaci vystupni frekvence a odezvu.
Prlis vysokd hodnota mize zpUsobit nestabilitu nebo dokonce vypnuti v dosledku nadproudu.

P4-04  Integracni éasova konstanta vektorového regulatoru 0.010 2.000 0.050 Sekundy
otacek
Nastavuje infegra&ni &as pro reguldtor rychlosti. Nizsi hodnoty poskytujf rychlejsi odezvu v reakci na zmény zatizeni motoru, s rizikem
vzniku nestability. Pro dosazeni nejlepsiho dynamického vykonu by méla byt hodnota upravena tak, aby odpovidala pripojenému zatizent.

P4-05 Uiinik motoru Cos @ | o000 | o099 | - | -
Pfi provozu v rezimu vektorového fizeni moforu musf byt tenfo parametr nastaven dle G&iniku na 3fitku motoru.

P4-07 Maximalnitocivy moment / proudové omezeni ‘ 20.0 ‘ 200 ‘ 110.0 ‘ %
Tenfo parametr definuje maximalni proud nebo limit togivého momentu pouzivaného meénicem.

P4-12 Potladeni tepelného pretizeni ‘ o ‘ 1 ‘ 1 ‘ -
0: Zakazano.
1 : Povoleno. Viechny ménice jsou vybaveny elekironickou tepelnou ochranou proti pretizeni piipojeného motoru, kierd chréni motor
pred poskozenim. Vnitini akumuldtor pretizeni monitoruje vystupni proud motoru v prib&hu Easu a vyhlasi poruchu, pokud prekrogi
tepelny limit. Kdyz je P4-12 deaktivovan, odpojenim napdjeni od ménice a opétovnym pripojenim se resetuje hodnota akumuldtoru.
Kdyz je povolena P4-12, hodnota je zachovéna i b&hem vypinani.

P4-13  Sled vystupnich fazi o | 1 o | -
0:U,V,W.
1: U,W,V. Smé&r otd&eni motoru pfi provozu ve sméru vpfed bude obrdcen.

P4-14 Reakce tepelného pretizeni ‘ o ‘ 2 ‘ 1 ‘ -

0 : Porucha. Kdyz okumuldtor pretizeni doséhne limitu, pohon se vypne na It.trp, aby nedoslo k poskozeni motoru.

1 : SniZeni limitu proudu. Kdy? akumuldtor pretizeni dosdhne 90 %, limit vystupniho proudu se interé snizf na 100 % hodnoty
P1-08, aby se zabranilo Itirp. Proudovy limit se vrati na nastaveni v P4-07, kdyz akumuldtor pretizeni dosahne 10 %.

2: Snizeni proudového limitu nad minimalni rychlost. Tento rezim je stejny jako rezim 1 wyse, ale aktivuje se a2 poté, co
motor dosahne minimdin{ rychlosti nastavené v P1-02.
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9.4. Skupina parametru 5 - Parametry komunikace

9.4.1. Piehled

Optidrive Eco poskytuje mnoho metod, kieré uZzivateli umoz#ujf pfipojeni k rdznym sitim promyslovych sbé&mic. Kromé& toho je mozné
pripojeni externi klavesnice, PC a Optistick. Skupina parametri 5 poskytuje parametry potiebné ke konfiguraci riznych rozhrani
primyslové sbémice a bodd pripojent.

9.4.2. Moznosti pripojeni méniéa Invertek Drives

Vsechny doplriky Invertek Drives, které vyzaduji komunikaci s ménicem, jako jsou vzddlené klévesnice Optiport a Optipad a
Optistick, se pripojuji k Optidrive Eco pomoci vestavéného pfipojovactho konektoru RI45. Kolikové spoje na téchto dopliicich jsou jiz
sparovany, takze k piipojent t&chto moznosti |ze pouzit jednoduchy zasuvny kabel pin-to-pin bez jakychkoli zvlastnich pozadavkd.
Dalsi informace o pfipojeni a pouzivani t&chto volitelnych poloZek naleznete v uZivatelské priruéce.

9.4.3. Pripojeni k PC

Optidrive Eco Ize pripoijit k pogita&i s opera&nim systémem Microsoft Windows, aby bylo mozné pouzivat poitacovy software
Optitools Studio pro uvedeni do provozu a monitorovani. Existuji dva mozné zpdsoby pfipojent:

= Kabelové pripojent. Vyzaduje volitelnou sadu pro pripojent k PC OPT-2-USB485-OBUS, kterd poskytuje prevod sériového portu
USB na RS485 a pfedem vyrobené pripojeni R145.

» Bezdratové piipojeni Bluetooth. Vyzaduije volitelny Optistick OPT-3-STICK. Pogitag musi mit integrované Bluetooth nebo vhodny
Bluetooth adaptér, ktery miZe podporovat sériové pripojeni Bluetooth.

U obou zpdsobd komunikace jsou kroky k navazani spojeni mezi pocitacem a jednotkou ndésledujic:
» Stahnéte a nainstalujte po&itadovy software Optitools Studio do poéitage.
» Spustte software a vyberte funkci Editor parametro.

» Pokud byla adresa mé&nice zm&né&na v parametru P5-01, ujistéte se, ze v softwaru Optitools Studio je nastaveni Network Scan Limit
v levém dolnim rohu obrazovky nastaveno na stejnou nebo vyssi hodnotu.

=V Optitools Studio vyberte Néstroje > Typ komunikace.
o Pokud pouzivate Optistick, vyberte BlueTooth.
o Pokud pouzivéte sadu pro pripojeni PC, vyberte RS485.
=V gplikaci Optitools Studio vyberte moznost Ndastroje > moznost Vybrat port COM > vyberte port COM spojeny s pfipojenim.

= Kliknéte na tlagitko Skenovat sif v levém dolnim rohu obrazovky.

9.4.4. Pfipojeni Modbus RTU

Optidrive Eco podporuje komunikaci Modbus RTU. Pripojeni se provdd! pies konektor RJ45. Dalsf informace naleznete v &dsti 10.2.
Komunikace Modbus RTU na strdnce 70.

9.4.5. Pfipojeni BACnet MSTP
Optidrive Eco podporuje komunikaci BACnet MSTP. Pripojent se provadi pres konektor RJ45.

9.4.6. Dalsi sbérnicové sité

Dalsi sifové protokoly promyslové sbérnice jsou podporovany pomoci volitelnych rozhrani. Seznam podporovanych protokolt a
pozadovanych moduld moznosti rozhrani naleznete na webu Invertek Drives.
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9.4.7. Adresa sbérnice pohonu

Par. | Nazev parametru | Minimalni | Maximum | Vychozi | Jednotky

P5-01 Drive Fieldbus Address o | es | 1 | -
Nastavi adresu provozni sb&mice ménice.

Pii pouziti Modbus RTU tento parametr nastavuje adresu. Viz &ast 10.2. Komunikace Modbus RTU komunikace pro dalif informace.
Vezméte prosim na v&domi, ze pokud je vyzadovana vyssi adresa Modbus nez 63, Ize pouzit P5-16 - dalsi informace viz P5-16.
Tento parametr také uréuje adresu Optibus jednotky pro pouziti s OptiTools Studio.

Pii pouzitl BACnet MS /TP tento parametr nastavuje MAC ID.

P5-03 Prenosova rychlost Modbus RTU / BACnet MSTP ‘ 9.6 ‘ 115.2 ‘ 115.2 ‘ kbps
Nastavuje prenosovou rychlost pfi pouziti komunikace Modbus/BACnet.

9,6 kbps, 19,2 kpbs, 38,4 kpbs, 57,6 kbps, 115 kbps, 76,8 kbps.

P5-04 Datovy format Modbus RTU / BACnet MSTP ‘ - ‘ - ‘ n= | ‘ -
Nastavenf formatu dat telegramu Modbus:
n= 1+ Zadnd parita, 1 stop bit.

n-C 2 Zadnd parita, 2 stop bity.
0- 1: lichd parita, 1 stop bit.
E- 12 Suda parita, 1 stop bit.

P5-05 Casovy limit ztraty komunikace ‘ 0.0 ‘ 5.0 ‘ 1.0 ‘ Sekundy
Nastavuje ¢asovy interval hlidactho mechanismu pro komunikaci. Pokud Optidrive b&hem této doby neobdrf platny pitkaz, bude mé&ni¢
predpokladat, ze doslo ke ztraté komunikace, a bude reagovat podle nize uvedeného vybéru (P5-07).

P5-06 Chovani pf¥i ztraté komunikace ‘ () ‘ 3 ‘ 0 ‘ -
Ridi chovani ménice pfi ztraté komunikace, jak je uréeno vyse uvedenym nastavenim parametry (P5-06).

0 : Chyba a zastaveni volnym dobéhem
1 : Zastaveni po rampé a poté chyba

2 : Zastaveni po rampé (bez poruchy)

3 : Chod na pfednastavenou rychlost 4

P5-07 Rizeni rampy provozni sbérnice o 1 o -
Vybird, zda jsou rampy zrychleni a zpomaleni fizeny pfimo pres primyslovou sbérnici, nebo internimi parametry méni¢e P1-03 a P1-
04.

0 : Zakazano. Rampy jsou fizeny z infernich parametrd ménice.
1 : Povoleno. Rampy jsou fizeny pifmo sbérnici.

P5-08 Vybér dat sbérnice PDO4 o 7 1 -

Pri pouzit volitelného rozhrant Fieldbus konfiguruje tento parametr zdroj parametrd pro 4. procesni datové slovo prendsené z pohonu
do hlavniho sffového serveru b&hem cyklické komunikace:

0 : To¢ivy moment motoru. \stupni tocivy moment v % aZ jedno desetinné misto, napt. 500 = 50,0 %.

1 : Vykon motoru. \Vystupni vykon v kW na dvé& desetinng mista, napt. 400 = 4,00kW.

2 : Stav digitalniho vstupu. Bit O indikuje stav digitdIntho vstupu 1, bit 1 indikuje stav digitalniho vstupu 2 atd.

3 : Uroveii signalu analogového vstupu 2. 0 a2 1000 =0 a2 100,0 %.

4 : Teplota chladiée. O 0z 100 =0 az 100 °C.

5 : Uzivatelsky registr 1. Lze k nému piistupovat pomoci PLC programu nebo parametrd skupiny 9.

6 : UzZivatelsky registr 2. | ze k nému pristupovat pomoci PLC programu nebo parametr skupiny 9.

7 : Hodnota P0-80. Hodnotu PO-80 Ize vybrat pomoci P6-28.

P5-09 Cislo instance zafizeni BACnet (nizké) o 65535 1 -

P5-10 Cislo instance zafFizeni BACnet (vysoké) (] 63 0 -

Pii pouzitl BACNet MS /TP tyto parametry spole&ng umoziuji naprogramovat do jednotky jedine¢né &islo instance zafizent. Dalsf
informace o pouzivéni BACnet MS/TP.

P5-11 BACnet maximadlni pocet master zafizeni 1 127 127 -
Parametr definuje maximalIni adresu véech BACnet master zafizen, kieré mohou existovat v aktuglini lokdlni MSTP BACnet sfti.

Kdyz se zafizeni dotazuje na daldi master v siti, nebude se dotazovat na hodnotu nastavenou v P5-11. Pokud je napitklad hodnota
nastavena na 50, pak kdyz jednotka dokonéi komunikaci a potiebuje predat fizeni dalsimu hlavnimu serveru, bude se dotazovat na
adresu 50 a hledat odpovéd, nez se vrati zpét na adresu O.
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Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

P5-12 | Vybér dat sbérnice PDO-3 o 7 o -

Pri pouziti volitelného rozhrant Fieldbus tento parametr konfiguruje zdroj parametr pro 3. procesni datové slovo pfendsené z ménice
do hlavniho sffového serveru b&hem cyklické komunikace:

0 : Proud motoru. S jednim desetinnym mistem, napt. 100.

1 : Vykon motoru. \Vystupni vykon v kW na dvé& desetinng mista, napt. 400 = 4,00kW.

2 : Stav digitalniho vstupu. Bit O indikuje stav digitdIntho vstupu 1, bit 1 indikuje stav digitalniho vstupu 2 atd.

3 : Uroveii signalu analogového vstupu 2. 0 a2 1000 =0 a2 100,0 %.

4 : Teplota chladié¢e. O 0z 100 =0 az 100 °C.

5 : Uzivatelsky registr 1. Lze k nému piistupovat pomoci PLC programu nebo parametrd skupiny 9.

6 : UzZivatelsky registr 2. | ze k nému pristupovat pomoci PLC programu nebo parametr skupiny 9.

7 : Hodnota P0-80. Hodnotu PO-80 Ize vybrat pomoci P6-28.

P5-13 | Vybér funkce sbérnice PDI-4 o 1 o -

Pii pouziti volitelného rozhrani Fieldbus konfiguruje tento parametr zdroj parametr pro 4. procesni datové slovo prendsené z hlavniho
serveru sité¢ do méni¢e b&hem cyklické komunikace:

0 : UzZivatelska doba nabéhu. V seckunddch se dvéma desetinnymi misty.
1 : UzZivatelsky registr 4. Lze k nému piistupovat pomoci PLC programu nebo parametrd skupiny 9.

P5-14 | Vybér funkce sbérnice PDI-3 o 2 o -

Pii pouziti volitelného rozhrani Fieldbus konfiguruje tento parametr zdroj parametr pro 3. procesni datové slovo prendsené z hlavniho
serveru sft&¢ do ménice bshem cyklické komunikace:

0 : Nepouziva se. 74dnd funkce.
1 : UZivatelska reference. 0 oz 1000 =0 % az 100,0 %.
2 : UzZivatelsky registr 3. | ze k nému pristupovat pomoci PLC programu nebo parametr skupiny 9.

P5-15 Zpozdéni odezvy Modbus ‘ 0 ‘ 16 ‘ 0 ‘ Chr

Umozriuje uzivateli nakonfigurovat dalsi zpozdéni mezi piijetim pfikazu ménice prosttednictvim rozhrani Modbus RTU a odeslénim
odpovédi. Zadand hodnota predstavuje zpozdéni nad rémec minimdlniho zpozdéni pripustiného podle specifikace Modbus RTU a je
vyjadrena jako pocet dalsich znako.

P5-16 Adresa Modbus ménice ‘ 0 ‘ 247 ‘ (] ‘ -

Adresa ménice Modbus (a Optibus) je nastavena v P5-01, ktery mé& maximdini hodnotu 63. Pokud je pro v&fii sif vyzadovana vyssi
Modbus adresa, Ize ji nastavit v tomto parametru.

Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu vétsi nez O, stane se tato adresa adresou Drive Modbus. Pokud je tato hodnota nastavena
na O, P5-01 uréuje adresu Drive Modbus.
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9.5. Pokrocilé parametry

U rozsitenych parametrd jsou v této priruéce uvedeny pouze z&kladni informace. Funkce parametrd jsou podrobnéji popsany v PC
softwaru Optitools Studio.

9.5.1. Skupina parametri 6 - pokroéila konfigurace

Parametr

Funkce

Rozsah nastaveni

Poznamky

P6-01 Povoleni akiualizace firmwaru O | Zakdzdno 0 Tento parametr by nemé&! uzivatel upravovat.
1| Aktualizace I/O & P/S
2 | Aktudlizace I/O
3 | Aktualizace P/S
P6-02  Rizeni tepeln¢ho pretizeni 4 - 32 kHz (v z&vislosti na modelu) 4 kHz Minimum Effective Switching Frequency.
P6-03 Casové zpozdéni automatického | 1 — 60 sekund 20s
resetu
P6-04 Hystereze reléového vystupu 0.0 - 25.0% 0.3%
P6-08 maximdlni reference rychlosti 0 - 20kHz 0 kHz
P6-10 Povoleni programu funkéntho O | Zakdzano 0
bloku
1 | Povoleno
P6-11 Doba udrzeni ofdek pii povoleni | O — 600s Os
chodu
P6-12 | Doba udrzeni ofécek / ¢as DC | O - 250s Os
proudu
P6-16 Povoleni vypnuti STO O | Zakézdano 0 Jeli chod povolen, dojde k poruge , Sto.Flt”
v pfipads, Ze se obvod STO rozpoji, kdyz
1| Povoleno x| se o e | ser T
mé&ni¢ b&i. Pokud méni& neb&zi, rozpojeni
obvodu STO md za ndsledek poruchu Inhibit,
P6-17  Povolenf rezimu 2stupiiového O | Zakézdno 0 Tento parametr upravuje zesflenf systému pfi
kompresoru CO2 1 | Povol provozu s vysoce nestabilnimi kompresory
evelene CO2. Povoleni tohoto parametru pro jiné typy
kompresor bude mit pravdépodobné za
nasledek poruchu nadproudu.
P6-18 | DC proud 0.0 - 100.0% 0.0% Tato funkce je akfivni pouze pro induként
motory (IM) a synchronni reluktian&ni motory
(SyncRM).
P6-22 Doba resetu chodu ventilatory 0 | Zadny reset 0
1| Reset
P6-23  Resetovani méfico energie 0 | Zadny reset 0
1| Reset
P6-24  Casovy interval Gdrzby - 60000 hodin 0 hodin
P6-25 Resetindikdtoru 4drzby Z4dny reset 0
1| Reset
P6-26 esileni analogového vystupu | 0.0 - 500.0% 100.0%
P6-27 Analogovy vysiup 1 offset -500.0 - 500.0% 0.0%
P6-28 PO-80 Zobrazit index 0-200 0
P6-29 \ychozi parametry uzivatele 7&dnd funkce 0
1| Ulozit uzivatelské parametry
2 | Vymozat uzivatelské
parametry
P6-30  Pristupovy koéd drovné 3 0 - 9999 201
(pokrogily)
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9.5.2. Skupina parametrs 7 - Rizeni motoru

Purumeirl Funkce | Rozsah nastaveni | Vychozi | Poznamky
P7-01 Odpor statoru motoru 0.000 - 65.535 Zavislé na | Data motoru, mé&fené nebo vypoctené béhem
mé&nici automatického ladént.
P7:03 | Indukenost statoru motoru (d) 0.0000 - 1.0000 P7-04 se nepouzivd pro PM & BLDC motory.
P7-04 Moagnetiza&ni proud (id) Zavislé na ménici P7-06 se pouziva pouze pro PM motory.
P7-05 Koeficient unikajictho proudu motoru 0.000 - 0.250
(Sigmal)
P7-06 Induk&nost motoru v ose q (Lsq) 0.0000 - 1.0000
P7-09 Limit proudu prepéti 0.0 - 100.0% 5.0%
P7-10 Konstanini setrvagnost zatizenf 0-600 10
P7Z-11 | Minimdlni limit 3itky pulzu 0-500
P7-12  V/F méd Doba zpozdéni magnetizace | O — 5000ms Zavislé na | Naostavuje magnetizagni periodu moforu v
ménici rezimu V/F.
Nastavuje dobu vyrovnani motoru v rezimech
PM.
P7-14 | Nizkofrekveneni zvyseni tocivého 0.0 - 100.0% 0.0% U PM motord aplikuje proud pro zvyseni
momentu tocivého momentu pfi nizké frekvenci, % x
P1-08.
P7-15 | limit frekvence pro zvy3eni tocivého 0.0 - 50.0% 0.0% U PM motord uréuje frekvenci, % x P1-09,
momentu kdyz je zesfleni proudu ukoneno.
P7-18 | Nadmémd modulace O | Vypnout
1| Povolit 0
2 | Auto
P7-19 | Optimalizace BLDC lehkého zatizeni O | Vypnout Kdyz P4-01 = 4 (BLDC regulace) a P7-19
=1 [povoleno), m&ni& snizi vystupni napétf
béhem provozu s lehkym zalizenim, aby se
1| Povolit 1 zlepgila Geinnost motoru. Toto nastaveni nemd
z&dny viiv, pokud je motor pohdnén blizko
svého jmenovitého proudu, na ktery se pouzije
jmenovitd droveri foku.
P7-20 Rezim modulace 0 | 3-fézova modulace :
1 | 2-fdzova modulace

9.6. Skupina parametru 8 - Parametry pro specifické aplikace

Nazev parametru Minimalni | Maximum Vychozi Jednotky
P8-01 Doba trvaniintervalu protoéeni éerpadla ‘ o ‘ 60000 ‘ (0] ‘ Minuty
Tento parametr Ize pouzit k nastaveni predem definované doby necinnosti, pficemz pokud méni¢ zistane v pohotovostim rezimu
po dobu presahuiici limit, aktivuje se funkce protoceni a méni¢ bude pracovat s prednastavenymi oté&kami 7 (P2-07) po dobu
nastavenou v P8-02. To umoziivje Eerpadlu protogeni. Zabrafiuje usazovéni sedimentu a ucpdni.
P8-02 @ Doba aktivace protoéeni ¢erpadla ‘ 1 ‘ 6000 ‘ 10 ‘ Sekundy
Nastavte dobu, po kterou bude funkce protogeni akfivni po spusténi (nezahrnuje dobu zastaveni zpomalen).
P8-03 | Vybér funkce protoceni éerpadla ‘ o ‘ 3 ‘ - ‘ -

Tento parametr konfiguruje podminky ménice, které zpsobi akfivaci funkce automatického ¢&isteni cerpadla. Po akfivaci bude &erpadlo
provozovat na prednastavené ofacky 5 (P2-05) po dobu nastavenou v P8-04, nésledovanou prednastavenou rychlosti 6 (P2-06)
(poskytujici P2-06 <> 0] po dobu nastavenou v P8-04, nez se vrdti do normdalniho provozu. B&hem &istictho cyklu se pro zrychlenf i
zpomaleni pouziva doba ndbghu nastavend v P8-05 a mé& prednost pred P1-03 a P1-04.

Pokud je to mozné, mohou byt P2-05 a P2-06 nastaveny na zdporné hodnoty, aby bylo mozné cerpadlo reverzovat. Pro dosazenf
nejlepsich vysledkd se doporucuje pouzit co nejvyssi otécky a upravit P8-05 tak, aby umozioval kratkou dobu zrychlent a zéroveri se
vyhybal vypnutim z dvodu nadproudu.

0: Zakazano.

1 : Akfivni pouze pfi spusténi. Funkce &isténi cerpadla funguje pi kazdém spusténi gerpadla.

2 : Aktivni p¥i spusténi a detekei vysokého proudu. Funkce ¢isténi cerpadla funguje pfi kazdém spusténi cerpadla a

také v pifpadg, ze méni¢ detekuje mozné zablokovani erpadla b&hem normdliniho provozu. To vyzaduie, aby funkce monitorovdni
proudového profilu motoru byla akfivni a uvedena do provozu, aby spravné fungovala, viz parametr P8-06.

3 : Aktivni pouze p¥i detekei vysokého proudu. Funkce cisténi cerpadla funguje pouze v pfipads, Ze je béhem normalntho
provozu zjisténo mozné zablokovdni erpadla. To vyzaduje, aby funkce monitorovani proudového profilu motoru byla aktivni a
uvedena do provozu, aby sprévné fungovala, viz parametr P8-06.

POZNAMKA Funkdi &igténi cerpadla Ize také akiivovat digitalnim vstupem nakonfigurovanym v parametrech skupiny 9.
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Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

P8-04 Doba disténi Zerpadla | o | 600 | 0o | sekundy
Nastavuje &asové obdobi pro provoz cyklu gigténi gerpadla. Pokud je zvoleno obousmé&rné &isténi cerpadla, &asovy interval se
pouzije dvakrdt, jednou v kazdém sméru.

P8-05 Doba nabshu funkee &sténi éerpadia | o | 6000 | 30 | sekundy
Nezdvisld mira néb&hu pouzivand pouze pro funkci automatického &isténi cerpadla (viz P8-03), kdyz je motor zrychlen jako sou&dst
&istictho cyklu.

P8-06 Povoleni sledovani zatizeni ‘ 0 ‘ 4 ‘ (o} -

Tento parametr umoz#uje funkci monitorovéni celkového proudového profilu motoru, kierou Ize pouzit k detekci selhani femene v
aplikacich ventilatord pohanénych femenem nebo chodu suchého &erpadla, zablokovani ¢erpadla nebo preruseného ob&zného kola
v aplikacich s gerpadly.

0: zakazano

1 : Detekce nizkého proudu povolena (porucha Femene / suché éerpadlo / prerusené obézné kolo)

2 : Detekce vysokého proudu povolena (zablokovani ¢erpadla)

3 : Detekce nizkého a vysokého proudu

4 : Detekce nizkého a vysokého proudu, pouze varovani. Bit 7 stavového slova se zvysi v pripadé defekce vysokého
nebo nizkého proudu, ale méni¢ nevyhldsi poruchu.

Uprava parametru P8-06 (<>0) zpisobi, ze ménic pii dalsim spusténi automaticky spusti motor v naprogramovaném frekvencnim
rozsahu. Pred povolenim této funkce se ujistéte, Ze je aplikace ve vhodném stavu, aby motor mohl bezpe&ng bézet ve svém frekvenénim
rozsahu.

P8-07 Sitka pasma 0.1 50.0 1.0 Ampéry
Tento parametr nastavuje $ftku pasma kolem profilu proudu motoru generovaného P8-06. Pokud byl P8-06 nastaven na vhodnou
hodnotu pro detekci stavu vysokého,/nizkého proudu a jednotka pracuje mimo 3itku pdsma nastavenou v P8-07 po dobu deli, nez je
definovéno v P8-08, méni& vyhldsi poruchu. Hodnota zadand v P8-07 je hodnota mezi normdlnim proudem a vypinaci trovni, takze
celkovd sitka pasma pro funkei je 2 x P8-07.

P8-08 @ Zpozidéni vypnuti monitoru zatizeni ‘ o ‘ 60 ‘ o ‘ Sekundy
Tento parametr nastavuje Easovy limit pro profil proudu motoru generovany P8-06. Pokud byl P8-06 nastaven na vhodnou hodnotu pro
detekei stavu vysokého/nizkého proudu a mé&ni¢ pracuje mimo 3itku pdsma nastavenou v P8-07 po dobu delsi, nez je definovano v P8-
08, tak mé&nic vyhlési poruchu.

P8-09 Logikarezimu Fire Mode ‘ 0 ‘ 1 ‘ o ‘ -
Kdyz je digitéInimu vstupu na ménigi pfifazen rezim Fire mode, pak je konfigurace pro tento vstup nastavena pomoci P8-09 tak, aby
umozfiovala aktivaci pomoci normdln& rozpojeného, nebo normdling sepnutého vstupu. Wehozi chovdnije, Ze vstupni logika vypnuta (O)
akfivuje rezim Fire (aktivace rozpojenim).

Konfigurace vstupu pro Fire méd se nastavuje parametrem P1-13 nebo miZe byt definovéna uZivatelem nastavenim P9-32.
0 : aktivace rozpojenim
1: aktivace sepnutim

P8-10 Rychlost pfi rezimu Fire Mode -P1-01 P1-01 o Hz / otacky
Pfi nastaveni na nenulovou hodnotu tento parametr nastavuje provoznf pevnou frekvenci pouzitou pfi vybéru rezimu Fire Mode. Méni¢
bude udrzovat provoz na této frekvenci, dokud nebude signdl Fire mode odstranén nebo dokud pohon jiz nebude schopen udrzet provoz.
Kdyz je P8-10 nula a je aktivovan rezim Fire Mode, méni¢ bude pokragovat v provozu na zvolenou referen&ni rychlost v zdvislosti na
nastaveni parametrd a vybéru digitélntho vstupu.

P8-11 Rezim Bypass p¥i chybé o 1 o -
Parametr konfiguruje ménic tak, aby se automaticky prepnul do reZimu Bypass, pokud dojde k poruse ménice. Pokud je tato moznost
povolena, jsou standardni relé pohonu 1 a 2 uréena pro ovlédéni bypass a nelze jim prifadit dalsf funkee.

0: Zakazano
1:Povoleno

P8-12 Bypass v rezimu Fire Mode (o] 1 o -
Parametr konfiguruje ménic tak, aby se automaticky prepnul do reZimu Bypass, pokud je vstup do ménice nakonfigurovén pro provoz
v rezimu Fire Mode a tento vstup se akfivuje. Pokud je tato moZnost povolena, jsou standardni relé pohonu 1 a 2 uréena pro ovladdani
bypass a nelze jim prifadit dalsf funkce.

0: Zakazano
1:Povoleno
P8-13 Zmeéna casu stykaée Bypass o 30 2 Sekundy

Parametr je akfivni, pokud je povolena funkce Bypass. Parametr P8-05 nastavuje asovou prodlevu nebo dobu prepinéni mezi sepnutim
relé ovladaijicich obvody bypassu.

A

Pfi nastavovdni P8-13 je freba dbdt na to, aby se zajistilo, Ze stykae pohonu a na sif nejsou spindny v obvodu souéasné. PFi
konfiguraci funkce Bypass se doporucuje mechanické i elektrické blokovani méniée a stykaci na sit dle
plainych norem.
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Nazev parametru Minimadlni | Maximum Vychozi Jednotky

P8-14  Vybér funkce pripinani ¢erpadla o 5 o -

Parametr povoluje funkei pFipinani gerpadel (kaskadda) na méni&i. Obrafte se na mistniho prodejntho partnera, ktery vém poskytne
podrobné pozndmky k aplikaci tykajici se tohoto parametru.

0: zakazano

1: Jeden frekvenéni ménic s kaskadou pfimo na sit (max. 4 éerpadla pfimo na sif)

2 : Hlavni pohon kaskady (rezim Optiflow). (Plati pouze pii nastaveni ménice na master adresu Optibus, P5-01 = 1).

3 : Kaskada vice ménicu s dopliiovacim éerpadlem (Optiflow). Master Drive (plati pouze pfi nastaveni méni¢e na master
adresu Optibus, P5-01 = 1) V tomfo piipadé zistane master méni¢ (s adresou P5-01 =1) aktivni a nevypne se, aby podporoval rotaci
erpadla, kterd se b&zng pouzivd za eelem sdileni provoznich hodin mezi viemi cerpadly.

4: Kaskadovy rezim 2 vice ménico (Optiflow) master. (Plati pouze pfi nastaveni pohonu na hlavni adresu Optibus, P5-01 =
1) Tenfo rezim je podobny rezimu 2, ale doba ustélent je akfivni pfi prvnim spusténi pred zavedenim prvniho pomocného &erpadla, coz
m0ze zabrdnit sou¢asnému spusténi vice cerpadel pii probuzeni z pohotovostniho rezimu PID.

5: Kaskada vice ménicu s dopliiovacim éerpadlem v rezimu 2 (Optiflow) master méni¢. (Plati pouze tehdy, kdyz

je méni¢ nastaven na adresu master sbémice Optibus, P5-01 = 1) Tento rezim je stejny jako rezim 3, s tim rozdilem, Ze kdyz se spusti
pomocné &erpadlo, hlavni &erpadlo (dopliovaci gerpadlo) se zastavi. Kdyz pomocné gerpadlo prejde do pohotovosintho rezimu, hlavni
¢erpadlo (dopliovaci erpadlo) se znovu spusti.

P8-15 Pocet pomocnych cerpadel ‘ 1 ‘ 4 ‘ 1 ‘ -
Parametr je platny, kdyz je P8-14 nastaven na v&tsi nez O, aby se povolila funkce kaskady Eerpadel. P8-15 nastavuje pocet pomocnych
cerpadel (P8-14 = 1) nebo sifovych slave ménicd (P8-14 >=2), keré jsou k dispozici v aplikaci kaskady cerpadel.

P8-16 Doba prechodu éerpadla ‘ o ‘ 1000 ‘ (0] ‘ Hodiny

Aby se vyrovnala doba chodu na kazdém &erpadle v aplikaci fazovéni ¢erpadla a aby byl zqjistén periodicky provoz kazdého
cerpadla, |ze nastavit P8-16 s Easovym limitem pro prepnuti cerpadla. Pfi nastaveni na jinou hodnotu nez O (zakdzéno) bude provoz
kazdého eerpadla cyklovén, aby se zqjistilo, Ze rozdil ve vykonu mezi jednotlivymi erpadly neptesahne dobu nastavenou v P8-16.

P8-17 Rychlost spusténi pomocného cerpadla ‘ P8-18 ‘ P1-01 ‘ 49.0 ‘ Hz / otacky

Tento parametr definuje rychlost, pfi které se spusti "pomocné" gerpadlo pii pouziti funkce kaskédy nebo Optiflow. Kdy# se vykon pohonu
2w nad tuto prahovou hodnotu, zapne se dalsi gerpadlo. Doba ustdleni cerpadla musi uplynout, nez bude mozné uvést do provozu
nebo vypnout dalsi pracovni gerpadla. Priorita pro zapnuti je vzdy dana cerpadlu s nejnizsi akumulovanou dobou chodu.

P8-18 Rychlost zastaveni pomocného éerpadla ‘ o ‘ P8-17 ‘ 30.0 ‘ Hz / otacky

Tento parametr definuje rychlost, pfi kieré se "pomocné" erpadlo zastavi pii pouziti funkce kaskady nebo Optiflow. Kdyz vykon pohonu
klesne pod tuto prahovou hodnotu, vypne se jedno z aktuding pracujicich pipravnych gerpadel. Doba ustdlent fézového cerpadla musi
uplynout, nez bude mozné uvést do provozu nebo vypnout dall pracovni gerpadla. Priorita pro odstavné vypnuti Eerpadla je vzdy dana
cerpadlu s nejvyssi akumulovanou dobou chodu.

P8-19 Doba ustdleni éerpadla ‘ 2 ‘ 600 ‘ 60 ‘ Sekundy

Parametr nastavuje asové zpozdéni pro zapojeni Eerpadla, kdy po zapnuti nebo vypnuti jednoho &erpadla neni povoleno zapinat nebo
vypinat dalii erpadla, dokud neuplyne tato doba. Tento parametr by mél byt nastaven tak, aby se mezi pfechody mezi zapojenim a
vypnutim &erpadel zajistila dostate¢nd doba ustdlent.

P8-20 Reset hlavnich hodin ¢erpadla ‘ o ‘ 1

o | -

Hlavni mé&ni& v gerpadle monitoruje a udrzuje provozni dobu provozu pro vechna dostupnd pomocnd &erpadla. Vsechny hodiny jsou
k dispozici pro zobrazeni v PO-20. P8-20 poskytuje hlavni resef viech provoznich hodin pouzivanych pro funkci Pump Staging (viechny
hodiny jsou nastaveny na O).

9.7. Fire Mode

Funkce Fire mode je navrzena tak, aby zajistila nepretrzity provoz ménice v nouzovych podminkéch, dokud ménic jiz nenf schopen
udrzet provoz. Vstup rezimu Fire Mode mize byt normalné rozepnuty (sepnuti pro aktivaci Fire Mode) nebo norméling sepnuty
(rozpojeni pro aktivaci Fire Mode) podle nastaveni P8-09. Tento vstup mize byt propojen se systémem Fire Mode, aby umoznil
udrzovany provoz v nouzovych podminkdach, napt. pro odstranéni koufe nebo udrzenti kvality ovzdusi v budové. Funkce Fire Mode

je povolena, kdyz je P1-13 = 4, 8 nebo 13 s digitdlnim vstupem 2 pfifazenym k aktivaci Fire Mode nebo ji Ize uzivatelem definovat
nastavenim P9-32, kdyz je P1-13 = 0.

Rezim Fire Mode deakifivuje ndsledujici ochranné prvky v ménici: O-t (prehiati chladige), U-t (vypnuti pfi prehréti ménice), Th-FLt
(vadny termistor na chladi&i), E-trip (externi chybal), 4-20 F (chyba 4-20 mA), Ph-Ib (fézové nerovnovaha), P-Loss (zirdta vstupni
faze), SC-trp (ztrata komunikace), |i-trp (proudové pretizeni). Nésledujici zévady budou mit za nésledek chybu ménige, automaticky
reset a restart: O-Volt (pfepéti na meziobvodu), U-Volt [podpéti na meziobvodu), h Ol (rychlé nadproudové pretizeni), O-1 (okamzity
nadproud na vystupu ménice), Out-F (porucha vystupu ménice)

Kdyz je akfivovén Fire Mode, pohon pejde do Fire Mode, ale pobé&zi ze stavajiciho zvoleného fidictho zdroje — bude vyzadovat
signdl chodu a pfislusnou referenci rychlosti.

Pokud je rychlost rezimu Fire nastavena (<>0) v P8-10, kdyz je akfivovan rezim Fire, méni¢ prejde do rezimu Fire Mode a pobé&zi
rychlosti nastavenou v P8-10 a bude ignorovat viechny ostatni svorky s vyjimkou STO.
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9.8. Skupina parametru 9 - Programovani uzivatelskych vstupu a vystupu

Parametr| Funkce

Rozsah nastaveni

Vychozi | Poznamky

P9-01 Povolenf chodu Tyto parametry umoziiuji uzivateli pfimo vybrat zdroj roznych pitkazovych bodt. Parametry
P9-02  \sup pro rychlé zasiaveni ]sczuArlosto.vite\né pouze v Ipﬁpodé, ze Pl —1}3 =0. Tvo u,moiﬁu]ve {Jp‘I’]OU ﬂgexibimu funkef Fizenf
ménice a interakei s internim programovacim prosttedim funkénich bloko.
P9-03 Start kladnym smérem
P9-04 Start reverzace
P9-05 Akiivace funkce O | Vypnuto
1 Zapnufo
P9-06 Reverzace Viz vyse
P9-07 Reset
P9-08 CExierni porucha
P9-09 \ybé&r zdroje fizeni na svorkovnici
P9-10 Referencni zdroj rychlosti 1 V kombinaci s P9-18 — P9-20 umozriuji vybér z ngkolika rychlosinich referenenich zdrojo pro
P9-11 | Referencni zdroj rychlosti 2 bszné aplikace.
P9-12  Referencni zdroj rychlosti 3
P9-13 Referencni zdroj rychlosti 4
P9-14 Referencni zdroj rychlosti 5
P9-15 | Referencni zdroj rychlosti 6
P9-16 Referencni zdroj rychlosti 7
P9-17 Referencni zdroj rychlosti 8
P9-18 \Volba rychlosti vstup O Viz vyse
P9-19 \olba rychlosti vstup 1
P9-20 \olba rychlosti vstup 2
P9-21 Prednastavend volba rychlosti Vstup O
P9-22 Prednastavend volba rychlosti Vstup 1
P9-23 | Prednastavend volba rychlosti Vstup 2
P9-28 Motor potenciometr vstup zvysit
P9-29 Motor potenciometr vstup snizit
P9-32 | \lybé&r vstupu rezimu Fire Mode
P9-33 | Analogovy vystup 1 O | Definovano P2-11 Tyto parametry umoziiujl uzivateli
1| Program funké&niho bloku - digitdlni E;erieml?roovs::i??:uzzir:gjzfjglid,
2 | Program funk&niho bloku - analogovy coz umozfiuje interakci s internfm
P9-34 Analogovy vystup O | Definovéno P2-13 E[Sséémovocfm prostredim funkénich
1| Program funk&niho bloku - digitélnf
2 | Program funkéniho bloku - analogovy
P9-35  Rel¢ 1 O | Definovéno P2-15
1| Program funkeniho bloku - digitdlni
P9-36  Rel¢ 2 O | Definovéno P2-18
1| Program funkeniho bloku - digitdlni
P9-37 Zmé&nu méritka displeje O | Definovéno P2-21
1| Program funk&niho bloku - digitdlni
P9-38 Referenni zdroj PID O | Definovéno P3-05
1| Program funkeniho bloku - digitdlni
P9-39 7Zdroj zpsné vazby PID O | Definovéno pomoci P3-10
1| Program funk&niho bloku - digitdlni
P9-41 Ffunkcerelé 3,4,5 O | Bez poruchy : Porucha : Bézi
1| Program funk&niho bloku - digitélné
P9-42 7droj spoustsciho systému (Edge)
P9-43 Spoustec zdroj rezimu Bypass
P9-44 | PID Druha digitdIni reference
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9.9. Skupina parametri O - Monitorovani parametru (pouze pro ¢teni)

Parametr | Nazev parametru Jednotky

PO-01 Hodnota analogového vstupu 1 ‘ %
Zobrazuje Urovefi signdlu na analogovy vstup 1 (svorka 6).

P0O-02 Hodnota analogového vstupu 2 ‘ %
Zobrazuje Grovefi signdlu na analogovy vstup 2 (svorka 10).

P0-03 Stav digitalniho vstupu ‘ Binarni
Zobrazuje stav vstupd ménice, véemné roziiteného |,/O modulu (pokud je jim vybaven).

1. vstup: 00000 ... 11111. Stav digitéiniho vstupu mé&nice. MSB predstavuje digitéini vstup 1 / LSB reprezentujici digitéIni vstup 5.
2. vstup: E 00O ... E 111. Rozsititelny stav (voliteln&) Stav vstupu ménice. MSB predstavuje digitéIni vstup 6 / LSB reprezentujici digitalni
vstup 8.

P0O-04 Reference k regulatoru rychlosti ‘ Hz / otacky
Zobrazuje referenénf vstup nastavené hodnoty aplikovany na intemi reguldtor rychlosti mé&nice.

PO-06 Digitalni referenéni rychlost ‘ Hz / otacky
Zobrazuje hodnotu interni reference otd&ek motor potenciometru ménice (pouziva se pro panel).

PO-07 Referencni rychlost promyslové sbérnice ‘ Hz / otacky
Zobrazuje nastavenou hodnotu piijimanou ménicem z akiudlng aktivniho rozhrani promyslové sbérmice.

PO-08  PID fadost %
Zobrazuje vstup nastavené hodnoty do PID reguldtoru.

PO-09 Zpétna vazba PID ‘ %
Zobrazuje vstupni signdl zp&mé vazby do PID reguldtoru.

PO-10 PID vystup ‘ %
Zobrazuje vystupni droveri PID reguldtoru.

PO-11 Napéti motoru ‘ \"/
Zobrazuje okamzité vystupni napéti z ménice do motoru.

PO-12 Vystupni toivy moment ‘ Nm
Zobrazuje okamzitou Uroveri vystupniho togivého momentu motoru.

PO-13 Zaznam poruch ‘ -
Zobrazi poslednt &tyfi chybové kody ménice. Viz oddil 12.1. Viz chybova hlédsent pro dalsf informace.

PO-14 Magnetizacéni proud (Id) ‘ Ampéry
Zobrazuje magnetiza&ni proud motoru za predpokladu, Ze bylo Usp&ing dokon&eno automatické ladénf.

PO-16 Zvinéni napéti stejnosmérné sbérnice ‘ v
Zobrazuje Uroveri zvingni napéti na stejnosmérném meziobvodu. Tento parametr pouzivé Optidrive pro rizné funkce vnitinf ochrany a
moniforovani.

PO-17 Odpor statoru motoru (Rs) ‘ Ohmy
Zobrazuje namé&feny odpor statoru motoru za predpokladu, Ze bylo Gsp&sné dokongeno automatické ladént.

PO-19 Zaznam chodu v rezimu kaskady ‘ Hours
Hodnoty doby chodu pro &erpadla s prom&nnymi otéckami a erpadla na sif pouzivand v kaskadové funkei. 5 Zapis do paméti.
0= Master, 1 =DOL1, 2=DOL2, 3 =DOL3, 4 =DOL4. Hodiny lze resefovat pomoci P8-20.

PO-20 Napéti stejnosmérného meziobvodu ‘ v
Zobrazuje okamzité napétf stejnosmérného meziobvodu ménice.

PO-21 Teplota chladice ‘ °C
Zobrazuje okamzitou teplotu chladice m&fenou mé&nicem.

P0-22 Cas zbyvaijici do dalsiho servisu ‘ Hodiny

Zobrazuje aktudlni asové obdobi zbyvaijici do konce dalsi 4drzby. Interval udrzby je zalozen na hodnoté zadané v P6-24 (Casovy
interval 4drzby) a na ase, ktery uplynul od aktivace nebo vynulovanf intervalu udrzby.
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Parametr | Nazev parametru Jednotky

P0-23 Cas teploty chladie >85°C ‘ HH:MM:SS

Zobrazenf dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhy zobrazuje minuty a sekundy.

Zobrazuje dobu v hodindch a minutéch, po kterou byl mé&nic v provozu b&hem své Zivotnosti s teplofou chladice vy3si nez 85 °C.
Tenfo parametr pouzivd Optidrive pro rozné funkce vnitini ochrany o monitorovant.

P0-24 Cas vnitini teploty méniée >80°C ‘ HH:MM:SS

Zobrazeni dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhy displej zobrazuje minuty a sekundy.

Zobrazuje dobu v hodindch a minutéch, po kterou byl mé&ni¢ v provozu b&hem své Zivotnosti pfi okolnf teplot& vyssi nez 80 °C. Tento
parametr pouzivé méni¢ pro rozné funkce vnitini ochrany a monitorovan.

P0-25 Odhadovana rychlost rotoru ‘ Hz

Zobrazuje odhadované otéeky rotoru motoru.

PO-26 Elektromér kWh | kwh

Displej se dvéma vstupy: Prvni zobrazuje uZivatelsky resetovatelny méfi¢ (reset pomoci P6-23). Na druhém displeji se nezobrazuje
neresetovatelnd hodnota.

Zobrazuje mnoZstvi energie spotfebované ménicem v kWh. Kdyz hodnota dosdhne 1000, resetuje se zpét na 0,0 a hodnota PO-27
(MWh metr) se zvysi.

PO-27 Elektromér MWh ‘ MWh

Displej se dvéma vstupy: Prvni zobrazuje uzivatelsky resetovatelny méfi¢ (reset pomoci P6-23). Na druhém se nezobrazuje
neresefovatelnd hodnota.

Zobrazuje mnozsivi energie spotfebované meénicem v MWh.

PO-28 Verze softwaru ‘ -

Zobrazuje verzi softwaru jednotky se &tyfmi polozkami:

Prvni = verze 1O, druhy = kontrolni soucet IO, treti = verze DSP, &tvrty = konfrolni souget DSP

P0-29 Typ ménice ‘ -

Zobrazi podrobnosti o typu jednotky: Zobrazenf tif polozek:
Prvni = velikost a Urover vstupntho napéti.
Druhy = jmenovity vykon.

Treti = pocet vystupnich fézi.

PO-30 Sériové dislo ménice | -

Zobrazuje sériové &islo ménice.

PO-31 Celkova doba b&hu | HH:MM:SS

Zobrazenf dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhd zobrazuje minuty a sekundy.

Zobrazuje celkovou provozni dobu ménice.

PO-32 Doba béhu od posledni poruchy 1 ‘ HH:MM:SS

ACA

Zobrazeni dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhd zobrazuje minuty a sekundy.
Zobrazuje celkovou provozni dobu ménige od posledni poruchy. Hodiny b&hu zastavi pfi stopu mé&nice (nebo poruse), reset pfi
dalsim povolenf pouze v piipadé, e doslo k poruse. Reset také pfi pifstim zapnuti po vypnuti mé&nice.

P0-33 Doba chodu od posledni poruchy 2 ‘ HH:MM:SS

Zobrazenf dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhd zobrazuje minuty a sekundy.
Zobrazuje celkovou provozni dobu ménice od posledni poruchy. Hodiny b&hu zastavi pfi stopu ménice (nebo poruse), reset pfi
dalsim zapnuti pouze v pfipadg, ze doslo k poruse (podpéti se nepovazuje za chybu)

PO-34 Doba chodu od posledniho povoleni chodu ‘ HH:MM:SS

Aijowpapd suauiszoy

Zobrazenf dvou polozek: Prvni zobrazuje hodiny. Druhy zobrazuje minuty a sekundy.

Zobrazuje celkovou provozni dobu ménice od prijeti posledniho pitkazu start.

P0-35 Provoz chladiciho ventilatoru ‘ HH:MM:SS

Zobrazuje celkovou provozni dobu ventildtor( s vnittnim chlazenim mé&nice.
Zobrazuje dva vstupy: Prvni zobrazuje uZivatelsky resetovatelny &as (resetujte pomoci P6-22). Druhy nezobrazuje neresetovatelny &as.

Pouzivaii se pro informace o planované odrzbé.

PO-36 Zaznam napéti stejnosmérného meziobvodu (po 256ms) ‘ v

Diagnostické hodnoty napéti stejnosmé&rého meziobvodu. Hodnoty zaznamendny kazdych 256ms s celkem 8 vzorky. Vzorkovani
pozastaveno pfi poruse.
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Parametr | Nazev parametru Jednotky

PO-37 Zaznam zvinéni napéti stejnosmérného meziobvodu (20ms) ‘ v

Z&znam pro zvinéni napéti stejnosmérného meziobvodu. Hodnoty zaznamendny kazdych 20 ms s celkem 8 vzorky. Vzorkovanf
p p | Y Y Y Y.
pozastaveno pii poruse.

P0O-38 Zaznam teploty chladice (po 30s) ‘ °C

Zaznam teploty chladie. Hodnoty zaznamendny kazdych 30s s celkovym poctem 8 vzorkd. Vzorkovdni pozastaveno pfi poruse.

PO-39 Zaznam vnitini teploty (po 30 s) ‘ °C

Z&znam pro okolnf teplotu ménice. Hodnoty zaznamendny kazdych 30s s celkovym poctem 8 vzorkd. Vzorkovéni pozastaveno phi poruse.

P0-40 Zaznam proudu motoru (256 ms) ‘ Ampéry

Zaznam proudu motoru. Hodnoty zaznamendny kazdych 256ms s celkem 8 vzorky. Vzorkovéni pozastaveno pii poruse.

POZNAMKA Vyie uvedené parametry [PO-36 a2 PO-40) slouzf k ukladant historie roznych métenych velicin ménice v riznych pravidelnych
&asovych intervalech pred poruchou. Hodnoty jsou ulozeny, kdyz dojde k chybg, a Ize je pouzit pro diagnostické ucely.

P0-41 Citaé poruch nadproudu -

P0-42 Citaé poruch prepéti -

P0-43 Citaé poruch podpéti -

P0-44 Citaé poruch prehiati chladiée -

PO-45 Rezervovany -

P0-46 Citaé poruch pFi prehFati okoli -

POZNAMKA Tyto parametry (PO-41 a2 PO-46) obsahuji zéznam o tom, kolikrat doslo k uréitym kriickym poruchdm bshem provozni Zivotnosfi
ménice. To poskytuje uzite¢nd diagnostickd data.

P0-47 Citaé chyb I/0 komunikace ‘ -

Zobrazuje po&et komunikagnich chyb zjist&nych vstupnim /vystupnim procesorem ve zprévach pfijatych z procesoru napdjeciho
stupné od posledniho zapnuti.

P0-48 Citaé chyb DSP komunikace ‘ -

Zobrazuje pocet komunikagnich chyb zjist&nych procesorem silové &asti ve zpravach prijatych od posledniho zapnuti 1/O procesoru.

P0-49  Citaé chyb Modbus RTU / BACnet MSTP | -

Tento parametr se zvy3i pokazdé, kdyz dojde k chyb& na komunikaeni lince Modbus RTU. Tyto informace mohou byt pouzity pro
diagnostické Ucely.
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10. Sériova komunikace

10.1. Komunikace RS-485

Optidrive Eco mé& konektor RI45 umistény v kabelovém krytu ménice. Tento konektor umoziiuje uzivateli nastavit sif pohonu
prostrednictvim kabelového pfipojent. Konektor obsahuje dvé nezdvisla pripojent RS485, jedno pro protokol Optibus spolecnosti
Invertek a jedno pro Modbus RTU / BACnet MSTP. Obé pfipojeni Ize pouzivat sougasné.

Usporadani konektoru RI45 je zndzornéno ndsledovné:

19 S 7 o | LIl NepouZivd se
{\ % Al Nepouzivd se
é ( B <] OV
Pl 5485 (PC)
%@@D LIl +RS485 (PC)
& s I
YAl RS 485- Modbus RTU / BACnet MSTP
| I_ L3 RS 485+ Modbus RTU / BACnet MSTP
Varovani:
HTERRREN Nejednd se o ethernetové pripojeni. Nepfipojujte
o se pfimo k ethemetovému portu.
Varovani:
Pfi pouziti Modbus RTU nebo BACnet se uijistéte,
{ e je také pouzit signal OV (T3), aby se predeslo
_I_l_l_l_ chybé&m komunikace a potencidlng skodlivému
napéti.

» V mé&nici s venkovnim krytim IP66 jsou dva porty RI45. Dva porty RI45 jsou intern& zapojeny paralelng, aby pomohly podporovat
sifové pipojeni bez potffeby rozbocovage. Lze pouzit kierykoli port.
» Datové spojeni Optibus slouzi pouze pro pfipojeni periferif.

= Rozhrani Modbus umoziiuje pfipojent k siti Modbus RTU, jak je popséno v ¢astin 10.2. Komunikace Modbus RTU.

10.1.1. Elektricka pFipojeni komunikace RS-485

Fe=—================—====5 p================================_

| Plipoieni k méni&i I | | POZNAMKY

Il rlpolenl menici I vr s ve . ’ v _sve v I v . , ,
| pres volitelnou vybavu 1 i Pfimé pfipojeni k ménii pfes H * Pc?uzut,e 3 nebo 4 vodiovy krouceny
ii OPT-3-BNTSP-IN H H vestavény port RJ45 H parovy kabel

I

! i| * RS485+ a RS485- musi byt

i " I kroucend dvojlinka

i ! Rozlozeni pind konektoru RI45 1| * Zajistéte, aby sifové odbocky pro ménic
I I I byly co nejkratsi

Il I 12345678 I
| OPT-3-BNTSP-IN | :: 1| ¢ Upfednostiiuje se pouZiti moznosti
' OPT-3-BNTSP-IN

i : i 1| * Stinéni sifového kabelu ukonéete pouze
| ., 8 H na ovladadi. Neukonéujte na ménicil

I 88 2 Il

I S I [ v .y 7l v .

H 2 2 3 i 1| * Spolecny vodi¢ O V musi byt pfipojen ke
! 123 b I viem zafizenim a k referenéni svorce O V
! |® % ®| i Pin3 -0V / spoletny i na fidici jednotce

i " Pin 7 — RS485- (Modbus RTU) i

i i Pin 8 - RS485+ (Modbus RTU) i'| * Nepfipojujte spoleény vodi¢ O V sité
S A (' WS | L 1

””””””””””””””””””””””” = k uzemnéni napdjeni

PLC Modbus RTU
RS485
RS485+
RS485- cny
0V / spolecn [ T
Uzemnéni

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 69

H 92DIUNWO)] DAOLIIG



92DIUNWO)] DAOLIIG

Pripojeni Modbus RTU a BACnet MSTP by mé&lo byt provedeno pres konektor RI45. Prifazeni pinl je zndzomeéno v ¢asti 10.1.
Komunikace RS-485 na strénce 69.

= Site Modbus RTU a BACnet MSTP vyzaduiji ffi vodi&e pro nejlepsi provoz a pro eliminaci napéti v souhlasném reZimu na svorkéch
pohonu:

o RS485+
o RS485-
o O voltd spolecny
= Piipojeni by mélo byt provedeno pomoci vhodného stinéného kabelu s dvojitou kroucenou dvojlinkou a impedanci 120R.
* Pro pfipojenf k RS485+ a RS485- kazdého ménice pouZijte jeden z kroucenych pard.
» Jeden vodi¢ ze zbyvajictho paru pouzijte k propojent viech spole&nych OV pripojovacich svorek.
= Stingni kabelu by mé&lo byt pripojeno k vhodnému uzemiovacimu bodu, aby se zabranilo rusenf stingnim, kieré by m&lo byt
udrzovano co nejblize ke koncovkam kabelu.
= Nepfipojujte OV spolecny vodi¢, RS485- nebo RS485+ k zemi v zadném bode.

= Na konci sit& by m&l byt pouzit zakon&ovaci odpor sit& (120R] pro snizeni ruseni.

10.2. Komunikace Modbus RTU

10.2.1. Struktura telegramu Modbus

Optidrive Eco podporuje komunikaci Master / Slave Modbus RTU pomoci ptikazi 03 Read Multiple Holding Registers a 06 Write
Single Holding Register a 16 Write Multiple Holding Registers (podporovéno pouze pro registry 1 — 4). Mnoho zafizeni Master
povazuje prvni adresu registru za registr O; profo mize byt nutné prevést upravit &isla registrt v casti 10.2.2. Ridici a monitorovaci
registry Modbus ode&tenim 1 ziskdte spravnou adresu registru.

10.2.2. Ridici a monitorovaci registry Modbus

Nize je uveden seznam piistupnych registrd Modbus dostupnych v Optidrive Eco.

» KdyZ je Modbus RTU nakonfigurovan jako moznost Fieldbus, Ize pistupovat ke viem uvedenym registrom.

" Registry 1 a 2 Ize pouzitk ovladani ménice za predpokladu, Ze je jako primami zdroj pitkazd vybrédn Modbus RTU (P1-12 =4) o
ve slotu pro volitelnou jednotku nenf nainstalovén zadny volitelny komunikagni modul.

= Regisir 4 Ize pouzit k fizeni rychlosti zrychleni a zpomaleni pohonu za pfedpokladuy, Ze je povoleno fizeni ramp (P5-07 = 1).

= Registry 6 az 24 Ize ¢&ist bez ohledu na nastaveni P1-12.

Registr | Horni byte | Dolnibyte Poznamky

Pitkazové slovo pouzivané k ovldddni ménice pomoci Modbus RTU. Bitové funkce
fidiciho slova jsou nésledujicf:

Bit O : Pitkaz Start/Stop. Nastavenim na hodnotu 1 povolite chod ménice.
Nastavenim na O sfop.

Bit 1 : Pozadavek na rychlé zastaveni. Nastavenim na 1 umoznite zastavent s 2.

1 Ridici slovo pitkazu R/W zpomalovaci rampou.
Bit 2 : Pozadavek na reset. Nastavte na 1, aby se resetovaly vsechny aktivni poruchy.
Tento bit musi byt po odstranéni zévady resefovan na nulu.
Bit 3 : Zadost o zastaven volnym dob&hem. Nastavenim 1 pitkaz k zastaven
setrvacnosti.

- Z&dand hodnota musf byt do ménice odesldna v Hz s presnosti na jedno desetinné
2 Referenéni rychlost R/W misto, nap. 500 = 50.0Hz.
3 Rezervovany R/W | Zadnd funkee.

5 Tento regisir urcuje casy rampy zrychlent a zpomaleni ménice pouzité pii volbé Rizeni
4 Casy rozbghu,/dobghu R/W | rampy sbhé&rnice Fieldbus (P5-08 = 1) bez ohledu na nastavenf P1-12. Rozsah hodnot
ie od 0 do 60000 (0,00 s az 600,00 s).

70 | Uzivatelskd pifrucka meénice Optidrive Eco | Verze 3.13 www.invertek.cz



Registr | Horni byte | Dolni byte Poznamky
Tento registr obsahuje 2 baijty.
Dolni bait obsahuje nésledujici 8bitové stavové slovo jednotky:
bit O : O = m&ni& ve stopu (zastaven), 1 = mé&ni¢ chod povolen (b&i).
Bit 1: 0 =méni¢ v poradky, T =méni¢ v poruse.
Bit 2: 0 = Auto, 1 = rué&ni rezim.
6 Kod chyby Stav ménice Bit 3 Inhibit
Bit 4 : Termin servisu.
Bit 5 : Pohotovostnf rezim.
Bit 6 : Ménic pripravena.
Bit 7 : O = normdlni stav, 1 = zjistén stav nizkého nebo vysokého zatizent.
Hornf bajt bude obsahovat pfislugné &islo poruchy v pripadé chyby ménice. Viz oddil
12.1. Chybové hléseni pro seznam chybovych kédd a diagnostickych informaci.
7 Vystupnf frekvence Vystupnf frekvence ménice s presnost na jedno desetinné misto, napt.123 = 12,3 Hz.
Vystupni proud Vystupni proud mé&nice s presnosti na jedno desefinné misto, napfr.105 = 10,5 A.
0 Vstuoni fodivi moment Uroveri vystupniho tocivého momentu motoru na jedno desetinné misto,
yslupnifocivy mome napt. 474 = 474 %.
10 Vystupni vykon Vystupni vykon mé&nice s presnosti na dvé desetinnd mista, napr.1100 = 11,00 kW.
11 Stav digitalntho vstupu Predstavuje stav vstup ménice, kde Bit O = DigitdIni vstup 1 atd.
Analogovy vstup 1 Uroveii signdlu v % s presnosti na jedno desetinné misto, napf.
20 Hodnota analogu 1 1000 = 100,0 %
Analogovy vstup 2 Uroveri signdlu v % na jedno desetinné misto,
21 Hodnota analogu 2 napi. 1000 = 100,0 %
22 Re,fe[eném rychlost pred Nastavend zadost vnitini frekvence ménice.
nab&hem
23 Napéti DC meziobvodu Mé&Fené napétf stejnosmémého meziobvodu VDC (PO-20).
24 Teplota ménice Namétend teplota chladice ve °C (PO-21).
30 Elekiromer k\,Nh luzivatelsky Uzivatelsky resetovatelny elekirom&r kWh (PO-206).
resetovatelny)
31 Elekiromer M\Nh (uzivatelsky Uzivatelsky resefovatelny elekirom&r MWh (PO-27).
resetovatelny)
32 Elekiromér kWh [nelze Neresetovatelny elekiromér kWh (PO-206).
resetovat)
33 Elekiromer MWh (nelze Neresetovatelny elekirom&r MWh (PO-27).
resetovat)
34 Doba bghu - hodiny Celkové doba provozu (hodiny) (PO-31). wn
.
35 Doba b&hu - mina's Celkovy &as b&hu (minuty a sekundy) (PO-31). R

DAOLID

L4

10.2.3. Pfistup k parametrom Modbus

Vsechny uZivatelsky nastavitelné parametry (skupiny 1 az 5) jsou pfistupné z Modbusu, kromé t&ch, kieré by pfimo ovlivnily
komunikaci Modbus, napf.

» P5-01 adresa - viz faké P5-16 Modbus adresa.
= P5-03 Prenosovd rychlost Modbus RTU.
= P5-04 Datovy format Modbus RTU.

7 ménice |ze &ist a zapisovat viechny hodnoty parametrd v zavislosti na provoznim reZimu ménice — nékteré parametry nelze ménit
napf. pfi chodu ménice.

R IUNWIOY

Pri pristupu k parametru ménice pres Modbus je &islo registru parametru stejné jako &islo parametru,
napf. parametr P1-01 = Modbus registr 101.

Modbus RTU podporuje sestnactibitové celociselné hodnoty, takze pokud je v parametru pohonu pouzita desetinnd te¢ka, hodnota

regisiru se vyndsobf desetinasobné,
napf. Ctend hodnota P1-01 = 500, tedy 50.0Hz.

Dalsi podrobnosti o komunikaci s Optidrive pomoci Modbus RTU ziskate u mistntho prodejniho partnera spole&nosti Invertek.
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11. Technické udaje

11.1. Okolni prostredi

Rozsah okolnf Skladovdnf a preprava | Viechny ménice | -40 ... 60°C / -40 ... 140°F
teploty V provozu Jednotky IP20 | -10 ... 50°C / 14 ... 122°F
Jednotky IP55 | - 10...40°C / 14 .. 104°F | Schvéleno UL (UL typ 12k, UL Typ 12 (velikost 8))
40 .. 50°C / 104 ... 122°F | Se snizenim vykonu (viz oddil 11.71. Snizeni

vykonu kvdli okolni teploté na sfronce 78)
Jednotky IP66 | -20 ... 40°C / 14 .. 104°F | Schvéleno UL (UL typ 4X)

40 ..50°C /104 ... 122°F | Se snizenim vykonu (viz oddil 11.71. Snizenf
vykonu kvili okolnf teploté na strdnce 78)

Nadmofskd V provozu Vsechny mé&nice | =<1000m Se schvdlenim UL

viska Relafivni vihkost Se snizenim vykonu (viz oddil 11.7.2. Snizenf
vykonu kvili nadmofské vysce na stréince 78)

Relativni vihkost V provozu Vsechny ménice | < 95% Bez kondenzace, mrazu a vihkosti

Podminky Produkty Optidrive Eco s krytim IP55 a IP66 jsou navrzeny pro provoz v prostredich 3$3,/3C3 v souladu s normou IEC 60721-3-3.

okolniho prostredf Produkty Optidrive Eco s krytim IP20 jsou navrzeny pro provoz v prostredich 352,/3C2 v souladu s IEC 60721-3-3.

Informace o snizenf vykonu naleznete v &asti 11.7 Informace o sniZeni vykonu na strénce 77.

11.2. Nesymetrie napajeciho napéti

Vsechny fiifazové ménice Optidrive Eco maji monitorovdni fézové nesymetrie. Maximdlni pfipustnd nerovnovdha napéti mezi
libovolnymi dvéma fézemi je 3 % pfi provozu pfi plném zatizent.

11.3. Vstupni/ vystupni vykon a jmenovité proudy

Nasleduijici tabulky poskytujf informace o jmenovitém vystupnim proudu pro rizné modely Optidrive Eco. Invertek vzdy doporuéuie,
aby vybér spravného ménice byl zalozen na proudu pfi plném zatizeni. Vezméte prosim na védomi, ze maximdlni délka kabelu
uvedend v ndsledujicich tabulkach oznacuje maximdlni pripusinou délku kabelu pro hardware ménice a nezohledrivie shodu s EMC.

11.3.1. IP20 200-240V 1 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovﬂy Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vysl'upm proud kabelu motoru

MR S Y Y SN M P

0,75 15 4,3 lOO
1,5 12,9 16 17,5 8 8 7 100
2 2,2 19,2 25 25 8 8 10,5 100

11.3.2. IP20 200-240V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmeno Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupm proud| kabelu motoru

AWG/ kemil
2 0,75 3,6 o} o} 8 8 4,3 100
2 1,5 6,5 10 10 8 8 7 100
2 2,2 93 16 15 8 8 10,5 100
3 4 15,1 25 20 8 8 18 100
3 55 20,4 25 25 8 8 24 100
4 75 24,3 32 30 16 5 30 100
4 1 379 50 50 16 5 46 100
5 15 50,5 63 /0 35 2 61 100
5 18,5 5909 80 80 35 2 7?2 100
5 22 76,7 100 100 35 2 Q0 100
OA 30 978 125 125 150 300MCM 110 100
OA 37 134 200 175 150 300MCM 150 100
6B 45 163,4 200 200 150 300MCM 180 100
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11.3.3. IP20 380-480V 3fazovy vstup, 3fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

v [ a Ak [Aw | o [aweskemi] A [ m ]
6 6 8 2,2 100

2 0,75 1,8 8

2 1,5 3,6 6 6 8 8 4] 100
2 2,2 4,8 6 6 8 8 58 100
2 4 8,2 10 10 8 8 95 100
3 55 11,5 16 15 8 8 14 100
3 75 15,7 25 20 8 8 18 100
3 1 21,3 32 30 8 8 24 100
4 15 25 32 30 16 5 30 100
4 18,5 32,8 50 40 16 5 39 100
4 22 393 50 50 16 5 46 100
5 30 52,3 63 70 35 2 6l 100
5 37 62,5 80 80 35 2 72 100
5 45 79,5 100 100 35 2 Q0 100
OA 55 102,2 125 125 150 300MCM 110 100
OA 75 138,2 200 175 150 300MCM 150 100
6B Q0 1674 250 225 150 300MCM 180 100
6B 110 189,8 250 250 150 300MCM 202 100
8 200 37772 500 500 240 450MCM 370 100
8 250 458,7 600 600 240 450MCM 480 100

11.3.4. IP20 500-600V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru
v | A [aweun Ao | e Jawoskmi| A | m ]

8 2] 100

2 0,75 34 6 6 8

2 1,5 4,2 6 6 8 8 31 100
2 2,2 49 6 6 8 8 4,1 100
2 4 8,6 16 15 8 8 6,5 100
2 55 12,2 16 15 8 8 Q 100
3 75 15,1 25 20 8 8 12 100
3 1 209 32 30 8 8 7 100
3 15 255 32 35 8 8 22 100
4 18,5 32,2 40 40 16 5 28 100
4 22 39,1 50 50 16 5 34 100
4 30 489 63 60 16 5 43 100
5 37 59,5 80 80 35 2 54 100
5 45 70,4 100 Q0 35 2 65 100

slopn axpluyds)

www.invertek.cz Verze 3.13 | Uzivatelskd prirucka ménice Optidrive Eco | 73



slopn 9>pruyds)

11.3.5. IP55 200-240V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

Abezon [ AwD | o |Awo/kemi] A
50 50 16 5 46

1

N N O O O 0 »u »u b
w
(@)

379
50,5
59,9
76,7
121

159,7
1875
206,5
246,3

63
80
100
160
200
250
250
315

70
80
100
150
200
225
250
300

35
35
35
150
150
150
150
150

11.3.6. IP55 380-480V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typB kabelu vystupni proud| kabelu motoru
15

)
A (UL

11.3.7. IP55 500-600V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

—n [Rbeon [ A0 | o [awoskemil A | m
26 32 35 16 5 22 100

Velikost | Jmenovity
vykon

15
18,5

o OO0 0 Lo AN DN DM
w
N

32,2
39,1

489
59,5
70,4
Q0,6
1211

143,2
158,4

40
50
60

200

150
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2

2
300MCM
300MCM
300MCM
300MCM
300MCM

AWG/ kemil

3
5
5
2

2
300MCM
300MCM
300MCM
300MCM

100
100
100
100
100
100
100
100
100

4 25 32 30 16 5 30 100
4 18,5 32,8 50 40 16 3 39 100
4 22 39,3 50 50 35 2 46 100
5 30 52,3 63 70 35 2 ol 100
5 37 62,5 80 80 35 2 72 100
5 45 79,5 100 100 35 2 Q0 100
6 55 126,4 160 175 150 300MCM 10O 100
6 75 64,7 200 200 150 300MCM 150 100
6 Q0 192,1 250 250 150 300MCM 180 100
7 10 210,8 315 300 150 300MCM 202 100
7 132 241 315 300 150 300MCM 240 100
7 160 299 400 400 150 300MCM 302 100
8 200 37772 500 500 240 450MCM 370 100
8 250 458,7 600 600 240 450MCM 480 100

100
100
100
100
100
100
100
100
100
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11.3.8. IP66 200-240V 1 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

| A [AGew AW | mw [Awo/kemi| A |
15 8 4,3

2 0,75 8,6 16 8 100
2 1,5 14,7 25 20 8 8 7 100
2 2,2 22,6 32 30 8 8 10,5 100
g 4 33,2 40 40 8 8 15,3 100
4 55 55 80 70 35 2 24 100
4 75 66 80 80 35 2 30 100

POZNAMKA

Typické vstupni proudy predpokladaif minimdlni 1% napdijeci impedanci pro jednofézové vstupni pohony. Vstupni proud Ize snizit
zvysenim napdjeci impedance instalaci vstupnich flumivek.

11.3.9. IP66 200-240V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

—a [ Awezou [ A0 | e [ Awe ke
8

2 0,75 3,3 6 6 8 4,3 100
2 1,5 53 10 10 8 8 7 100
2 2,2 8 10 10 8 8 10,5 100
3 4 14,2 25 175 8 8 18 100
3 55 19,3 25 25 8 8 24 100
g /5 24,6 32 30 8 8 30 100
4 1 45,2 63 60 16 5 46 100

11.3.10. IP66 380-480V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru
o [AEeon [ A00 | o [aworkm A | m
2 0,75 1,8 6 6 8 8 2,2 100
2 1,5 3,3 6 6 8 8 4 100
2 2,2 4,7 6 6 8 8 58 100
2 4 77 10 10 8 8 95 100
2 55 1,4 16 15 8 8 14 100
3 7,5 15 25 20 8 8 18 100
3 1 20,5 25 25 8 8 24 100
3 15 25,3 32 35 8 8 30 100
4 18,5 352 50 45 16 5 39 100
4 22 42,2 63 60 16 5 46 100
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1

1.3.11. IP66 500-600V 3 fazovy vstup, 3 fazovy vystup

Velikost | Jmenovity | Vstupni | Pojistka nebo jisti¢ Maximalni velikost Jmenovity Maximalni délka
vykon proud (typ B) kabelu vystupni proud| kabelu motoru

kW | A A(bezUL) [ A(UL) | mm? | AWG/kemil | A
6 6 8 2]

2 0,75 2,2 8 100
2 1,5 4 8 8 3] 100
2 2,2 39 8 8 4) 100
2 4 6,5 16 15 8 8 6,5 100
2 55 Q1 16 15 8 8 Q 100
3 75 10,5 25 20 8 8 12 100
3 11 15,2 32 30 8 8 17 100
3 15 199 32 35 8 8 22 100
4 18,5 28,8 40 40 16 5 28 100
4 22 356 50 50 16 5 34 100
4 30 454 63 60 16 5 43 100
POZNAMKA

Wy3e uvedené hodnoty plati pro okolni teplotu 40 °C (s vyjimkou pohond IP20 s velikosti 5). Informace o snizeni vykonu naleznete
v &asti 11.71. Snizeni vykonu kvili okolni teploté na strénce 78.

Méni¢ je chranén profi zkratu od vystupu k ochrannému uzemnéni pro viechny jmenovité délky kabeld, velikosti kabeld a typy kabeld.
Zde uvedené maximalni délky kabeld jsou zalozeny na hardwarovych omezenich a NEBEROU v dvahu z&dné pozadavky na
shodu s jakymikoli normami EMC. Viz bod 4.9. Instalace v souladu s EMC na stréince 30 pro dalii informace.

Uvedend maximalni délka kabelu motoru plati pro pouzitf stinéného kabelu motoru. Pri pouziti nestinéného kabelu mize byt
maximalni limit délky kabelu zvysen o 50 %. Pri pouzitl vhodné vystupni tlumivky moze byt maximalni délka kabelu zvétsena

0 100 %.

Spinéni vystupu PWM z jakéhokoli ménice pii pouziti s dlouhym kabelem k motoru mize zpUsobit zvyseni napéti na svorkdch motoru
v zavislosti na délce kabelu motoru a induk&nosti. Doporucuje se pouzivat vystupni tlumivku pro délky motorovych kabeld 50 m nebo
vice, aby byla zaijist€na dobrd Zivotost motoru.

Vector Speed a Torque fungovat sprévné s dlouhymi motorovymi kabely a vystupnimi filtry. Doporucuje se pracovat v rezimu V/F pouze
pro délky kabeld v&tsi nez 50 m.

Velikosti pifvodnich a motorovych kabeld by mély byt dimenzovany podle mistnich predpist nebo predpist v zemi nebo oblasti
instalace.

11.4. Pozadavky na vstupni napdjeni

Pozadavky na vstupni napajeni

Napdijeci napéti 200 - 240 RMS V pro jednotky s napétim 230V, + /- 10% odchylka povolena.
380 - 480 RMS V pro jednotky s napétim 400V, + / - 10% odchylka povolena.
500 - 600 RMS V pro jednotky s napétim 600 V, + / - 10% odchylka povolena.

Nesymefrie Povolena je maximdlni odchylka napéti 3 %

Vsechny jednotky Optidrive Eco maji monitorovdni fézové nesymetrie. Fazovd nesymetrie > 3 % bude
mit za ndsledek poruchu ménice.

Frekvence 50 - 60 Hz +/- 5% odchylka.

Maximalni zkrat napdjent 230V jednofézové vstupni ménice | SkA
230V fifézové vstupni ménice 100kA
400V frifézové vstupni ménice 100kA
600V frifdzové vstupni ménice 100kA
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11.5. Rozsahy vstupniho napéti

V zdvislosti na modelu a jmenovitém vykonu jsou mé&nice navrzeny pro piimé pfipojeni k nasledujicim zdrojom:

ODV-3-x2xxxx- 1 xxx-xx 200 - 240 voltt + /- 10 % 1 50 - 60 Hz
ODV-3-x2xxxx-3xxx-xx 200 - 240 voltt + /- 10 % 3 50 - 60 Hz
ODV-3-x4xxxx-3xxx-xx 380 - 480 voltt + /- 10 % 3 50 - 60 Hz
ODV-3-xOxxxx-3xxx-xx 500 - 600 voltd + /- 10 % 3 50 - 60 Hz

11.6. Dalsi informace pro shodu s UL
Optidrive Eco je navrzen tak, aby splioval poZzadavky UL Aktualni seznam produktt vyhovuiicich UL naleznete v seznamu UL
NMMS. E226333. Aby bylo zqijisténo plné dodrzovani predpist, musf byt plné dodrzeno nésledujic.

Pozadavky na vstupni napdjeci zdroj

Zkratovd kapacita Viz &&st 11.4. Pozadavky na vstupni napdjeni na strdnce 76 pro limity zkratové kapacity napdient.

Pozadavky na mechanickou instalaci

Pokud nenf uvedeno jinak, jsou viechny jednotky Optidrive Eco uréeny pro vnitini instalaci v kontrolovaném prostredi, kieré splifujf limity podminek
uvedené v &asti 11.1. Okolnf prosttedf na strdnce 72.

Méni& mdze byt provozovan v rozsahu okolnich teplot, jak je uvedeno v kapitole 11.1. Okolni prostredr na stréince 72.
Pozadavky na elektrickou instalaci

Pipojeni vstupniho napdjeni musi byt podle &ésti 4.3. Instalace v souladu s EMC.

Vhodné napdijeci a motorové kabely by mély byt vybrany podle tdajd uvedenych v &asti 11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy.

Kabel ‘ Musi byt pouzita med 75 °C.

Pripojeni napdjeciho kabelu a utahovaci momenty jsou uvedeny v &ésti 3.

Pro viechna piipojeni pifpojnic a uzemnéni musi byt pouzity kruhové svorky / oka uvedené v seznamu UL
Obecné pozadavky
Optidrive Eco poskytuje ochranu proti pretizeni motoru v souladu s National Electrical Code (US).

®  Pokud neni namontovdn nebo nenf pouzivan motorovy termisfor, musf byt povoleno uchovani paméti tepelného pretizeni nastavenim P4-12 = 1.

= Pokud je namontovén termistor motoru a pripojen k pohonu, musi byt pripojeni provedeno podle informaci uvedenych v &asti 4.8. Tepelnd
ochrana motoru profi pretizen.

. L v ey Jmenovité napéti mezifazové Jmenovité napéti prepétové
Jmenovité napdjeci napéti ménice P . v
prepéfové ochrany ochrany fazezemé
200 - 240VAC + / - 10% 230VAC 230VAC
380 - 480VAC + / - 10% 480VAC 480VAC
500 - 600VAC + / - 10% 600VAC 600VAC

11.7. Informace o snizeni vykonu

Snizeni vykonu maximélIni kapacity trvalého vystupniho proudu ménice je vyzadovano, kdyz:
* Provoz pfi okolni teplot& vy3si nez 40 °C (IP55 a IP66) nebo 50 °C (IP20).

" Provoz ve vyice nad 1000 m.

» Provoz s efektivnf spinacf frekvenci vys3i nez vychozf.

Pfi provozu mé&nicd mimo tyto podminky by mély byt pouzity nésleduiici faktory snizenf vykonu.

slopn axpluyds)
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11.7.1. Snizeni vykonu kvili okolni teploté

, Maximadlni teplota TR .

IP20 50°C Neni k dispozici 50°C
IP20 Velikost 5 35°C 1.1% na °C 50°C
IP55 40°C 1.5% na °C 50°C
P66 40°C 2.5%na °C 50°C

11.7.2. Snizeni vykonu kvili nadmofské vysce

, Maximadlni teplota TR .

P20 1000m 1% na 100m 4000m
IP55 1000m 1% na 100m 4000m
P66 1000m 1% na 100m 4000m

11.7.3. SniZeni vykonu kvili spinaci frekvenci

Spinaci frekvence (jeli k dispozici)

- mmmmmmmmmm

Neni k Nenf k 0% 0% 0% 0% 0% 0% Neni k Neni k

Pot dispozici | dispozici dispozici | dispozici
3 | Nenfk | Nenik | oo 0% 0% G || e NS S SNl A RS

dispozici | dispozici dispozici | dispozici | dispozici | dispozici

a | Nenk | Nentk | oy 0% % | 2% | 33% | aw | Nenfk | Nentk

ispozici | dispozici dispozici | dispozici

5 | Nenfk | Nenfk | g 0% n% | 28% | 36% | 42% | Nentk | Nenfk.

pss dispozici | dispozici dispozici | dispozici
6 0% 6% | Mk | ogy | Nenfk gy | Nenfk | Nenfk | Menfk | Nenfk

ispozici ispozici ispozici | dispozici | dispozici | dispozici

9 9 Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k

7 0% 12% ; I A I I N I I o

dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici

2 | Jenik | Nenik | oy un | oosn | s2% | 7% | asy | enik | Nenk

ispozici | dispozici ispozici | dispozici

3 Nenfk | Nenfk | g 2% 13% 1% | 25% | as% | Nenfk | Nenfk

dispozici | dispozici dispozici | dispozici

4 Nenfk | Nenfk | g 15% 13% | 30% | 52% | eax | Nenfk | Nenik

20 dispozici | dispozici dispozici | dispozici
5 | Nentk | Nenfk | o 3% 9% 14% 1% | 2a% | Nenk | MNenfk

dispozici | dispozici dispozici | dispozici

5 Nenf k Neni k Nenf k Nenf k Neni k Nenf k Nenf k Nenf k Nenf k

dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici

9 Neni k Neni k Neni k Neni k Neni k Nenf k Neni k Neni k Nenf k

dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici | dispozici
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11.8. Vnitini EMC filir a varistory - postup odpojeni

11.8.1. Modely pohond typu IP20 / UL

Vsechny modely Optidrive ECO poskytuji jednoduchy zpsob odpojent vnittniho filiru EMC a varistord prepé&fové ochrany Uplnym
odsfran&nim nize uvedenych $roubd. To by mélo byt provadéno pouze v pripadé potieby joko jsou IT sit& nebo neuzemnéné
napdijent, kde napéti mezi fézemi a zemi mize prekrocit napéti mezi fazemi.

Sroub pro odpojeni filtru EMC je oznagen "EMC".

Sroub pro odpojenf varistord prep&fové ochrany je jasné oznagen "VAR'.

Velikosti 2 & 3
Srouby EMC filtru @

varistoru jsou umistény na
levé strané produktu pfi
pohledu zepiedu. Uplne
vysroubuijte oba Srouby

Velikost 5

Ménice velikosti 5 maijf
odpojovaci body filtru
EMC umisténé pouze na
pfednf strang ménice, jak je
zndzornéno.

11.8.2. Modely s krytim IP66 pro venkovni pouZiti

Sejméte kryt svorek podle
obrazku 3.13.5. IP66 / UL
typ 4X Velikosti 2 a 3 a
3.13.6. IP66 / UL typ 4X
Velikost 4 na strdnce 22 a
poté odpoijte filir EMC, jak
je zndzornéno na obrdzku
naprotfi.

11.8.4. Modely IP55

Tyto modely vyzaduji demontdz, aby bylo mozné odpojit EMC filir. Odpojovani by méli provédét pouze autorizovani servisni parinefi

Invertek Drives.

www.invertek.cz

Velikost 4 5 @
Ménice velikosti 4 maiji 70 009
odpojovaci body filtru l l
EMC umisténé pouze na

prednf stran& ménice, jak je :]

zn&zornéno. QOO

@
g
[Ela

—————
(D T
9419221299
(] [¢)
Velikosti 6A/6B N\ /A

Ménice 6A /6B majf

odpojovaci body filtru
EMC umisténé pouze na

prednf stran& ménice, jak je

zndzornéno. :]

11.8.3. Velikost 8

lolol

loiol

LN
L\

000 000 o00o
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12. Reseni problému

12.1. Chybova hlaseni

Chybovy | Cislo Popis Jak postupovat
kéd
no-Fck | 00 | Bez chyby Zobrazuje se v PO-13, pokud nejsou v protokolu zaznamendny zadné chyby.
0-1 03 | Okamzity nadproud na Chyba se vyskytne p¥i povoleni chodu ménice
vystupu ménice Zkontrolujte motor a propojovaci kabel motoru, zda nedochdzi ke zkrattim féze — faze a

féze — uzemnént.

Zkontrolujte motor, zda nenf zaseknuty, ucpany nebo zablokovany.

Ujistéte se, Ze jsou spravn& zaddny parametry typového stitku motoru, P1-07, P1-08, P1-09.
Snizeno nastaveni Boost voltage v P1-11.

Zvyste dobu ndb&hu v P1-03.

Pokud mé piipojeny motor brzdu, ujistéte se, Ze je brzda spravné piipojena a ovlédddna a
spravné se uvoliiuje.

Chyba se vyskytuje pri béhu

Snizte zesflenf rychlostni smycky v P4-03 a P4-04.

| _E=ErP 04 | Méni¢ vyhlasil poruchu pri Zkontrolujte, kdy desetinné &arky blikaj (pohon je pretizen) a bud zvyste dobu zrychlen,
pretizeni poté, co po urcitou nebo snizte zatizen!.

dobu dodéval >100 %
hodnoty v P1-08

Zkontrolujte, zda je délka kabelu motoru v limitu uvedeném pro pfislusny pohon v kapitole
11.3. Vstupni/vystupni vykon a jmenovité proudy.

Ujistéte se, ze parametry typového titku motoru jsou spravné zaddny v P1-07, P1-08 a
P1-09.

Mechanicky zkontrolujte zatéz, abyste se ujistili, Ze je volnd a Ze nedochdzi k zaseknuti,
ucpdni nebo jinym mechanickym z&vaddm.

U radidiniho ventilatoru nebo gerpadia by malé snizeni vystupni frekvence mohlo vyrazné
snizit zatizeni ménice.

P5-ErP 05 | Okamzity nadproud na Zkontrolujte kabeldZ motoru a samotny motor, zda nedochdzf ke zkratim mezi fézemi
vystupu ménice a mezi fézemi a zemi. Odpojte motor a kabel motoru a provedte test znovu. Pokud
méni¢ vyhlasf poruchu bez piipojeného motoru, ménic by mél byt vyménén a systém plné
zkonfrolovdn a znovu ofesfovan.

f-uoLk | 06 | Prepéti na stejnosmérmém Hodnota nopéti na stejnosmé&rném meziobvodu, Ize zobrazit v PO-20.

meziobvodu Zaznam je ukladdan v intervalech 256 ms pred poruchou v parametru PO-36.

Tato porucha je obecné& zpisobena nadmémym prenosem rekuperacni energie z motoru
zpé&t do ménice. KdyZ je pfipojeno zatizeni s vysokou sefrvagnosti.

Pokud k poruse dojde pfi zastaveni nebo b&hem zpomalovani, prodluzte dobu nébghu
zpomaleni P1-04.

Pokud pracuijete s PID regulaci, ujistéte se, Ze rampy jsou aktivnf snizenim P3-11.

U-worE 07 | Podpéti na stejnosmé&rném Pokud k tomu dojde za chodu, zkontrolujte vstupni napdjeci napéti, viechna pripojeni do
meziobvodu pohonu, pojistky, stykace atd.
O-t 08 | Prekrocent teploty chladice Teplotu chladige Ize zobrazit v PO-21.

Zaznam se ukladé v 30s intervalech pred poruchou v PO-38.

Zkonfrolujte okolnf teplotu ménice.

Ujistéte se, Ze je vnitini chladici ventildtor ménice v provozu.

Ujistéte se, zda je pozadovany prosfor kolem ménice viz 3.7 Montdz pohonu — ménice typu
IP20, 3.9. Pokyny pro montdz (ménice IP55 / Ul typ 12k / UL typ 12 (velikost 8)) a 3.10.
Pokyny pro montdz (ménice IP66 / UL typ 4X) a to, ze cesta proudéni chladictho vzduchu
do a z mé&nice neni omezena.

Snizte nastavenf efektivni spinaci frekvence v parametru P2-24.
Snizte zatizeni motoru / ménice.

-~

1] U-t 09 | Prilis nizka teplota ménice K vypnuti dochdzi, kdyz je okolni teplota nizsi nez -10 °C. Pro zahdjent chodu musi byt
$( teplota zvysena nad -10 °C.
P-dEF 10 | Byly nacteny vychozi tovdrni Stisknéte klavesu STOP, méni¢ je nynf pripraven ke konfiguraci pro pozadovanou aplikaci.
Yy Y vy ! |e nyni prip 9 prop P
- parametry Ctyfi vychozi flagitka - viz sekce 5.4. Zména parametrd.
E-t- P 11 | Digitdlni vstup externi porucha | E-trip [externf porucha) na fidicich vstupnich svorkéch. Nékferd nastaveni P1-13 vyzaduif

normalné sepnuty kontakt, ktery poskytuje externi poruchu ménice v pfipadg, ze dojde k
poruie na externim zatizen!. Pokud je pripojen termistor motoru, zkontrolujte, zda neni motor
prilis horky.

jqoad

4

5C-0b5 12 | Chyba komunikace Zirata komunikace s pocitagem nebo vzdélenou klavesnici. Zkontrolujte kabely a pfipojent k
externim zafizenim.
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Chybovy | Cislo Popis Jak postupovat

kéd
FLbk-dc 13 | Nadmémé zvinéni Uroveri zvinént stejnosmémého meziobvodu Ize zobrazit v parametru PO-16.
ste[nosm%mého PFO}JdU na Z&znam se uklédd v intervalech 20ms pred poruchou v parametru PO-37.
stejnosmémém meziobvodu Zkontrolujte, zda jsou pFitomny viechny ffi napdijeci faze a Ze jsou v rdmci 3% tolerance
nevyvazenosti Urovné napdjeciho napéti.
Snizte zatizeni motoru.
Pokud chyba pretrvava, obrate se na svého distributora.

P-La55 14 | Chyba chybgjici napdiect Méni¢ uréeny pro pouziti s 3fézovym napdjenim, jedna vstupnf faze byla odpojena nebo

vstupni faze ztracena.

h O-! 15 | Okamzity nadproud na Viz chyba 3 vyze.

vystupu ménice

ER=-FLE 16 | Vadny termistor na chladici Obrafte se na svého distributora.

dRER-F 17 | Chyba vnitini paméti Parametry nebyly ulozeny, vychozi hodnoty byly znovu nacteny.
Pokud se problém objevi znovu, obrafte se na svého distributora.

Y-20F 18 | Ztrdta signalu 4-20 mA Referenénf signdl na analogovém vstupu 1 nebo 2 (svorky 6 nebo 10) klesl pod minimdlnf
prahovou hodnotu 3 mA, kdyz je formdt signdlu nastaven na 4-20 mA. Zkontrolujte zdroj
signdlu a kabeldz ke svorkém ménice.

dAEAR-E 19 | Chyba vniffni paméti Parametry se neuloZi, tovérni nastavenf se znovu nacte.

Pokud se problém obijevi znovu, obratte se na svého distributora.

U-dEF 20 | Wchozi nastaveni uzivatelskych | Byl nagten vychozi parametr uzivatele. Stisknéte klavesu Stop. Wchozi nastavent se tremi

parametrd tlacitky — viz sekce 5.5. Obnovent tovérniho nastaveni parametr / reset.

F-Ptc 21 | PTC na motoru vyhodnotil Pripojeny termistor motoru zpdsobil chybu ménice (analogovy vstup 2 nakonfigurovany pro

vysokou teplotou PTC).

FAm-F 22 | Porucha chladictho ventildtory | Zkontrolujte a v pifpadé potfeby vymérite vnitinf chladici ventilator ménice.

fO-hEAE 23 | Okolni teplota je piflis vysokd | Ujistéte se, Ze je vnitini chladici ventilator ménice v provozu.

Ujistéte se, ze je kolem mé&nice pozadovany prostor viz 3.7, Montdz pohonu — ménice typu
IP20, 3.9. Pokyny pro montdz (ménice IP55 / UL typ 12k / UL typ 12 (velikost 8)) a 3.10.
Pokyny pro montdz (ménice IP66 / UL typ 4X) a to, ze cesta proudéni chladictho vzduchu
do a z ménice nenf omezena.

Zvyste protok chladictho vzduchu k mé&nici.
Snizte nastavenf efektivni spinaci frekvence v parametru P2-24.
Snizte zatizeni motoru / ménice.

f-Ear9 24 | Proud motoru nad nastavenym | Funkce monitorovéni proudu detekovala Grovné proudu motoru nad normélnimi provoznimi
profilem podminkami pro danou aplikaci.

Zkonfrolujte, zda se mechanické zatizeni nezménilo a zda motor nenf zaseknuty.

U aplikace ¢erpadla zkontrolujte potencidinf zablokovaénf gerpadla.

U ventilatord zkontrolujte, zda neni omezen pritok vzduchu do a z ventilatoru.

U-kEar9 25 | Proud motoru pod nastavenym | Funkce monitorovéni proudu zjistila Grovné proudu motoru pod normdlnim provoznim stavem
profilem pro danou aplikaci.

Zkontrolujte mechanické poskozeni zpUsobuijici ziratu zatizeni (napf. prefrzeni femene).
Zkontrolujte, zda se motor neodpoijil od m&nice.

OUE-F 26 | Porucha vystupu ménice Porucha vystupu ménice.
Zkontrolujte, zda nejsou uvoln&né kabely motoru na pohonu a na motoru nebo na jakémkoli
zakoneenf mezi nimi. V opagném pfipadé se obrafte na svého distributora.

Sto-F 29 | Obrafte se na svého Pokud méni¢ identifikuje potencidlni poruchu ve vnitinim obvodu STO, vyhlési poruchu Sto-F.
distributora. To by mohlo byt zptisobeno pomalym nab&hem 24V signdlu privadéného do obvodu STO.
Tuto poruchu Ize resetovat pouze opé&tovnym privedenim napdjeni do ménice.

-~

Tuto poruchu Ize také vygenerovat, pokud je porucha Sto-F povolena nastavenim P6-16=1 o®
(povoleni) a STO je rozpojeno, kdyz je m&ni& v chodu. Pokud je STO rozpojeno, kdyz méni¢ $(
neb&zi, méni& prejde do stavu Inhibit. Pokud je porucha vygenerovana timfo zpisobem, =
|ze ji resetovat stejné jako jakékoli jiné poruchy. Tento reZim je ve vychozim nastavent =

deaktivovén (P6-16 = 0).

jqo04d
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Chybovy | Cislo
kod

Popis

Jak postupovat

REF-01 40 | Funkce automatického ladéni | Naméreny odpor statoru motoru se mezi fazemi lisi. Ujistéte se, Ze je motor sprévné pipojen

se nezdarila a bez zavad. Zkontrolujte sprévny odpor a vinuti.

REF-02 41 Naméreny odpor sfatoru motoru je pfilis velky. Ujistéte se, Ze je motor sprévné pfipojen a
bez zavad. Zkontrolujte, zda jmenovity vwkon odpovidda jmenovitému vykonu piipojeného
menice.

REF-03 42 Namé&Fend indukenost motoru je piflis nizkd. Ujistéte se, Ze je mofor spravné pfipojen a bez
zavad.

REF-T4 43 Namérend induk&nost motoru je piflis velka. Ujistéte se, Ze je motor spravné piipojen a
bez zavad. Zkontrolujte, zda jmenovity vykon odpovidd jmenovitému vykonu piipojeného
meénice.

REF-05 44 Méfené parametry motoru nejsou odpovidaijici. Ujistéte se, Ze je motor spravné pfipojen a
bez z4vad. Zkontrolujte, zda jmenovity vykon odpovidd jmenovitému vykonu piipojeného
menice.

Ph-5E9 45 | 11-12-13 Sled fazi je Plati pouze pro ménice velikosti 8, oznacuje, ze sled fézf vstupniho napdijent je nespravny.

nespravny Jakékoli 2 taze Ize zaménit.

Pr-vLo 48 | Nizky tlak detekovany funkef Zkontrolujte Eerpact systém, zda nedochdzi k tnikim nebo prasklému potrubi.

pInéni potrubf Zkontrolujte, zda byla funkce plnénf potrubi sprévné uvedena do provozu (P3-16 a P3-17).
OUE-PR 49 | Ztrdta faze vystupu k motoru Jedna z vystupnich fézi motoru nenf pfipojena k ménici.
S5c-FO0 1t 50 | Chyba casového limity PFi pouziti Modbus RTU:
vestavéné komumkoce. . Platny telegram Modbus nebyl pfijat v ¢asovém limitu nastaveném v P5-05.
mooddu?tfs RTU nebo volitelneho Zkontrolujte, zda sifovy master / PLC stdle funguie.
Zkontrolujte pFipojovact kabely.
Zvyste hodnotu P5-05 na vhodnou Urovers.
Pfi pouziti volitelného rozhrani fieldbus:
Doslo ke ziraté inferni komunikace s viozenym komunika&nim volitelnym modulem.
Zkontrolujte, zda je modul sprévné vlozen.
Sc-FO3 52 | Z&vada namontovaného Telegram obsahujici platné kontrolni slovo nebyl prijat v Easovém limitu stanoveném v P5-05.
komunikaéniho modulu Zkontrolujte, zda je hlavni sifovy server / PLC stéle v provozu.
Zkontrolujte pfipojovaci kabely.
Zvyste hodnotu P5-05 na vhodnou rover.
Sc-FO4 53 | Chyba komunikace 1O karty Interni komunikace s viozenym |/O modulem byla ztracena.
Zkontrolujte, zda je modul sprévné vlozen.

Sc-FO5 54 | Zirdta komunikace BACnet Platny BACnet telegram nebyl prijat v €asovém limitu stanoveném v P5-05.

Zkontrolujte, zda je hlavnf sifovy server / PLC stéle v provozu.
Zkontrolujte pfipojovac kabely.
Zvyste hodnotu P5-05 na vhodnou Grovers.

12.2. Obnoveni zavady

Kdyz ménic vyhlasi poruchu a zobrazi se chybova zprava, Ize ji resetovat jednim z nésledujicich zposobt:

» Zcela odpojte vstupni napdijeci zdroj a nechte napdjenf zcela vypnout. Znovu zapnéte napdijent.

» Odeberte a znovu pouzijte vstup povolenf chodu.

= Stisknéte flacitko stop / reset.

» Pokud se pouziva komunikace, nastavte resefovact bit v fidicim slové z O na 1.

V pifpadé poruch O-I, hO-I nebo l.i-irp nelze tyto poruchy okamzité resetovat, aby se zabrdénilo poskozeni, ke kierému mize dojit

opakovanym uvedenim ménice do provozu a ndsledné poruchového stavu. Pied moznym resefem je nuiné dodrzet zpozdéni podle

-~

ndsledujici tabulky.

-~

Prvni porucha Zpozdéni 2 sekundy pred moznym resetem

Druhd porucha Zpozdéni 4 sekundy pred moznym resetem

1U9sa

4

Tretl porucha Zpozdéni 8 sekund pred moznym resetem

Civité porucha 16 sekund zpozdéni pred moznym resetem

jqoad

P&ta porucha 32 sekund zpozdéni pred moznym resefem

4

Nésledné poruchy | 64 sekund zpozdéni pfed moznym resetem
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13. Klasifikace energetické ucinnosti

Naskenujte QR kod nebo navitivie wwwi.invertekdrives.com/ ecodesign kde se dozvite
vice o smémici ekodesig a konkréni klasifikaci G&innosti produktd a tdaje o ztrétéch v souladu s IEC
61800-9-2:2017.
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